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Wir bieten u. a. die folgenden
kundenspezifischen
Ko n st ru kt i o n so pt i o n e n ;
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Mehr Lösungen von uns bedeuten mehr Erfolg für Sie.

Torque Systems geht es schon immer darum, lhnen möglichst viele Optionen zu bieten. Da lhre
Anwendung etwas ganz Besonderes ist, sollte natürlich auch der von lhnen gewählte Servomotor
etwas Einmaliges sein. Während die Konkurrenz lhre Regale mit Motoren und Hardware belädt,
packen wir unsere voll mit kundespezifisch konstruierten Lösungen. In Wahrheit steht auf unseren
Regalen so ziemlich jede Art von Lösung, die für Sie in Frage kommen könnte - von einfachen
Integrationskomponenten wie Bremsen, Godierern und Drehzahlmessern bis zu komplexen Designs.

Zusätzlich zu unserem Sortiment an Servomotoren mit hoher Leistungsdichte, sauberem Betrieb und
geringem Wartungsbedarf bieten wir lhnen ein breites Spektrum serienmäßiger Integrations- und auf
speziel len Kundenwunsch konstruierter Optionen zur Abrundung lhrer Lösung.

rr i.it i; f.t: t il. tl i//J,t.1:;ti)/{- gt:;

.:,i.::)p", ,- rr\t,nl:efif AtlüJtr156_l;13f1i4i1rX{'5, r.-r-rLlt"irlläs.set'F

I
a

Anwe nderdef i n i erte Verbi nder
Ansch I usspositi o ne n Kabel

V e rschied ensten Stand ards
entsprechende
Wicklu ngskonf igu rationen

Abgesti m mte Wickl u n gen

Thermostate

Standardmäßige und
sonderangefertigte
Welle n ko nf ig u ration en

,-.1.: Hallsensoren

Serienmäf3ige und
ku ndendef inierte
Codierer

Resolver

Drehzahlmesser

Bremsen

-:: Standardmäßige
Flanschbefestigungen

Befestigung nach
NEMA-Norm

Befestigung nach
IEC-Norm

Mehrfache
Au f st ec kg et ri e beo pt i o n e n

Wir  haben  den  bü rs ten losen  Hoch le i s t ungsmo to r  MDM-SOOO m i t

modernen Designmerkmalen konstru ier t ,  um die höchste in der Branche

verfügbare Drehmomentdichte auf  e iner kompakten,  v ie lsei t igen Plat t form

zu  b i e ten .  Se rvomo to ren  des  Typs  MDM-5OOO s ind  i n  Mode l l en

erhzi l t l ich,  d ie e in St i l ls tandsmoment erzeugen, das um 35 bis 40 o/o Über

dem he rkömml i che r  Des igns  l i eg t .  D ie  hohe  Ausgangs le i s t ung  w i rd  von

einer Schneidkern-Segmentstatorpaket-Technologie ermogl icht ,  d ie in

eine Hochleistungs-Wärmeübertragungskapsel ,  in Wicklungen mit  hohem

Nutf  u l l faktor  und ein Neodym-Magnetarray mit  s tarkem Fluss integr ier t  is t

Standardmodel le s lnd in Befest igungskonf igurat ionen nach NEMA- oder

IEC-No rm e rhä l t l i ch ;  d i e  au f t r agsspez i f i s che  Mon tage  e r f o l g t

standardmelßig.  Es s ind drel  Größen -  60 mm, 85 mm und 11O mm - mi t

e inem Dauerst i l ls tandsmoment-Bereich von O,5 Nm bis 14,1 Nm l ieferbar.

Torque Systems kann den MDM-SOOO auf Kundenwunsch in a l ler  KÜrze

den  komp lexes ten  Anwendungen  und  An fo rde rungen  anpassen .  Zu r

Feinabst immung auf  best immte Versorgungsstromspezi f ikat ionen stehen

zahlre iche Wicklungsopt ionen zur Verfügung. DarÜber h inaus bieten wir

e i n  b re i t es  Spek t rum an  B remsen -  und  Ge t r i ebeop t i onen ,

kundenspezi f ischen Kabelendabschlüssen, Systemen zur Sicherste l lung

de r  Ve rb indungs fäh igke i t  und  Kabe l kon f i gu ra t i onen ,  um l hnen  d l e

E r fü l l ung  l h re r  Mon tagean fo rde rungen  zu  e r l e i ch te rn .  Zu  unse ren

gebrauchsfer t ig l ie ferbaren Rückkopplungsopt ionen gehÖren Codierer ,

d i e  m i t  meh re ren  Le i t ungen ,  Ha l l senso ren  und  Reso l ve rn  au f  Lage r
geha l t en  we rden .



Standard m ä13 ige Desig n m erkmal e:
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M eh re re stan d ard mäßi g e u n d ku n d enspezif izie rte Wickl u n g en erh ältl i c h

St re n g er Anwe nd u ng sentwi ckl u n gsp rozess:
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7.00 0.00031 0.3503
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;

1536  31  3 .50  103  11 .60  0 .00147  1 .6611  E  3000
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M eh rere stan d ard m äßi g e u nd ku n d enspezif i zierte Wickl u ngen e rhält I i ch
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H NWEIS: Zur Erm l l lunq d-ör Nelto-Rotor lraqhe I  Reso ver .  Codrereroder Bremsenlräl lher1 h nzuzah en

Das interne Komponentendesign des MDM-5OOO lasst  s ich hervorragend in Kundenmaschinen integr ieren,

ber denen Größe und Gewicht  wicht ige Aspekte darste l len.  Die ausgezerchnete Drehmomentdichte des

IVDM-5OOO ermögl icht  e in kompaktes Desrgn,  das problemlos in lhre Ausrüstung hineinpasst .  Dies ermögl ichl

e ine Reduzierung der Gesamtgröße und eine Maximierung der Bemessungs- und Posi t ionsgenauigke t .

lm Bautei l  geformte Statorkonstrukt ion gestat tet  e ine optrmale Design in Flexib i l i tät  -  e in Einpressen n

typ sche Zyl indergehäuse oder spezie l le Maschinengehäuse mit  spezi f ischen Bemessungsanforderungen

Ein einfacheres Design- in bedeutet ,  dass Sie keine Abstr lche an lhrem Design vornehmen müssen, um

dieses In unsere Motoren einpassen zu können.

247 -504

300 - 650

967 - 2059

1543 -3742

4 . 4 . 1 2 . 4  0 . 5 - 1 . 4

5 . 4 - 1 6 . 8  0 " 6 1  - 1 . 9

17 .7 -53 .1  2 .0 -6 .0
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Torque Systems passt nicht etwa lhre
Anwendung seinem Produkt an,
sondern konstruiert von Vornherein ein
Produkt, das zu lhrer Anwendung passt.
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mm- (L  - in . )  mm (BD - in . )

wellenzapten Wellendurchmesser Endkappen- Endkappen-
ansch luss-Bre i te  ansch luss-Höhe

Dis  Motorende b is  Motorende
mm (S - in . )  mm (u  - in . )  mm (R l  - in . )  mm (M1 - in . )

Endkappen-  Endkappen-
ansch luss-Bre i te  ansch luss-Höh€

bis Motorende bis Molorende
mh (R2 - in . )  mm (M2 - in . )

Platrorm Rahmenlänge Rahmenhöhe

T0601 't12 (4.41) 5A e.zB)

T0602 131 (5.16) 58 (2.28)

T06()3 15O (5.9) 58 (2.28)

T0604 169 (6.65) 5e e.zA)

14 (O.s5) 36.5 0.44)
14 (0.55) 36.5 0.44)
14 (0.s5) 36.5 (1.44)

14 (0.55) s6.5 (1.44)

30 (1.18)

30 (1.18)

30 (1.18)

30 (1.14)

67 (2.7)

67 (2.7,

67 (2.7\

67 (2.7'�,

1a (o.a
18 (O.7)
'r8 (o.7)
18 (O.7)

sl (2.o)
51 (2.O')

51 (2.o)

51 (z.Ot

TOaSI 13O (5.12) a5 (3.34) 40 (1.57',

TOA52 1s9 (6.26) a5 (3.34) 40 (1.57)

TOas3 ß8 (7.4, a5 (3.34) 40 (1.57,

TOa54 a7 @.541 85 (3.34) 40 (1.57'

ra (o.7)

18 (o.7)

ta (o.7)

18 (o.7)

19 (0.748) 46 (1.82)

19 (0.744) 46 (A2l
'19 (o.74A' 46 (1.42)

19 (O.74A) 46 (A2t

a2 (3.2)

a2 @.21
a2 (3.2)

82 (3.2)

63 (2.5)

63 (2.5)

63 (2.5'

63 (2.5)

142 (5.59\ 11O (4.33) 50 (1.97)

173 (6.a1) ao (4.33) 50 O.97)
2O4 (A.O3) AO (4.33) 50 (r.97)

235 (9.25) 11O (4.33) 50 (1.97)

Tlrot

Tt1o�2

T1103

Tt1()4

24 (0.945' 4a o.ae)

24 (0.545' 48 (1.89)

24 (0.545', 48 (1.89)

24 (0.945) 48 (1.4s)

94 (3.7)

94 @.n
94 (3.7'�t

s4 (3.7)

20 (O.79' 75 (2.95)

20 (O.79' 75 (2.95)

20 (O.79' 75 (2.9s)

20 (O.79' 75 (2.e5)

Anmerkungen:

Durch zusätz l i che

Komponenten  w ie  Bremsen,

Resolver, hintere

Wel lenzapfen  und

Dich tungen w i rd  d ie

Gesamtlänge vergrößert.

wellenzapfen beinhaltet

Motor f  lansch-Ausf  ührung.

Ansch lüsse,

Ansch lussgehäuse und

Befes t igungs f  lansche können

eine Vergrößerung des

Gesamtdurchmessers zur

Folge haben.

Befes t igungen nach NEMA-

und IEC-Norm erhä l t l i ch .

Anderungen an  den

Motorabmessungen

vorbeha l ten ,

Erkundigen S,ie sich auch nach unseren sonstigen
Bewegungssteuerungslösungen und -angeboten:

Gleichstrom-Servobürsten motoren

Schubantriebe

Wellenmontierte DataTorque- Codierer

Fachmännische Anwendungsentwicklungstechni k

Umfassende Reparatur- und Überholungsdienste

B ü rste n lose H ochle istu ngsmotoren

Codierer

t l
Einmalige Lösungen für einmalige Kunden

Eine Abteilung von Cleveland Motion Controls

Ein IMC-Unternehmen

llüiffi""*

Schubantriebe


