Burstenlose Hochleistungsservomotoren

Eine Abteilung von Cleveland Motion Controls
Ein IMC-Unternehmen

Einmalige Lésungen fiur einmalige Kunden



Wir bieten u. a. die folgenden
kundenspezifischen
Konstruktionsoptionen:

Erweiterte Umgebungstemperaturdaten

Am Kundenbedarf orientierte
Wicklungskonfigurationen

Spezielle elektromagnetische Designplattformen
Spezialisierte Militarbeschichtungen
Korrosionsbesténdige Materialien
Lebensmitteltaugliche Materialien
Kundenspezifische Lager

Priifungen im Beisein von Kundenvertretern
Dichtungen nach IP 67-Norm

Unsere typischen
Standardintegrationsoptionen umfassen:

A) Anwenderdefinierte Verbinder D) Hallsensoren
Anschlusspositionen Kabel . .
Serienméiige und
B) Verschiedensten Standards kundendefinierte

entsprechende Codierer
Wicklungskonfigurationen

Resolver
Abgestimmte Wicklungen Drehzalilieessr
Thermostate Bremaen
C) Standardmé&Rige und ,

. E) Standardmé&fige
sonderangefertigte :
Wellenkonfigurationen Flanschbefestigungen

Befestigung nach
NEMA-Norm
Befestigung nach
IEC-Norm
Mehrfache

Aufsteckgetriebeoptionen

Wir haben den burstenlosen Hochleistungsmotor MDM-5000 mit
modernen Designmerkmalen konstruiert, um die hoéchste in der Branche
verfugbare Drehmomentdichte auf einer kompakten, vielseitigen Plattform
zu bieten. Servomotoren des Typs MDM-5000 sind in Modellen

- erhaltlich, die ein Stillstandsmoment erzeugen, das um 35 bis 40 % tber

dem herkémmlicher Designs liegt. Die hohe Ausgangsleistung wird von
einer Schneidkern-Segmentstatorpaket-Technologie ermoglicht, die in
eine Hochleistungs-Warmeubertragungskapsel, in Wicklungen mit hohem
Nutfullfaktor und ein Neodym-Magnetarray mit starkem Fluss integriert ist.

Standardmodelle sind in Befestigungskonfigurationen nach NEMA- oder
IEC-Norm erhéltlich; die auftragsspezifische Montage erfolgt
standardmafig. Es sind drei Gréen - 60 mm, 85 mm und 110 mm - mit
einem Dauerstillstandsmoment-Bereich von 0,5 Nm bis 14,1 Nm lieferbar.

Torque Systems kann den MDM-5000 auf Kundenwunsch in aller Kurze
den komplexesten Anwendungen und Anforderungen anpassen. Zur
Feinabstimmung auf bestimmte Versorgungsstromspezifikationen stehen
zahlreiche Wicklungsoptionen zur Verfugung. Dartber hinaus bieten wir
ein breites Spektrum an Bremsen- und Getriebeoptionen,
kundenspezifischen Kabelendabschlissen, Systemen zur Sicherstellung
der Verbindungsfahigkeit und Kabelkonfigurationen, um lhnen die
Erfullung Ihrer Montageanforderungen zu erleichtern. Zu unseren
gebrauchsfertig lieferbaren Ruckkopplungsoptionen gehoren Codierer,
die mit mehreren Leitungen, Hallsensoren und Resolvern auf Lager
gehalten werden.



Farbkodierung: B Aussetzbetrieb

StandardméRige Designmerkmale: Strenger Anwendungsentwicklungsprozess:
Hochleistungs-Neodymmagnete Anwendungsprifung

CE/UL-konform Bewegungsprofil-Analyse

Mehrere Wicklungen erhaltlich FEA-3D-Magnetmodellierung und Computersimulation
Konstruktion nach Schutzart IP 65 Prototypendesign

Sauber arbeitendes, biirstenloses Design mit geringem Wartungsbedarf = Leistungsuberprifung

Plattform T060 » Plattform TO604 Max. Leistung
Viehrert ( Al 9000
ot i ) ¥ 8000
Plattform Nennleistung Dauerstillstandsmoment Spitzenmoment Rotortragheit** 7000
~-Nr. w Ib.-in. Nm Ib.-in. Nm  Ib.-in.-sec.? kg-cm? e
T0601 247 4.4 0.50 22 2.50 0.000135 0.15255 | £ 549
T0602 410 e 0.87 39 4.40 0.00017 0.1921 E 4000
T0603 478 1051 148 52 590 000024 02712 |
T0604 504 12.4 1.40 62 7.00 0.00031 0.3503 1000
o 10 100 1000
TORQUE (LB-IN)
0.113 13 1n3 13
TORQUE (NM)
Plattform T085 Plattform TO854 Max. Leistung
7000
Plattform Nennleistung Dauerstillstandsmoment Spitzenmoment Rotortragheit** i \
v"’/"'.‘ -Nr. w Ib.-in. Nm Ib.-in. Nm Ib.-in.-sec.? kg-cm? 5000
& T0851 967 7T 2.00 57 6.40 0.000825 0.93225 5 4000 ‘
T0852 1536 31 3.50 103 11.60 0.00147 1.6611 E 3000 -
T0853 1941 43.4 4.90 144 16.30 0.00182 2.0566 2000
T0854 . 2059 53.1 6.00 180 20.40 0.0024 2.2 1000 \
0
: 2 TORQUE (LB-IN ]“” 1m\
0113 13 n3 "3
TORQUE (NM)
Plattform T110 . ] : | Plattform TO1104 Max. Leistung
Men I 7000 | l I
Plattform Nennleistung Dauerstillstandsmoment Spitzenmoment  Rotortriagheit** 0805
el ad d -Nr. w Ib.-in. Nm Ib.~in. Nm Ib.~in.-sec.? kg-cm? 5000 N
ey T1101 1543 43.3 4.90 106 12.00 0.0021 2.373 g 4000 \
-~ rf" _ T1102 2628 7528850 194 21.90 0.0038 4294 | Fam '
‘ & ‘ T1103 3175 99.1 11.20 264 29.80 0.0059 6.667 2000 T
~ T1104 3722 125 141 333 37.60 0.008 9.04 1000 Tl
\ - L
y 0 10 100 i
® TORQUE (LB-IN)
0.113 13 n3 13
TORQUE (NM)

** HINWEIS: Zur Ermittlung der Netto-Rotortragheit Resolver-, Codierer-oder Bremsentragheit hinzuzéhlen.

MDM-5000-Direktantriebssets fiir rahmenlose Anwendungen

Das interne Komponentendesign des MDM-5000 lasst sich hervorragend in Kundenmaschinen integrieren,
bei denen Grofe und Gewicht wichtige Aspekte darstellen. Die ausgezeichnete Drehmomentdichte des

MDM-5000 erméglicht ein kompaktes Design, das problemlos in lhre Ausristung hineinpasst. Dies ermoglicht
eine Reduzierung der Gesamtgrofe und eine Maximierung der Bemessungs- und Positionsgenauigkeit.

Im Bauteil geformte Statorkonstruktion gestattet eine optimale Design-in-Flexibilitat - ein Einpressen in
typische Zylindergehause oder spezielle Maschinengehause mit spezifischen Bemessungsanforderungen.
Ein einfacheres Design-in bedeutet, dass Sie keine Abstriche an Ihrem Design vornehmen mussen, um
dieses in unsere Motoren einpassen zu kdnnen.

MDM-5000 Direktantriebssets

Plattform Nennleistung Dauerstillstandsmoment Spitzenmoment Max. Drehzahl
=Nr. w Ib.-in. Nm Ib.-in. Nm U/min
P055 247-504 4.4-12.4 0.5-1.4 22.1-62.0 25-7.0 8000
P065 300-650 5.4-16.8 0.61-1.9 31.9-117.7 3.6-13.3 8000
P084 967-2059 17.7-531 2.0-6.0 56.6-180.6 6.4-20.4 6000
P105 1543 -3742 43.4-124.8 4.9-14.1 106.2-332.8 12.0-37.6 6000




Zugentlastung

. — Winkelrundstecker

Plattform

hi Breif I Hohe Brei anschluss-Héhe

bis Motorende bis Motorende bis Motorende bis Motorende

mm- (L -in.) mm (BD -in.) mm (S -in.) mm (U -in.) mm (R1-in.) mm (M1 -in.) mm (R2 -in.) mm (M2 -in.)
TO601 n2 (4.41) 58 (2.28) 30 (118) 14 (0.55) 36.5 (1.44) 67 (27) 18 (0.7) 51 (2.0)
T0602 131 (5.16) 58 (2.28) 30 (1.18) 14 (0.55) 36.5 (1.44) 67 (27) 18 (0.7) 51 (2.0)
TO603 150 (5.9) 58 (2.28) 30 (118) 14 (0.55) 36.5 (1.44) 67 (27) 18 (0.7) 51 (2.0)
TO604 169 (6.65) 58 (2.28) 30 (1.18) 14 (0.55) 36.5 (1.44) 67 (27) 18 (0.7) 51 (2.0)
TO851 130 (5.12) 85 (3.34) 40 (1.57) 19 (0.748) 46 (1.82) 82 (3.2) 18 (0.7) 63 (2.5)
TO852 159 (6.26) 85 (3.34) 40 (1.57) 19 (0.748) 46 (1.82) 82 (3.2) 18 (0.7) 63 (2.5)
TO853 188 (7.4) 85 (3.34) 40 (1.57) 19 (0.748) 46 (1.82) 82 (3.2 18  (0.7) 63 (2.5)
TO854 217 (8.54) 85 (3.34) 40 (1.57) 19 (0.748) 46 (1.82) 82 (3.2) 18 (0.7) 63 (2.5)
T1O1 142 (5.59) 10 (4.33) 50 (1.97) 24 (0.945) 48 (1.89) 94 (3.7 20 (0.79) 75 (2.95)
T1102 173 (6.81) 10 (4.33) 50 (1.97) 24 (0.945) 48 (1.89) 94 (3.7) 20 (0.79) 75 (2.95)
T1103 204 (8.03) 10 (4.33) 50 (1.97) 24 (0.945) 48 (1.89) 94 (3.7) 20 (0.79) 75 (2.95)
T1104 235 (9.25) 10 (4.33) 50 (1.97) 24 (0.945) 48 (1.89) 94 (3.7) 20 (0.79) 75 (2.95)

Erkundigen Sie sich auch nach unseren sonstigen
Bewegungssteuerungslésungen und -angeboten:

Gleichstrom-Servobiirstenmotoren

Schubantriebe

Wellenmontierte DataTorque™ Codierer

Fachmannische Anwendungsentwicklungstechnik

Umfassende Reparatur- und Uberholungsdienste

Biirstenlose Hochleistungsmotoren

= ESESTEN =

Einmalige Lésungen fiir einmalige Kunden

Eine Abteilung von Cleveland Motion Controls
Ein IMC-Unternehmen

I/ LR :"mcum

“An BER Company

Btirstenmotoren

Durch zt

Komponenten wie Bremsen,

Resolver, hintere
Wellenzapfen und
Dichtungen wird die
Gesamtlange vergro®ert.

Wellenzapfen beinhaltet
Motorflansch-Ausfiihrung.

Anschlusse,
Anschlussgehause und

Befestigungsflansche kénnen

eine Vergréfserung des
Gesamtdurchmessers zur
Folge haben.

Befestigungen nach NEMA-

und IEC-Norm erhaltlich.

Anderungen an den
Motorabmessungen
vorbehalten.

Codierer

Schubantriebe




