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ACHTUNG
Fir folgende Tatlgkelten muss das Regelgerdt vom Netz getrennt seln;

- Das Ersetzen von Slcherungen
- Fir Lotarbeiten (Abglelchkomponenten)

- Zum Entfernen/Elnsetzen von Elektronlkkarten

CAUTION
The controller must be disconnected from the mains In case of

- replacement of fuses
~ soldering (adapting components)

- removing or mounting electronic cards

ATTENTION
Le varlateur dolt étre déconnectd du réseau en cas de

- remplacement de fusibles
- travaux de soudure (composants d!'adaptation)

- enlévement ou pose de cartes &lectronlques
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SRKLAERUNGEN | EXPLANATIONS /EXPLICATIONS

- Ansicht/view/vue Ansicht/view/vue
Symbol ,Bezefchnung jKarten mit Klemmen Steckkarten mit frontpi. Symbol,Bezeichnung
Symbol,designation PCB's with terminals Plug-in PCB's(front panel) Symbol,designation
Symbole,désignationjCartes avec bornes Cartes enfichables Symbole,désignation

n100
T e Brvere =
shert circuit Komponenten auf Lotfahnen
. Tink — = (Abgleich)
Ste:kv:;blnder pont de court- {}E:)[i Components on soldering
connect r Sarcuit f Qﬂ-‘ﬁl Tugs
connecteur Composants sur points de
T* Kurzschluss-Stift soudure
short-circuit pia
connecteur de court-
circuit
270°
-~ npo —
3, \\(B,
e : - ngo L)
7N
2 1
Print-Potenticaeter 5, M—
PCB potentiometer D ]
L
_ prentiomire
front panel Unmschalt-Lotbriicke
plaque frontale Center tap (soldered)
Ponts de soudure commutables

L

Wichtigste Mess-
punkte
important test
p::n:: de mesure front’pane!
n
front panel Lotbriicke

lus importants
-l es plu 4 plaque frentale Soldered link

2100
———

Ponts de soudure

___:n_____ ﬂ uit]er!h‘ngerungsklrte m
zugdnglich L 12— — 814
Vebrige Messpunkte «® // ;g::zswle mith extender S .“..} 4 :J—.“
other test paints accessible avec carte de Printschalter s (senea
points de mesure rallonge PCB switch
supplémentaire Commutateur de circuit intégré
feitere Symbole Further Symbols D'autres symboles
— "4 Anschlussk)emme Z Terminal 2 Borne
Steckerstift, auf Komponenten- Connector pin, serves as test point Broche de connecteur; pour point de
—H)  ceite als Messpunkt & on component side i mesure {sur coté des'cgnposgnts)
{...> Bezeichnungen der steckbaren (o) Designation of plug-in assemblies o Désignation des assemblages enfichables
- Baugruppen °
1 Analog-Null L Analog zero reference 1 - Analogique
J; Digital-Null J; Digital zero reference 'B léro de - numérique
Ja Drehzahlregler-Null 4 Speed controller zero reference _L référence - régulateur de vitesse
$ Spefsungsnull é Power supply {15V} zero reference % - alimentation (15Y)
Bezeichnungen, Abkilrzungen Designations, Abbreviations Deésignations, abréviations
P N Steckerbezeichnung (z.B. J59) Jooo = Designation of connectors (e.g. J57) Jooe = Designati
Poti = Abglefchpotentiometer Pot. = Potentiometer Pot. = Potegtiomgrt‘rgour connecteurs {p.ex- 57)
—K1. = Klemme a
t([)n = ?szi:‘lg?kzp CRO = Cathode ray oscillograph
s leuchtdiode LED = {ight-emitting diode LED = Diode lumi
MBA,MBE = Mutterkarten, mit Anschluss-Ki. MBA;MBE = Mother boards {connection PCB's) MBA,MBE = Cartes :?22;:22::;
Uhrz. = Uhrzeigersinn W = Clockwise
_Gegenuhrz.=Gegenuhrze1gersinn CCwW = Counter-clockwise
Besondere Begriffe Special terms Termes spéciaux
B (High)= Llogische 1 {> +8Y; Nennwert +15V) M (High)= logical 1 (=+8V; nominal value + 15¥) H = Etat haut = 1 logi
; 3 = = o0gique +8Y,;
L (Low) = Logische O (== +5V; Nennwert O V) L {Low) = togical 0 {==+5V; nominal value OV) L = Etat bas =0 logigue §:f5v; ::}Z:: :g:m:}: lg”
Reglerfreigabe: Regelgerit {Schaltkreise, Controller enabling: to enable (circuits Deblocage du ré é é
A . ' égulateur: débl -
Endstufe) elektronisch freigeben (Start). power stage)} the control unit electronically troniquemgent (circg'i'ts, é::gesp%uer pueibssoa‘:luczr) el]eeccon-
(start) vertisseur {start)
" Reglersperre: Regelgerdt (Schaltkreise Controller tmhibit: to inhibit {circuits Blocage d @ é
s : ’ u regulateur: pour b 1 -
Endstufe) elektronisch sperren (Stop). power stage) the control unit electroniccally niquemegnt (circugits, étages pd:rpuilff::cref ]e:tro
{stop) convertisseur (stop)
B 402 845-V -3 -

Jede unerizunte Verwenduny dieses Dokumeales wicd genichilich veitolgt



WICHTIGSTE TECHN.DATEN

MAJOR TECHN.SPECIFICATIONS

DONNEES TECHN. IMPORTANTES

Gerdte-Typenschild

Anpassungs-Nr./Applikations-Nr.
(——— Adaptation or application No.

Gerate-Typ
™ Unit type
, Type de 1'appareil

No. de 1'adaptation ou de 1'application

Control unit rating plate

Plaque signa]étique(appareﬂ)

Contraves Auftrags-Nr,

Contraves commission No.

No. de la commande Contraves

Gerdte Nr.
Unit No.
No. de 1'appareil

contrares

Type [

| No. [

—— |Adapt. [

J Com[_

— [Mains [

Output {_

HiNN.

Ausgangs-Nenndaten
Rated output data

années a la sortie

Netzanschluss

Mains power supply

Alimentation sécteur

Gleichrichter fir
Feldversorgung BU2 (Graetz)
Max. Erregerstrom 9 A

Netzspannungstoleranz + 10%

Zuldssige Umgebungstem-
peratur bel Betrieb 0...45°C

Max. Aufstellungshche ohne
Lelstungsreduzierung 1000m . NN

Maxe. Luftfeuchtigkelt
Kennbuchstabe F nach DIN 40 040

Drehzahlsollwerf-Spannung
(Standard) Oeeea—15 v

Statische Regelgenauigkeit

(0...100% Last) =1% n
max

Regelberelch (Glelchstrom~
tacho) =1:1000

Belastungsreserve der Strom-
versorgung:
+ 15V je 100 mA

T4y 300 mA gleichzeltig

Signalelektronik (CRU)
Ist potentlialfrel

Belleblge Anschlussrelhenfolge
der Netzphasen (R,S,T)

GB 402 485-y

Field suppiy
rectifier BU2 (Graetz)

Max. Field current 9 A

Malns voltage tolerance + 10%

Amblent temperature
In operation 0...45°C

Max altitude without perform-
ance loss: 1000m above sea
level

Max. relative humidity
ldent. letter F, according to
DIN 40 040

Speed reference voltage
(normal ly) Ocae =15 y

Static control accuracy

(0...100% load) =11 p
max

Control range

(DC tacho) =1:1000

Power supply load capaclty
for external clrcults:

+ 15 V 100 mA each same
+24V 300 mA time

Signal electronics (CRU)
electrically Isolated from
power sectlon

Any order of three-phase
connection (R,S,T)

-4 -

Redresseur pour la tension
d'excitation BU2 (Graetz)

Courant d'excitation max. 9 A

Tolérance de la tenslon
du réseau *10%

Temperature ambiante
en marche 0...45°C

Attitude max. d'instaj-
lation sans réduction de
pulssance: 1000 m ay des-
sus du niveau de la mer

Humidité de {'alr max.
Lettre de code F selon
DIN 40 040

Tension de référence
(Apparell standard) 0... ~15 vy

Préclslon de régulation
statique (Charge 0...100%)

=1% n
max

Plage de régula*lon (tachy-
metre 3 c.c.) =1:1000

Capacite d'allmentation pour
clrcults externes:

+ 15 v 100 mA chaque) simulta-
+24V 300 m }némenf

Régulation électronique (CRU)
séparée galvaniquement

Ordre quelconque du branche-
ment des phases du réseay
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ADB/F: Feldregler FRU + Platz fiir 1 Optionskarte El
ADB (VDB): Platz fiir 2 Optionskarten El

ADB/F: Field controller FRU + spaée for 1 optional El1 pcb

Mechanischer Aufbau
Mechanical design

B / —

(- ) [T~ 1T

==

Conception
p ADB (VDB): Space for 2 optional £l pcbs
ADB/F: Carte FRU + place pour une carte en option El
é ADB (VDB): Place pour deux cartes en option El
Typenschild

Rating plate
Plaque signalétique

Regelkarte CRU

CRU controller pcb
Carte de régula-
tion CRU

Lefstungsendstufe
Power stage
Etage de puissance

Leistungsanschliisse
Power terminals
Bornes de puissance

Typenschild
Rating plate
Plaque signalétique

30...60A

Typenschild
Rating plate
Plaque signalétique

S
3 " =
s S

Speisungskarte CPI
Supply pcb CPI
Carte d'alimentation CPI

lede, unerlaubte Yerwendung dieses Dokumenies wird gerichilich verfalgl
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f—
3
Versorgungskarte CPI SERIE 200
| Supply [l)cb.CPI ] 200 SERIES
| Carte d'alimentation CPI
(.
i
e
i Ziindstufen
| Firing stages
(- Etages d'amorgage
\
|
i
-
! TSE-Beschaltung _
i Snubber network
(— Circuit du/dt \_.
! JP101
-
J54
|
(=
Speisung
\ Power supply (+15V)
| Alimentation
L Feldgleichrichter
Field rectifier
Redresseur de champ
1
[
|
! Sicherungen
! Fuses
Steuersicherungen, trig Fusibles
Control fuses, slow-act. ]
| Fusibles de contrdle 1,6A / 250V ultra rapid
j temporisés
—
0,4A / 380V
!
—
~‘ ]
- Serie-Nr. K Feldgleichrichter-Sicherungen
Serial No. Field rectifier fuses
No.de serie Fusibles du redresseur de champ
| J63
] I max. 9A: 16A/380V ultra rapid
o
I max. 5A: 10A/380V ultra rapid
Typen-Nr.
t Type No GB cev ¢ve .
C No.du type
i
—
)
-

lede, uneslaubte Yerwenduny dieses Dokumentes wird gerichtlich verfolgl



conbraies

Antriebstechnik

Ml...M6 Messpunkte 1 ... 6 Test points 1 ... 6 Points de mesure 1 ... 6
1* JF 502 Ueberbriickt Drehzahl- Shortens speed controller Pontage de la partie inté-
- regler-Integralteil integral part grale du régulateur de vitesse
2* JF 501 Bezugsnull Zero reference (common) lérc de réference
3* JF 101 Ueberbriickt Strom- Shortens current controller Pontage de 1a partie inté-
regler-Integralteil integral part grale du régulateur de courant
4 LIN Rampensteilheit (Sollwert) Reference ramp slope Pente de la rampe (référence)
— 5 Pln Drehzahlregler-Verstarkung Speed loop gain Gain boucle de la vitesse
| 6 Pmax Maximaldrehzahl max. rpm vitesse nax.
!
Ea 7 shift "0ffset” "0ffset” "Offset"
8 n#0 Drehzahl-Nulimeldung Zero speed signal Signalisation vitesse zéro
| 8A IR IR-Kompensation bei Anker- IR compensation for Compensation IR pour rétro-
} spannungsrickfihrung armature voltage feedback action de tension d'induit
L 9 S10 Printschalter (S11...S15) pcb. switch (S11...515) Commutateur {S11...S15)
10 S20 Printschalter (S21...525) pcb. switch (S21...525) Commutateur (S21...525)
11 Imax Maximalstrom max. current Courant nax.
1 12 PXIA Stromregler-Verstirkung Current loop gain Gain boucle du courant
[ ,
13 LED D208 Ziindung Ein/Aus Firing on/off Amorgage En/Hors
o 14 LED D107 Grenzstrom Limit current Courant limite
! 15 LED D528 Drehzahl  Null Zero speed Vitesse zéro
} 16* JF 303 Riickstellung intern Internal resetting Réarmement interne
— 17* JF 302 Unterdriickt interne Supresses internal inhibit Supprime fonction de blocage
Sperrfunktion function interne
' 18* JF 301 Unterdriickt “Sofortsperre", Supresses “instant.inhibit",  Supprime “blocage instantand",
} Klemme 20 CRU terminal 20 CRU borne 20 CRU
L_ 19 LED D320 Bereitschaftsmeldung Ready signal Indication "prét"
* Funktion wenn Yerbinder gesteckt * Function when closed *Fonction quand ferm@
i
- 9 10
j M1... M6 12 3 4 5 6 7 8lsa |11 12 131445 161718 19
— l |
E J TR
-
R517
\ R518 f ET .;-fa:u 13
L x 11 218¢
M15 :
|
)
-
Serfe-Nr.
. Serial No.
{ No.de série
b Typennummer
L Type number GB...

Numéro du type

| R102

e ATy A= 3. 4 'y
_% LRMES o r AN ¥ e
[ e lh) AT

% l
‘ e L 0 “Sofort-Sperre” (wenn offen)
\ Tochy ' + "Instantaneous inhibit” (if open)
L “Blocage Instantané" (quand ouvert)
Sollwert Freigabe/Sperre
Reference value Enabling/inhibit
i Valeur de référence Déblocage/blocage
4
L
|
[

lede, unecfauble Verwendung dieses Dokumentes wird genichilich verfolgl
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Bild / Fig. 1-1

Einschalten Ausschalten
Switch-on Switch-of f
En Hors
Netz I \ | N0 [=0—
Mains . // {
Réseau 0
= 30ms i
i
2 19 CRU H ors—— 2 ) —T-
L
y | !
| ! [
@ 20 CRU H—-] i i i
L o= ! I
. ]
Freigabe elektr. Bremsung
Enabling E1. braking
Déblocage freinage électrique
GB 402 845-v

1.2 NUETZLICHE INFORMATIONEN

Installation Anschluss:

° Bitte Installationsvorschrift
GB 402 844 -V beachten

° Anschluss-Schema:
- Fiir Standardgerdte im Schemasatz

- Fiir Gerdte mit Zusatzfunktionen sep.
mitgeliefert (ersetzt Standard-Schema!)

Einschaltbedingungen:
1. Netz einschalten

2. friihestens nach 30 ms Regelgerit
freigeben (Bild 1-1: 19 CRU an 32 CRU
schalten).

Ausschaltbedingungen:
Antrieb nie unter Last vom Netz trennen,
sonst riskieren Sie Sicherungsbruch.

a) Normal-Halt:
1. Kontakt an 19 CRU 6ffnen (Regler-
sperre)

2. Nach mind. 25 ms Netz ausschalten
b) Halt mit Stérungsmeldung
1. Eingang 20 CRU o6ffnen (Ausgang
Klemme 25 meldet Stérung; s. auch
3.1.7)
2. Nach mind. 25ms Netz ausschalten

Abgleichwiderstande:

Metallfilmwiderstande verwenden, damit die
Temperaturdrift gering bleibt!

Abgleichpotentiometer:

Drehen 1m Uhrzeigersinn = erhdhen der
betreffenden Grosse.

Numerierung der Messpunkte auf den

tlektronikkarten:

Yon Tinks nach rechts u.v. oben nach unten

Fiir die Inbetriebsetzung notwendig:

- Universalinstrument (V,A, mV) mit
R;210 kOhm im kleinsten verwendeten
Missbereich.

- Mess-Shunt, Hilfsmaterial gem. Bild 2-1

Fiir die Optimierung notwendig:

-8 -

- Oszilloskop (KO} od. SchneTTschreiber
(2 Kandle vorteilhaft).

Jede uneriauble Yerwenduny dieses Dokumenies wird gerechthich verfelgl
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1.2 USEFUL INFORMATION

Installation, connection:

° please follow our Installation
Instructions GB 402 844.

Connection diagram:

- for standard equipment annexed

- special diagram supplided for
equipment with supplementary

functions (replaces standard diagram!)

Switching-on conditions:

1. Switch on mains voltage

2. After 30 ms at the earliest
enable controller (Fig. 1-1:
switch 19 CRU to 0 V)

Switching-off conditions:

Never isolate drive from mains supply
under load otherwise you risk blown
fuses
a) Normal stop:

1. Open contact on 19 CRU

2. After 25 ms at the earliest switch
off mains power

b) Stop with failure signalling:

1. Open input 20 CRU (causes failure
signal to terminal 25; see 3.1.7)

2. After 25ms at the earliest switch
off mains power

Resistors for adjustments:
Use metal fiTm resistors to keep tempe-
rature drift down.

Adjusting potentiometers:
Turning cTockwise raises the variable
in question.

Numbering of measuring points

on electronics PCB's

From Teft to right and from top to
bottom.

Necessary for commissioning:
- Multimeter (V,A, mV); internal resist-
ance Z10kOhm in smallest V-range used

- Instrument shunt; auxiliary means ac-
cording to fig. 2-1

Necessary for optimization:
- OsciTloscope [CRO) or high-speed recor-
der, 2 channels preferably.

GB 402 845-V -9 -

1.2 INFORMATIONS UTILES

Installation, cablage

° Tenez-vous a nos instructions d'instal-
lation GB 402 844.

Schéma de connexion:

- pour appareils standards en annexe.

- pour appaareils avec fonctions addition-
nelles un schéma spécial est inclu dans

la livrasion (remplace le schéma standard)

Conditions de mise en circuit:

1. Enclencher le réseau

2. Au plus tét aprés 30 ms débloquer
le variateur (fig. 1-1: mettre au O V
borne 19 CRU)

Conditions de mise hors circuit:

Ne jamais couper sous charge 1'entraine-
ment du réseau, les fusibles pouvant sauter.

a) Arrét normal:
1. OQuvrir le contact a borne 19

2. Au plus tot aprés 25 ms mettre
1'entrainement hers circuit.

b) Arrét avec signalisation de panne:

1. Ouvrir 1'entrée borne 20 CRU (provoque
signalisation "panne" sur la borne 25;
voir 3.1.7)

2. Au plus tdt aprés 25ms mettre
1'entrainement hors circuit

Résistances pour 1'ajustage:

TtiTiser de resistances a couche métal-
lique, pour limiter étroitement la
dérive de température.

Potentiométers d'ajustage:
Tourner dans Te sens horaire =
de la grandeur correspondante.

augmentation

Numérotage des points de mesure sur les
cartes electroniques:
De gauche a droite et de haut en bas

Equipement pour la mise en service

- Instrument universel (V,A, mV)
Résistance interne dans la plage de
mesure de tension la plus basse =10kOhm

- Shunt de mesure, autres accessoires
selon la fig. 2-1

Equipement pour 1'optimalisation:
- OscilToscope ou enregistreur rapide;
2 canaux avantageux.

Jede unerlaubte Verwenduny dieses Dokumenles wicd genichtiich rerioigi
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Bild / Fig. 2-1

Sollwert i

Reference value 47

valeur de référence '
0
=

Start/Stop
Marche/Arrét '
4
:
I

GB 402 845-V

2.

KURZFASSUNG INBETRIEBNAHMEANLEI-
TUNG COMPACT VDB (CPI, Serie 200)

Zu beachten:

Antrieb nie unter Last vom Netz trennen!

Motor im Stillstand nur kurzzeitig (max.
20 s) mit Strom belasten (Punkte 2.6, 2.7,

2.10).

Motorfeld darf nur eingeschaltet
sein, wenn Liifter dreht!

Wihrend Vorbereitungsarbeiten fiir Mes-
sungen oder Einstellungen jeweils Netz
ausschalten!

Zu Punkt 10: Die Regelgerdte werden im

2.

[Teferwerk standardmdssig voreingestellt.
Durch Optimieren auf die betreffende An-
wendung, kann das dynamische Verhalten
des Antriebes noch verbessert werden.

Die Sollwert-Eingabe und das Frei-
geben/Sperren des Reglers ist gem.
Bild 2-1 vorausgesetzt.

Bezugspunkt fiir Messungen:
JF501 CRU; evtl. Kiemme 68 CPI.

Beniitzte Abkiirzungen:

EMK fiir Ankerspannungsrick-
EMK-Riickf.] fiihrung

1 KONTROLLE DER INSTALLATION

Kontrolie:

- 10 -

Ob alle Anschliisse an Gerdt und Motor
mit Anschluss-Schema Ulibereinstimmen
(nur die angegebenen Klemmen belegt!).

Ob Motor befestigt ist und Kupplung in
Ordnung.

0b Sicherheitsfunktionen der Steuerung
(NOT-AUS etc.) wirksam sind.

Ob Gerdtedaten mit Netz- und Motordaten
im Einklang sind.

Jede unerlaubte Yerweaduny Gieses Dokumentes wird gertchthch verfelgt
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2.

SHORT-FORM SET UP PROCEDURE
¥YDB (CPI 200 series)

Note:

2.

Do not disconnect drive from mains
when loaded!

Do not load the stalled motor for a long
time with current (max. 20 s; sections
2.6, 2.7, 2.10).

The motor field may be switched on only
if the ventilator is running!

Switch off mains when preparing
measurements or settings.

Concerning section 10: The control units

are pre-adjusted in factory as standard.
Performance of the drive can still be
optimized for the particular application.

Reference value input and to enable or
inhibit the controller is assumed in
accordance with fig. 2-1.

Reference point for measurements (0V):
JF501 CRU; possible terminal 68 CPI.
Abbreviations used:

for armature voltage

EMF
EMF feedback feedback

1 CHECKING THE INSTALLATION

Check:

GB 402 845-V

That all connections to unit and motor
correspond to wiring diagram. (Only the
designaated terminals may be connected).

That motor is fixed and that coupling is
in order.

That control safety elements (e.g.
"emergency switch-off") function
properly.

That unit data correspond to motor and
mains data (rating plates).

- 11 -

2. CONDENSE DES INSTRUCTIONS POUR
LA MISE EN SERVICE VDB
(Cpi Série 200)

A observer:

- Ne jamais déclencher le réseau lorsque
le moteur est sous charge.

- Lorsque le moteur est a 1'arrét lui ap-
pliquer du courant que pendant une cour-
durée max. 20 s. {Voir points 2.6, 2.7,
2.10).

- Ne brancher le champ du moteur, que le
ventilateur tourne!

- Pendant les travaux de préparaton pour
les mesures ou les réglages, déclencher
le réseau.

- Concerne le point 10: Les régulateurs
sont preajustés d'usine. Mais grace &
optimisation pour 1'application corres-
pondante, on peut encore améliorer le
comportement dynamique de 1'entrainement.

- Le branchement de la valeur de réfé-
rence ainsi que le blocage et déblo-
cage du regulateur, est suposé suivant
la fig. 2-1.

- Point de référence pour mesures:
JF501 CRU, ou borne 68 CPI.

- Abréviations utilisées:

pour rétoaction de

f.e.m.
rétroaction f.e.m. tension d'induit

2.1 CONTROLE DE L'INSTALLATION

Contréler:

- Si toutes les connexions a 1'appareil
et au moteur correspondent avec le
schéma de cdblage (utiliser uniquement
les bornes indiquées).

- Si 1e moteur est bien fixé et
1' accouplement est en ordre.

- Si les fonctions de surveillance de la
commande (arrét de secours etc.) sont
efficaces.

- Si les données du variateur correspon-
dent avec celles du moteur et du réseau.

Jede unerlaubte Vor ¢ Greses Dok

18s mird gerichihch vertolgt



Antniebstechnik

2.2 KONTROLLE DER ANPASSWERTE

Abgleichelemente kontrollieren,
ggf. anpassen.

Funktlon Abglelchelement Anpassung gefM. ... Standardwert
Drehzah fruck fuhrung R518 (CRU) = +.. kOhm Formei, 1inks unten Tacho / EMK
EMK: 3.2.7 10 kOhm / 1,91 kOhm
Max Imat strom R102 (CRU) = ... Ohm 3.2.5 abh. von | ax
m
1.2 3 45 1 2 3 45 1 2 3 45 12 3 45
Printschalter auf CRU T ] :",1, — —'“'"'%;' 3.2.1 (60H2) nAn s %%, :'.—'-:"’*':—?,"
S 10 S$20 s 10 S 20
Zusatzelngang zuﬁ R511 (CRU) = ... kOhm 3.9.3 -=-=--
Drehzahlregler €505 (CRU) = .u. pf o --- -
Sollwertelngang
R505 (CRU) = ... kOhm 3.2.2 31.6 kOhm / 16,2 kOhm
U #15 V)
soi! max
Meldung "Drehzahl errelcht" R208 (CPI) = «.. kOhm 3.1.5 10 kOhm / 51,1 kOhm
Drehzahlabhanglger R222 (CPI) = ... kOhm 3.1.6 68.1 kGhm / 100 kOhm
Max Imal strom R224 (CPI) = ... kOhm e 47.5 kOhm / 82,5 kOhm

Tachorickfuhrung
Tacho feedback

Retroactlion tachymétr]que

Tachospannung be! Maximaldrehzahl
Tacho voltage at maximum rpm

2.3 ALLGEMEINE KONTROLLEN

- Netz einschalten; Funktionskontrolle
der Liifter am Motor (stimmt Drehrich-

tung?) und am Gerdt (Gerdte > 90 A).
- Kontrolle ob JP101 CPI gesteckt.

2.4 VOREIMSTELLUNG DER ABGLEICH-

1
T max Tenslon tachymétrique a vltesse max. POTENTIOMETER
o Wichtiq: Falls die Gerdte vom Werk opti-
Uy Pste | TP 4 g miert angeliefert werden, die mit *) be-
" Type zeichneten Poti bitte nicht mehr verstel-
len!
SR IR B - In Mittelstellung:
* *
80 ... 120 V | 0,75W | @ couche metalllque LIN, PIn’ Nmax’ Imax s PIIA )
- i . *
120 ve. 300V | 2 W Metal loxyd 1/4 vom Anschlag im Gegenuhrz.: n # 0 *)
metal oxyde . . v .
oxyde de metal Bei Ankerspannungsrickfihrung:
- IR an den Anschlag im Gegenuhrz.
GB 402 845-v - 12 -

Jede, unertaubte Yerwendung fieses Dokumenies wird gerichtiich verfelgl
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Antriebstechnik

2.2 CHECKING THE SETTING COMPONENTS 2.2 CONTROLE DES VALEURS D'AJUSTAGE

Contrdoler les élements d'ajustage, au

Check cetting components, adjust if
besoin adapter.

necessary !
Funct on Adjusting component Adjustment as... Standard setting
Fonct on Composant d'ajustage Ajustage selon... Valeur standard
i 3 Tacho: page 8 lacho / EMF
Velocity feedback R518 (CRU) = ... kOhm acho: pag
Rétroactlion de - ltesse : Tachy: page 8 Tachy / f.e.m.

EMF/feeema: 3.2.7 10 kOhm / 1.91 kOhm

Max Imum current depends on Ima

R102 (CRU) = +«+ Ohm 3.2.5
Courant max. dependant |
max
12 3 45 12345 1 23 45 12 3 45
PCB swltches on CRU — =] L0 == o0 mmmeal on [ wamlon
Commutateurs sur la $10 s 20 3.2.1 (60H2) S 10 S 20

carte CRU

Additional Input (speed contr.) R511 (CRU) = ... kOhm 3.2.3 -- -

Entree addltlonnet le €505 (CRU) = ... uF --- -
(reg. de vltesse)
N . #
Reference Input (Max.ref. # 15V) | 055 (cqu) = ... kORM | 3.2.2 31.6 kOhm/16.2 KOhm
Entree de reference (U # 15V)
m

[1] "

Speed attalned" signal R208 (CP1) = +.. KORM | 3.1.5 10 KOhm /51.1 kOhm
indicatlor "vitesse attelnte"
Max. current depending on speed R222 (CP1) = ... kOhm 3.1.6 68.1 kOhm/100 KkOhm
Courant max. en fonctlon de R224 (CPl) = « kOhm T 47.5 kOhm /82.5 kOhm

la vitesse

2.3. GENERAL CHECKS 2.3 CONTROLES GENERAUX

- Brancher le réseau; controler le fonc-
tionnement des ventilateurs sur le moteur
(sens de rotation) et sur 1'appareil
(Appareils > 90 A).

- Controler si le connecteur JP101 CPI
est enfiche.

- Switch on mains, check blowers on motor
(correct direction of rotation) and on
unit (units > 90 A).

- Check that JP101 CPI is closed.

2.4 PRESETTING PCB POTENTIOMETERS 2.4. PRE-REGLAGE DES POTENTIOMETRES

Important: If units are delivered with

optimum setting from factory, do not ad-

just the potentiometers indicated by *)!

- Set to mid-position:
* *

LIN, PIn, Nmax? Imax 1A ).

- Set 1/4 from CCW end stop: n # 0%*)

), PI

For armature voltage feedback:
- Set IR to CCW end stop.

GB 402 845-V

- 13 -

D'AJUSTAGE
Important: Si les appareils sont Tivrés
ajustes d'usine, ne pas changer la posi-
tion des potentiométres marqués d'une *)!
- Position moyenne:
* *

LIN, PIn, Nmax? Imax ), PIIA )
- A 1/4 de la butee, sens contraire des

aiguilles d'une montre: n # 0%)

Pour rétroaction de 1a tension d'induit:
- IR sur butée anti-horaire!

Jede, unertawbie Verwendvng dieses Ookumentes wud gerrchthch rerioigl
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2.5 DREHRICHTUNGSKONTROLLE

- CRU: Verbinder JF502 stecken

- CRU: Istwertanschliisse von K1, 4 und 9
entfernen (bei EMK-Riickfiihrung nur K1. 4)
und an Voltmeter anschliessen.

- Sollwert -1 ... -2 V, Regler kurz- —
zeitig freigeben (max 1 s) und wie-
der sperren, Istwertpolaritat feststellen.

- Tachoriick fihrung: Positiven Anschluss an
KT. 9, negativen an X1. 4 anschliessen.

EMK-Rick fithrung: Falls Signal positiv war,
Anschlusse an KT. 12 und 13 CRU vertau-
schen! K1. 4 CRU wieder anschliessen.

- CRU: JF502 offnen.

2.6 MAXIMALER ANKERSTROM

- A-meter in Ankerkreis schalten.
- Anschliisse an X1. 51 und 52 CPI o6ffnen.

{ - Max. Sollwert anlegen. Regler freigeben  —
O Jax und Maximalstrom einstellen; Regler
sperren.

2.7 OPTION "DREHZAHLABHAENGIGE STROMBE-
GRENZUNG" (Bild 2-2) —

meaR l
r~\\\\\\\\\\ Falls verwendet, Funktionskontrolle!
Imnpc e e — - e e =D

: - Sollwertpoti P und V1 gem. Bild 2-3 an-
schliessen.

Y P
- |
=

2

3L
3

»

3

Bild / Fig. 2-2

Bild / Fig. 2-3

GB 402 845-V o1 -
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Antriebstechnik

.5 CHECKING DIRECTION OF ROTATION

CRU: Close connector JF502

Disconnect feedback leads from ter-
minals 4, 9 CRU (for EMF feedback only
terminal 4) and connect to voltmeter.

Speed reference -1 to -2 V
Enable control unit for max.
1 second, check feedback polarity.

Tacho feedback: Reconnect positive lead

to tferminal 9, negative to 4 on CRU.

EMF-feedback: If signal was positive,
Tnterchange connections to terminals 12

and 13 on CRU. Reconnect terminal 4 CRU.

CRU: Open JF502.

.6 MAXIMUM ARMATURE CURRENT

Connect ammeter into armature circuit.

Disconnect leads from terminals 51
and 52 CPI.

Set max. reference voltage, adjust
maximum current, inhibit control unit.

2.7 OPTIONAL FUNCTION: "“SPEED-DEPEN-
DENT LIMIT CURRENT" (Fig. 2-2)

If used check:

- Connect reference Potentiometer P and
V1 according to fig. 2-3.

GB 402 845-V

~N

.5. CONTROLF DU SENS DE ROTATION

CRU: Mettre le connecteur JF502

CRU: Enlever les connexions de la rétro-
action bornes 4 et 9 {pour rétroaction
f.e.m. seulement borne 4), les raccorder
a un V-métre.

Introduire une petite valeur de réfé-
rence de -1 3 -2 V, débloquer 1'allumage
pour un court instant (max 1 s) et
définir la polarité de la rétroaction.

Rétroaction de tachy: Reconnecter 1a

tachy comme suit: polarité positive sur
borne 9 et polarité négative sur
borne 4 CRU.

Rétroaction f.e.m.: Si le signal a &té

positif, inverser les connexions des
hornes 12 et 13 CRU. Reconnecter la
horne 4 CRU.

CRU: Enlever le connecteur JF502.

.6 COURANT D'INDUIT MAXIMUM

Brancher un A-metre dans le circuit
d'induit.
Enlever les connexions des bornes 51
et 52 CPI.

Valeur de référence max: Débloquer
1'allumage et ajuster le ‘courant
maximum; hloquer 1'allumage.

7 OPTION “"LIMITATION DE COURANT EN
FONCTION DE LA VITESSE" (Fig. 2-2)

Si employée, contrdler le fonctionne-
ment!

-1 -

Brancher P et V1 selon fig. 2-3.

Jede, unerlaubie Verwenduny dieses Dokumentes wir€ gerschilich verlolgl
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- Mit P einstellen:

! Bei Tachorickf. Bei EMK-Riickf.

I max 10 vV 5V
I
] - Regler freigeben, Strom Imin soll
| fliessen.

Iminf ———— —— —— :—— ————————— '
| ! - Mit P Knickpunkt (n ) suchen; V1 soll
I i nun anzeigen:
n

K "max N
Bei Tachoriickf. Bei EMK-Riickf.
Bild / Fig. 2-2 n n
IK IK
10 » (V) 5 o (V)
Mmax Nmax

- Regler sperren!

2.8 MAXTMALDREHZAHL

- Klemmen 51 und 52 CPI wieder anschliessen.

- Voltmeter an Ankeranschliisse anschlies-
sen (Gerat: A, B).

- Sollwert OV, Regler freigeben.

n - Sollwert auf Maximum erhdhen, Drehzahl
max . .
[:j(cnu) messen und Maximalwert einstellen.

- Ankerspannung kontrollieren. (darf nicht
wesentlich zu hoch sein).

2.9 DREHZAHLREGELVERHALTEN

- Beschleunigungszeit einstellen (LIN nur
(%) (Lcl;u) langsam verstellen). Wichtig: LED D107
(CRU) darf nur beim Start kurz aufleuchten!

Fiir Optimierung mit Oszilloskop, bei
Kap. 2.10 fortfahren!

iy - Regelverhalten einstellen (sauberes
Dlicru Einlaufen; ruhiger, stabiler Lauf bei
konstanter Drehzahl).

- EMK-Riick fiihrung:
Bei Maximaldrehzahl Poti IR soweit auf-

% (LQU) drehen, bis Regelung leicht schwingt,
dann zuriickdrehen bis Schwingung ab-
klingt.

GB 402 845-V - 16 -
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Antriebstechnik

- Set P:
For tacho feedback For EMF feedback
to 10 V to 5V

- Enable! Current should be equal to
1

min
- Using P, find break point nIK;
V1 should indicate:

For tacho feedback For EMF feedback

Nk M1k
(V) 5 e

nmax "max

10 « (V)

- Inhibit control unit!
2.8 MAXIMUM RPM
- Reconnect terminals 51 and 52 on CPI.

- Connect voltmeter to armature connec-
tions (unit: A,B).

- Set reference value to 0 V; enable!

- Increase reference voltage to maximum,
measure rpm and adjust maximum value.

- Check armature voltage (it must not be
excessively high).

2.9  SPEED CONTROL ACTION

- Adjust desired acceleration time
(LIN to be turned slowly).
IMPORTANT : LED D107 on CRU may only
light up for short time when drive
starts.

For optimum adjustment with scope
carry on with subsection 2.10.

- Adjust control action (optimum behav-
iour; smooth, stable running at con-
stant speed).

- EMF feedback:
Set max. rpm. Turn IR CW until control
starts slightly oscillating. Then turn
back until oscillation dies out.

GB 402 845-v

- Régler le P comme suit:

Rétroaction tachy Rétroaction f.e.m.-

aloyv asy

- Débloquer 1'allumage, I

. doit
. n
circuler.

m

- Recherche du point de brisure N1k avec P;
V1 doit indiquer:

Rétroaction tachy Rétroaction f.e.m

n n
10 « —K () 5 o —1K_ (V)

nmax "max

Bloquer 1'allumage.

2.8 VITESSE MAXIMUM

- Reconnecter les bornes 51 et 52 sur CPI.

- Brancher un V-métre au connexions
d'induit (appareil: A,B).

- Valeur de référence 0 V: Débloquer
1'allumage.

- Référence maximum: Mesurer 1a vitesse
et ajuster la valeur maximum.

- Contrdler la tension d'induit qui ne
doit pas depasser largement la valeur
nominale.

2.9 COMPORTEMENT REGULATION DE VITESSE

- Ajuster le temps d'accéléeration
(tourner le LIN tres lentement).
IMPORTANT: La LED D107 (CRU) ne
doit s'allumer qu'au départ.

Pour un réglage avec 1'oscilloscope
(optimum) continuer chap. 2.10,

- Ajuster le comportement du régulateur
(transition nette; a vitesse constante
1'entrainement ne doit pas vibrer).

- Rétroaction f.e.m.:
A vitesse max. tourner le potentiométre

IR dans le sens horaire jusqu'a ce que des
oscillations apparaissent. Ensuite tourner

IR dans le sens anti-horaire jusqu'a ce
que les oscillations disparaissent.

- 17 -
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ntgo¥

© {CRU)

Bild / Fig. 2-4

w S-sl
all\f 1 n®
AR
ov
w foms|
A
TIAA NN AT
. 4 B M v v P]lA
ov @ (CRU)

68 402 264010

Bild / Fig. 2-5

2v 200ms .
T ) Plp
1 . J (CRU)

3]

&8 “lﬁ.-rl

Verstirkung zu klein Ueberschwingen. Poti PI_. TN
CRU im Uhrz. drehen. n 1
L_J { CRU)

Too low gain, overshoot. Turn pot. PIrl CW.

Amplification trop petite, suroscillations.
Tourner le pot. Pln CRU dans le sens horaire.

Bild / Fig. 2-6

T
2v 200ms

-

1 ov

N

Verstdrkung 1.0., Einlaufen optimal.

Correct gain, optimum response.

Amplification optimale, transition nette.

GB 402 845-v .18

- Antrieb im Stillstand (od. auf gewtinsch-
ter "Nulldrehzahl"); Poti vom Minimum aus
im Uhrz. drehen, bis LED D528 leuchtet.

2.10 OPTIMIERUNG MIT OSZILLOSKOP (K0)
ODER SCHREIBER (fakultativ)

- KO an Messpunkt (5) (CRU) anschliessen
(1V/T, 5ms/T);

- Anschliisse an K1. 51 und 52 CPI offnen.

- Sollwert anlegen; Regler freigeben und

Poti in die Lage unmittelbar vor dem Auf-
treten ungleicher Strompulse (Bild 2-4)
drehen.

- Regler sperren, Netz aus! Klemmen 51 und
52 CPI wieder anschliessen.

- KO an M15 CRU (2V/T, 500ms/T).

- Einschwingverhalten der Drehzahlrege-
lung optimieren (Bilder 2-5...2-7). Bei
Schaltgetriebe: Im "schnellsten" Gang
optimieren; im "kleinsten" Gang kontrol-
lieren und ggf. nachjustieren.

- Abgleich von IR gem. 2.9 (3. Abschnitt).
Zu beachten: Verbleibendes Ueberschwingen

kann evt. durch Nachjustieren von LIN
beseitigt werden!

Bild / Fig. 2-7

[ZV IOdMi

—

(231

ov

Yerstirkung eher zu gross, Antrieb vibriert bei
kleiner Drehzahl. PI" CRU im Gegenuhrz. drehen.

Gajn rather too high, drive starts vibrating.
Turn PIn somewhat CCW.

Amplification un peu trop grande, 1'entrainement
vibre pour de petite vitesse. Tourner PI CRU
dans le sens anti-horaire. n

Jede, saeriaubte Verwesdung reses Oohumentes wird gerichilich verlolgn
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- Drive at standstill (or at desired
/ “zero speed"): turn potentiometer from

~minimum until LED D528 lights up.

~

2.10 OPTIMUM SETTING WITH OSCILLOSCOPE
(CRO)/RECORDER (OPTIONAL)

- Connect CRO to test point (8) CRU.

(1 v/division, Sms/div.);

- Disconnecf leads from terminals 51.
~and 52 on CPI. S

- Apply reference voltage; enable! Turn
potentiometer CW to a position just
before current pulses become un-

- eéqual_(as shown in fig. 2-4).

2.

- Inhibit control»unit,~sw1tch.off mains! -
_ réseau. Reconnecter les bornes 51 et

Reconnect terminals 51 and 52 on CPI.
_ Connect CRO to M15 CRU (2V/div.,
500 ms/div.) o

- Adjust optimum transient response of
speed controller (fig. 2-5...2-7).

Gear box: Adjust with “"fastest" gear, .

check with "slowest" gear and readjust
if necessary.

- Adjust IR according to 2.9 o
(3rd paragraph). ‘

Note: A remaining overshoot can'pos~/' /

sibly be eliminated by read-
justing pot. LIN.

L'entrainement en arrét ou @ 1a "vitesse
zéro" desirée: Tourner le potentiométre
du minimum dans le sens des aiguilles

d'une montre jusqu'a ce que la LED D528
s'allume. ) ;

10 OPTIMISATION A L'AIDE D'UN OSCIL-
- LOSCOPE (SCOPE) OU D'UN ENREGISTREUR

Branéher le scope au point de mesure (:)
(CrRU) (1V/Div., 5ms/Div.).

Enlever les connexions des bornes 51 et
52 CPI, - :

Donner une valeur de référence. Déblo-
quer 1'allumage et mettre le potentio-
métre dans la position juste avant que
les impulsions deviennent inégales

Bloquer 1'allumage. Déclencher le.

.52 CPI.

. Brancher le scope au point de mesure

* M15 CRU (2V/Div., 500ms/Div.)

“Optimiser la transition du,régulateur

de vitesse (Fig. 2-5...2-7). Avec boite

.3 vitesse: Optimiser avec le rapport

d'engrenage .le plus rapide, puis con-
tréler avec le rapport le plus lent et

" ajuster au besoin. .

'Régle} le potentiométre IR selon chap. e

2.9 (3&me paragraphe).

A observer: Une suroscﬂj‘aﬁon restante

peut étre eliminée éventuelle-
~ment en ajustant 1e pot. LIN. -

-9 -
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3.  ANHANG

3.1 VERWENDUNG UND ABGLEICH DER
ZUSATZFUNKT IONEN

3.1.1 Temperaturiiberwachung

'Béi Gerdten mit Liiftern (=90 A) ist der

Kiihler der Endstufe mit Thermokontakten

" versehen (Oeffner), die auf Klemmen 60 und

62 CPl verdrahtet sind.

3. 1 2 -15YV - Ueberwachung

Of fener Kollektorausgang K1. 55 CPI; bei
Fehler hochohmig (Relais abgefallen bzw.
Regler gesperrt). : ‘

3.1.3 Ueberlast-Ueberwachung

Die betreffende Schaltung meldet den Be-
trieb mit maximalem Stromsollwert.
Daraus kann abgeleitet werden:

- Antrieb ist iiberlastet oder

- Motor ist blockiert oder

- Ankersicherung durchgeschmolzen

Interne Verwendung
Automatische Reglersperre mit éinstell-

. barer Verzogerung beim Ansprechen:

Klemen 21 u. 32 CRU <47 u. 30 MBA)
verbinden.

°® Gewiinschte Sperrverzodgerung T mit R309
einste11en'

R309 (CRU) [ 22 47 100 220 560

[thm]

T [q} 0,25 05 1 2 5

ungeféhr

Externe Verwendung

" Meldung (unverzdgert) am offenen Kollektor-

ausgang K1. 27 CRU < 31 MBA .

~ Zustand: Bei Grenzstrom hochohmig (ReTais

abgefallen).

- 20 -
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"3.  ANNEX

3.1  USE OF SUPPLEMENTARY FUNCTIONS
AND ADJUST ING

3.1.1 Temperature monitoring

On equipment with fan (= 90 A)Y the heat

sink of the output stage is provided
with thermal contacts (normally closed)

* which are wired to terminals 60 and 62

CPI.

3.1.2 -15 V moni toring

Open co11ector output terminal 55 CPI.
High resistance with fault (relay.
released or controller inhibited).

3.1.3 Overload monitoring

The relevant circuit signals operation
with maximum current reference.
From this it may be deduced that:

- the drive is overloaded, or

- the motor is jammed, or

- the armature fuse has blown
Internal use:

Automatic controller inhibit with ad-
justable response delay:

* Join terminals 21 and 32 CRU
<47 and 30 MBA > .

* Set desired inhibit delay T with
R 309!

+ R309 {CRU) l 22 47 100 220 560

[kOhm)]

(290 A),

3. APPENDICE

3.1 = UTILISATION ET AJUSTAGE DES
FONCTIONS ADDITIONNELLES

3.1.1 Surveillance de la température

Dans Yes appareils avec ventilateurs '

le radiateur des étages de pufs--
sance est equipe de contacts thermiques
(contact d'ouverture) qui sont cablés aux

“bornes 60 et 62 CPI.

3.1.2 Surveillance -15 V

Sortie a collecteur ouvert borne 55 CPI;
a haute impédance en cas d'erreur (relais
relaché et régulateur bloqué).

N

.3.1.3 Surveillance de surcharge

Ce'circuit indique 1a marche en courant
limite c.3.d. référence du courant max.

On en déduit que:
- 1'entratnement est surchargé ou
- 1e moteur est bloqué ou

- que Te fusible d' induit a sauté
Utilisation interne: \

Blocage automatique avec retard ajustab1e
d 1'amorgage: ‘

® Connecter les bornes 21 ef 32 CRU
< 47 et 30 MBA > .

* Fixer le retard de blocage T desire avec
R 309

{33231‘6“"’ I 22 47 100 220 560

Tapprox.[s]l 0.25 0.5 1 2 5

External use:

Signal (undelayed) at open collector -

output terminal 27 CRU < 31 MBA ).
State: With limit current high

~resistance (relay released).

I

environ[s1[ 0,25 05 1 2 5

- Utilisatioh~externe:

Signalisation (sans retard) 3 1a sortie &
colTecteur ouvert borne 27 CRU < 31 MBA>.

'Etat a haute impédance pour courant

limite (relais reldché).

-21 -
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3.1.4 Drehzah1-Nullmeldung

0ffener Kollektorausgang K1. 23 CRU 33 MBA
Zustand: Bei n =~ 0 hochohmig (Relais abge-
fallen).

Ansprechschwelle
Abqleich mit Poti n # 0 wie folgt:

a) Nulimeldung (K1. 23 CRU) extern nicht -
verwendet

® Netz eingescha1tet Regler gesperrt..
Poti n # 0 vom Minimum ausgehend auf-
drehen, bis LED 0528 < zero speed >
1euchtet

b) Nullmeldung (K1. 23 CRU) extern verwen-

det.

° Drehzahl, bei der Nullmeldung gewiinscht
wird, einstellen. Poti n # O vom Minimum
ausqehend im Uhrz. drehen, bis LED D528
{zero speed >leuchtet.

Regler sperren,

Ny B

3.1.5 Meldung "Drehzahl erreicht"

! Werkabgleich fiir + 10 V max. Sollwert.

~ Fiir einen anderen max. Sollwert und/oder
 Ankerspannungsriick fithrung muss R208 CPI

betragen:
Tachoritick fihrung l Ankerspannungsriick filhrung
R208=2U -10 | R208 =4V =10
sol !l max soll max

R 208 In kOhm

Notwendige Verbinddngen:

K1. 69 CPI -- K1. 16 CRU

K1. 63 CPI -- Drehzahlsollwert

Meldung an K1. 67 CPI (offener Kollektor-
- ausgang).

Zustand: Wenn Drehzahl erreicht ist,
niederohmig (Relais angezogen).

\\

6B 402 845-Y -2 -
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3.1.4 Zero rpm signalling

Open collector output terminal 23 CRU
< 33 MBA ).

State: High resistance when n~ 0
(relay reTeased)

Response threshold
Adjust with n # 0 potentiometer as
~follows:

a) Zero signal (terminal 23 CRU) not
used externally

° Mains power switched on, controller
inhibited. Starting from minimum,
turn up potentiometer n # 0 until -
LED D528 < zero speed > lights up.

| -b) Zero signaI (terminal- 23 CRU) used

externally.

Adjust rpm at which zero signa] is
wanted. Starting from minimum, turn
_potentiometer n # 0 clockwise until
LED D528 < zero speed > 1ights up.
Inhibit controller.

[

3.1.5 “Speed attained" signal

Factory adjustment for + 10 V max.
reference.

" For any other maximum reference and/or

armature voltage feedback, R208 CPI
must be:

Tacho feedback | Armature voltage feedback
R208 =2 U - -10 | R208 =4 Y -10
: ref.max.. ref.max.
R208 In kOhm

~ Connections necessary:

Terminal 69 CPI -- terminal 16 CRU
Terminal 63 CPI -- rpm reference

Signal to terminal 67 CPI (open col-
lector output).

- State: Low resistance when speed is

attained (relay operated).

GB 402 845-v

3.1.4 Signalisation de la vitesse zéro

Sortie a collecteur ouvert borne 23 CRU
< 33 MBA .

Etat: haute impedance quand n=~ 0 (relais
relaché). -
Seuil de réponse

Ajustage avec pot. n # O comme suit:

a) Signalisation externe du zéro non utili-
sée (borne 23 CRU)

" ° Réseau enclenché, régulateur bloqué. En

partant du min. augmenter le pot. n # 0
jusqu'a ce que la LED D528 < zero speed >
allume.

b) Signalisation externe du zéro {borne
23 CRU) utilisée.

° Fixer la vitesse & laquelle la signali-

sation zéro est désirée. En partant du
min. tourner le pot. n # 0 dans le sens
horaire jus%g a ce que la LED D528
{zero speed > allume.

Bloquer le régulateur.

3.1.5 Signalisation "vitesse atteinte"

Ajustage en usine pour valeur de référence
+10 V.

Pour une autre valeur de reference max. ou/
et pour rétroaction f.e.m. R208 CPI doit
valoir:

Retroactlion tachy | Retroaction f.e.m

R208 =2 U . -10 | R208 = 4 U . -10
ref.max. ef-max.

R208 en kOhm

Connexions nécessaires:

Borne 69 CPI -- Borne 16 CRU

Borne 63 CPI -- Valeur de référence
Signalisation 3 la borne 67 CPI (sortie a
collecteur ouvert).

Etat: faible impédance quand vitesse at-

‘ teinte (relais actionne)..

- 23 -
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- 3.1.6 fDrehzah] abhdngiger Maximalstrom
(Bi1d 3-2)

Verwendete Bégriffe:

. | : ' Imax = Maximalstrom

—

" g
L]

Zuldssiger Strom bei n .

r—--

—— e -

1 -
5 "max

Maximﬂdrehzah?

(]
L]

!’

L

C"Kni ckdrehzahl “ ("Stromknic:k"‘)

Bild / Fig. 3-2 |
° Bestimmen Sie & und B wie folgt:

A\

J~=...I_E‘_i_'l; =, ., A= nIK =
Imax ' "ma‘x,

—

° R224 und R222 CPI betragen:
Be! Tachoriickfiihrung Be! EMK-Ruickfiihrung

" 1 - . I R RS
R 224" = 45,8¢ | R 224"= 780 —
1~-R : 1-8

o : o . 'BAeR 224 142e R 224
R 222*s R 222%=
NeR 224 + 45,8 | feR 224 + 78

R 222 und R 224 in kOhm

* Berechnete Werte aufrunden!

Obige "Faustformeln” ergeben die besten:
Resultate, wenn folgende Bedingungen -
erfiillt sind: )

- Signal an M15 = 10V bei Max.-Drehzah} . -
- Poti I“x am Anschlag im Uhrz;
ggf. R102 CRU nachjustieren.

Notwendige Verbindungen:

g ‘ - K1. 59 CPI - - K1. 16 CRU
K1. 65 CPI - - K1. 11 CRU -

6B 402 845-V_ -
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Antriebstochnik

3.1.6 Speed-dependent maximum
' current (Fig. 3-2)

,‘ ‘Abbreviations uSed:

Imax = maximum current

‘I-mi‘n = admissible current at max. rpm
Mpax = maximum rpm

g = "break-point rpm" (“curren

break-point")

® Determine « and 8 as follows:

* R224 and R222 CPI are calculated from:

T

3.1.6 Courant max. en fonction de la
vitesse (Fig. 3-2)

Notions utilisées:

courant max.

max

Imin = courant admissible & vitesse max.
Nmax = vitesse max.

Mg = vitesse "coudée" (point de brisure

du courant)

* Déterminez ~ et 3 comme suit:

° Calcul de R224 et de R222 CPI:

For tacho feedback

For EMF feedback

1 -4
R224"= 45.8 ¢

RIS

84 o R224
R222%=

R224%= 78

Be R224 + 45.8

1 -4

1 -0

142 @ R224
R222%=
BeR224 + 718

Pour rétroactlon tachy

Pour rétroaction f.e.m

1 -4

R224*= 45,8 o

1 -0

84 ® R224
- R22%=

e R224 + 45,8

: 1 - d
R224%= 78 o
t -0
84 & R224
R222%=

. BeRr224 + 78

S o3

R224 and R222 1n kOhm

* Round up calculated values!

The best results with above “rules of thumb* .
are obtained under following conditions:

- signal on M15 = 10V at max. rpm

sax potentiometer set to end stop CW;
readjust R102 on CRU if necessary.

Connections necessary:

Terminal 59 CPI -- terminal 16 CRU
Teminal/ss CPI -- terminal 11 CRU

R224 et R222 en kOhm

" * Arrondir au-dessus les valeurs calculées.

Les formules approximatives sus-mentionnées
donnent les meilleurs résultats sous les
conditions suivantes:

- Signal a M15 = 10V en cas de vitesse max.
- Potentiométre I sur butée_horaire;

au besoin ajuster RIO2 CRU.
Connexions nécessaires:

Borne 59 CPI -- borne 16 CRU
Borne 65 CPI -- borne 11 CRU

GB 402 845-V
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3.1.7 Netziiberwachung

Die serienmassig eingebaute Netziiber-

wachung bewirkt automatisch Reglersperre

(LED D320 auf CRU 18scht)bei:

- Ausfall einer Phase - :

- Bruch efner Netzsicherung

- Bruch einer Feldsicherung (F201, 202)
odéer einer Steuersicherung (F203 F204,
F205) auf CPI.

- Netzspannungseinbriichen > 20% w&hrend
mehr als ca. 12 ms. A

. Meldung am Relaistreiber-Ausgang ~
/ . K1. 25 CRU (offener Kollektor); bet Fehler
' hochohmig (Re]ais abgefallen) V

~ 3.2.  ANPASSUNGEN, ZUSAETZLICHE.g

INFORMATIONEN -

123458 3.2.1 Frequenz-Umschaltung (50/60 Hz)
s20 (oowa) [B._M 2L %A , o

2o ot ~ An Printschalter S20/1 CRU:

" ’ C - 50 Hz: S20/1 offen _
, 60 Hz: S20/1 geschlossen
.
 GB 402 845-V 2 | o
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Antrishstechaik

B e

r.

'3.1.7 Mains power monitoring

The mains power monitoring provided
as standard causes automatic controller
inhibition (LED D320 goes out on CRU) =

. 1in the event of:

- phase outage

- blown mains fuse

- blown field fuse or control fuse
on CPI1 (F201-F205).

< « mains voltage drep > 20% lasting

more than about 12 ms.

Signal at open collector output

- terminal 25 CRU; high resistance
- with fault (relay released). =~

3.2 ADAPTATIONS, ADDITIONAL INFORMATION

3.2.1 Frequency changeover (50/60 Hz)
~ On PCB switch S20/1 CRU: -

60 Hz: S20/1 open

60 Hz: S20/1 closed

GB 402 845-V

-27 -

3.1.7 Surveillance du réseau

La surveillance de réseau 1ncorporég; de

‘série provoque automatiquement le blocage

du régulateur (LED D320 &teinte sur CRU)
pour: , : ‘

- Absence d'une phase du réseau

- Rupture d'un fusible réseau

- Rupture d'un fusible du champ ou d'un

~fusible de contrdle sur CPI (F201-F205). -

- Diminution de la tension du réseau sous

-‘?gﬁ de la valeur nominale durant p]uskde
mS. ;o

Signalisation a la sortie & collecteur
ouvert borne 25 CRU; haute impédance en
cas. d'erreur (relais‘reléché). :

3.2 ADAPTATIONS ET INFORMATIONS;

3.2.1 Changement de la fréquence (50/60 Hz)

Sur le commutateur de circuit imprimé
$20/1 CRU: ’ )
50 Hz: S20/1 ouvert ' '

60 Hz: S20/1 fermé

s N wariatat




 3.2.2 Extern erzeugte Sol]wertspahnugg

- Sollwerteingang K1. 5 CRU: Werkabgleich
-15 V max. Sollwert.

Fiir andere max. Sollwerte muss R505 CRU be-
tragen: , o

Be! Tachoriickfiihrung | Bel Ankerspannungsriickf.

475 23,5

R 505 =~ R 505 =
Usoll max Usott max
R 505 In kOhm

o - ' . 3,2.3 Zusatzeingang* zum Drehzahlregler,
| K1. 1 CRU <43 MBA >

Wenn beniitzt, muss R511 CRU betragen:

Bel Tachoriickfiihrung | Bel Ankerspannungsfﬁckf.~
R 511 = 2,37 Ue_1 et -10 R511 = 4,74 l_!9_1 max =10
R 511 In kOhm

C505 CRU ist abhangig von/der:gewﬁnéchten
Zeitkonstante U und betrdgt:

" T[ms] (RS11 + 10)  RS511
€505 [yF] = - ~in
: ‘ 10 ¢ R511 kOhm

Zu beachten:

- Polaritit umgekehrt jener an K1. 5 CRU!

- Signal an Zusatzeingang mit Reglersperre
abschalten! ‘ -

* Nichtig:

Bei gleichzeitiger Verwendung von "Haupt-
eingang" und Zusatzeingang:

Bel Tachorﬁckfﬁhrdngi Bel Ankerspannungsriickfe
4,75 2,375
R 505 & ——————— X’ R 505 = —meeee X’
(CRU)Y U ’ (CRU) U
solt max soll max

237e U 474 4
R511 = —2L M8 5 | Ry = o1 max_ 4o
(CRUY. ~ X’ (CRU) X’

R 505 und R 511 In kOhm

Xy = prozentualer Anteil des betreffenden
Signals (beide zusammen 100%) o

6B 402 BAS-Y -28- SR
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~For tacho feedback

3.2.2 Externally generated reference

Reference input terminal 5 CRU.
Factory adjustment for -15 V max.
reference.

For other max. reference value R505

‘*must be: ;
‘ For tacho feedbock For EW feedback
' 475 2315
R505 = R505 =
- Uref.nax : Uref.max.
R505 - 1n" kOhm

3.2.3 Supplementary input* to speed éon4
 troller, terminals 1 CRU <43 MBA >

If used, R511 CRU must be:
IForEMF feedback

3.2.2 Tension de référence exterée

©  Entrée de valeur de référence borne 5 CRU.

Ajustage en usine pour valeur de référence
-15 v.

Pour d'autres valeurs de reférence max.
R505 vaut:

Pour réetroactlon tachy | Pour rétroaction f.e.m

475 231,
R505 = R505 -
U ‘ U )
“ré&f.max. ré&f.max.
R505 en kOhm

3.2.3 Entrée additionnelle* au régulateur

de vitesse, borne 1 CRU <43 MBAD

En cas d'utilisation, R511 doit valoir:

Rétroaction tachy | Retroaction f.e.m

e

]

w237 g, 10 EEER 3}1 — o RN =2,37 4. 10 | RS = 4,74 U <10
R511 In kOhm | R511 en kOhm
cSOS CRU 1is dependent of the desired C505 CRU dépend de 1a constante de temps
time constant T and amounts to: désirée T et vaut:
. T[ms] (RS11 + 10) RS11 | T ms] (R511-+ 10) RS11
€505 {yF] = -~ in ¢505 [uF] = ; : en
e ~ 10 * R511 kOhm . 10 * R511: kOhm
Note: ‘ i A observer:
- Polarity opposite to that on termina] - La polarite doit &tre inverse a ceTle
-5 CRU! , de 1a borne 5 CRU'
- Cut off signal at supplementary input - Débrancher le signa] avec hlocage du
with control?er inhibit! ‘ régulateur 3@ 1'entrée additionnelle!
‘* l-portlnt., * I-portant'
With simultaneous use of main and Pour 1'utilisation simultanée de "1'entrée
supplementary inputs: principale” et de 1'entrée additionnelle:
~‘ror tacho feedback For EMF fesdback N Pour réetroaction tachy Pour«r%%&oaéf!on f.bem )
e 4.75 2.375 4,75 N 2,375
R305 = —————— x’ R505 = Xg R505 = —r— Xg R505 & wmmmemm X
(CRW) U : (CRU) U (WCRU) U (R U o 5
ref.max. ref.max. réf.maxe. ref.max. :
BleY 'm ey 237e Uet , m'“ea N S
RSN e =10 | R511 ® e 10 RS11 = ~ 10 RS11 = : -10
(CRD : x,~ (CRU) x’ (CRU) : x‘ (CRUY X, :
: RS05 ang R511 1n kOhm " _RS05 et R511 en kOhm f
Xg = percentage of signal in question ' Xy = pourcentage du signal correspandant
(both together 100%) o (les deux ensemble 100%) :
GB 402 845-V | - 29 -
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‘Imax 290 A

* Berechneten Wert abrunden

* Round off calculated value
(next lower value)

* Arrondir en dessous la valeur
. calculée

CONENBIEBS  riiessiecis

3.2.4 Drehzahlregler-Verstarkung

Bei ungeniigendem Einstellbereich von Poti
PI (CRU) (mBglich bei extremem Schwung-

moment) gehen Sie wie folgt vor:

Flr grossere Verstﬁrkung:

Werte von R531 und R633 CRU verdbppeIn und
von €513 (und C514 falls bestiickt) halbie-
ren. ~ : :

Fir kleinere Vefﬁtérkung:

» Werte von R531 und R533 halbiéren und von

€513 (und C514 falls bestiickt) verdoppeln.

3.2.5 Grenzstrom, Biirdewiderstand R102

Werkabgleich fiir Standard-Gerite (R102 und

Poti I ., CRU): Auf Gerdtenennstrom, d.h.
dauernd zuldssigen Grenzstrom. '

Hohere Grenzstrome sind nur mit ausdriick-
licher Einwilligung des Herstellers zulds-
sig!

3.2:6 Verringern des Mullfehlers
(0ffset)

Fa11§ Abéleich erwiinscht:

° R517 CRU bestiicken (z.B. 50 kOhm)

® Nullfehler mit Poti "Shift" CRU kompen-
sieren* s . ’

* Fiir grosseren Einstellbereich R517
kleiner wiahlen und umgekehrt.

-3 -
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s, 2.4 Speed controller gain

" CRYU):

t,aﬁth the: express approva1 of the makers'

| '~ 3.2.6 Reducing the zero error

6B 402 845-V

. If the adjustment range of potentiometer

(CRU) is inadequate (possible with

extreme moment of inertta) “proceed as
follows:

-J,;For more gain
" Double the values of R531 and R533 CRU

‘and halve C513 (and C514 if fitted).

For less gain: ‘
Halve values of R531 and R533 CRU and

double C513 (also C514 if fitted).

'3.2.5 Limit current, burden
‘7Lﬂ resistance R102 '

’Factary adjustment for standard equip—

ment (R102 and potentiometer I .

to controller nominal amperage,
“1.e. continuously admissible Timit

"\current

Higher 1imit currents are admissible only

~ (offset)

, 1f adjustmeht is wanted:

* Fit R517 CRU (e.g. 50 kOhm)

* Compensate* zero error with shift
potentiometer CRU.

’f’* Choose smaller for wider adjustment

- range R517 and vice versa.

-31-

3.2.4 Gain du régulateur de viteése )

s la plage d'ajustage du pot. PI_ (crU)

est insuffisante (possib1e pour des couples
d'inertie élevés) proceder comme suft:

Pour gains plus &levés:

Doubler les valeurs de R531 et R533 CRU et
diviser par 2 celles de C513 (et de C514 si
implant@).

Pour gains plus faibles:

Diviser par 2 les valeurs de R531 et R533
CRU et doubler celles de C513 (et de C514
si implanté).

” 3.2.5 Courant 11mﬁte résistance de

char e R102

Ajustage en usine pour appareils standards
{R102, pot. Ina CRU) Courant nominal de

1'appareil, c a d courant Timite perma-

nent admissible.

Des courants limite pTus elaves ne sont

- admissibles qu'avec 1'autorisation formelle
_ du fabricant!

3.2.6 Diminution de l'érreuniﬁéro:
(offset) -

Si cet ajustage est désird:
° Implanter R517 CRU (p.ex. 50 kOhm)

® Compenser* 1'erreur zéro avec le pot.
"shift" CRU

* Choisir R517 plus faib1e'p¢ur des plages
d'ajustage p1us;1mportantes et vice-versa.

kise wud S verfpior. -



3.2.7 Ankerspannungsriickfiihrung

. - R518 und R525 CRU gem. Formel bestimmen
S Uy - 21 - (1inke Spalte).
- R518 [kOhm = —- .

120 = Ankernennspannung

— ' Loed
[~ 9
| 1]

' Ankernennstrom
Yq

[ 59

}*j - R525 [kOhm Ankerwiderstand

| IAo Ry | | | e
Bendtigtes Verbindungskabel: GB 403 272-E
(In;erne Verbindung CPI J72 5/6 -- J78
3/4

CRU - CPl Notwendige Anschliisse (extern) gem.
A 1B R 56 S8 : - Bild 3-4.

Folgende Elemente bestucken/anpassen'
(Vom Werk angepasst, falls Gerdte fiir An-
kerspannungsruckfuhrung bestel1t werden).

Bild / Fig. 3-4

Karte CRU: .

P 505: Trimmpot. 10 kOhm

R 505: 16,2 kOhm. LP 505: Drahtbriicke
LP 501, LP 502: 332 kOhm

nou

LP 506, LP 507: R

100 kOhm }para’llel
C

| 0,22 yF f{geschaltet
C504: 1 yF  C 508: 2,2 yF

Metallfilmwiderstdnde 0,25 W-
~MKL-Kondensatoren ;} Ve"ﬂeﬂde"‘

Karte CPI:
R313*, R315*: 33 kOhm *

R314**: 5.6 kOhm R208**+: Sl,ljkﬂhm‘
R222***: 100 kOhm R224***: 82 5 kOhm
* 2 W Metalloxyd-Typen. |
Uebrige widerstéhde: Metallfilm

**‘O,SVN **x 0,25 W

. GB 402 845y -2
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3.2.7 Rétroaction de la tension d'induit

3.2.7 Armature voltage feedback

- Determine R518 and R525 on CRU - Déterminer les résistances R518 et R525

~ - according to formulas (left hand

page).

Uy = rated‘afmature voltage

IA = pated armature current .
RAf== Armature resistance

\

= Necessary connecting cable:

GB 403 272-E (Internal connection: -
CPI J72 5/6--J78 3/4)

" Connections necessary (externally)

according to fig. 3-4.

th/adaust,the~following components! .
- (1f unit is ordered for armature '
- voltage feedback, adjustment s made
. at the factony)

" CRU board:

'PSOS: 10 kOhm trimmimg potentiometer
R505: 16.2 kOhm LP505: Wire link
- LP501, LP502: 332 kOhm

LP506, LP507: R=100-kOhm ) connected

© C504: 1 uF C508: 2.2 yF

~ €=0.22 yF

Use 0.25 W metal film resistors and

| meta1lized-po]yester,type capacitors.

_ CPI board: | -

~ R313*, R315*: 33 kOhm*
 R314** : 6.6 kOhm R208***: 51,1 kOhm
“R222%**: 100 kOhm R224***: 82.5 kOhm~

~ t32}H¥meta1 oxyde resistors.

~ A1 other reststors metal film type.

k0 25 |

CRU selon les formules (page a gauche).

tension d'induit nominale

c‘
i

courant d'induit-nomfnal

b -] 4
] L]

Résistance d'induit

~Céble de connexion nécessaire:
GB 403 272-E (Connexion interne:

CPI J72 5/6--378 3/4)

Connexions nécessaires externes selon
fig. 3-4. '

Imolanter/ajuster les composants suivants!

(Effectud par 1'usine, si le variateur
était commandé pour retroaction de la

~ tension d' induit).

Carte CRU:

P505: Potentiométre de réglage, 10 kOhm
R505: 16,2 kOhm LP505: ponter
. LP501, LP502: 332 kOhm

LP506, LP507: R=100 kOhm \ connecté

in parallel ‘
C504: 1 pyF (508: 2,2 uF -

- 0,5 W

€=0,22 uf { en paralléle

Types des composants: des résistances
& couche métallique de 0,5 W, des con-

‘densateurs au polyester métallisé.

Carte CPI:

R313*, R315%*: 33 kOhm* \
R314** : 5.6 kOhm R208***: 51,1 kOhm

- R222%**; 100 kOhm R224***: 82 5 kOhm

% UYtiliser des résistances’d oxyde de

métal de 2 W.

Toutes les autres resistances a

~ couche métallique.

Hkk g,és W

B A0z BASY - -3 -
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3.3 BEHEBEN VON STOERUNGEN

3.3.1 Allgemeines

Dieses Kapitel ist auf die Inbetriebset-
zung des neuen, werksgepriiften Antriebes
zugeschnitten, ist entsprechend kurz ge-
halten und beruht auf folgenden Vorausset-
zungen: '

- Gerit und Motor weisen keinen Transport-
schaden auf. ,

- 'Der Antrieb ist gemdss unseren VYorschrif-
ten eingebaut und angeschlossen.

- Die Daten des Antriebes (Maximalwerte)
werden eingehalten.

Sicherungsbruch tritt bei einer neuen An-
lage nicht auf und ist hier lediglich im
Zusammenhang mit Anschlussfehlern, falsch-
er Einstellung und Fehlbedienung abgehan-
Losen der Kartenbefestigung \ :

)
L K1inke hinein-
- driicken und
gleichzeitig
Karte anheben
Garantie:
Ohne unsere ausdruckliche Finwillfgung,
~ sind Reparaturen oder Aenderungen an
unseren Objekten durch Kunden oder Dritte
wihrend der Garantiezeit nicht zuldssig!
3.3.2 Motor dreht zu langsam |
Stellen Sie fest in welchem der folgenden
Falle: . .
a) Unabhdngig von der Belastung?
b) Nur unter Last?
u a) ,
- Tachnénpassung (R518) stimmt nicht;
Kontrolle anhand des Kapitels 2.2.
- Zu niedrige Sollwertspannung, besonders
bei extern erzeugtem Sollwert. Siehe ‘
Kapitel 3.2.2 und 3.2.3.
. GB 402 B45-V | - 34 -
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A

i

3.3

= the drive data (maximum va!ues)

- See subsections 3.2.2 and 3.2.3.

6B 402 845-V

' TROUBLE SHOOTING

3.3.1 General remarks

. This section is intended for commis-

sfoning new, works-tested drives. It
is therefore short and is based on
the following assumptions:

- the drive and motor have not been

. damaged in transit.
= the drive has been fitted and

connected-up according to our
instructions.

have been observed.

Fuses do not blow in new 1n§ta11ations,

.~ and are dealt with here only in relation
~ to connecting faults, maladjustment and
- 1incorrect operation. ‘

To re?eese the printed circuit board

~fastening:

Press in the

catch and 1ift

- PCB at the
-same time

Guarantee:

- No repairs or modifications are to be
-~ performed on our equipment by customers
. or third parties during the guarantee

- period without our express agreement.-

-3.3.2 Motor turns too slow

Find out whether this is:

’”],a)vindependent of the load?
b} only under load? |

i possible causes:

.Caée a)

- Tacho adaptation (R518) not right

check with subsection 2.2

- . Reference voltage low, especially

with externally generated reference.

D

3.3 DEPANNAGE
3 3.1 Generalites

Ce court chapitre aide a 1a mise en service

‘de 1'entrainement. 11 suppose que les

conditions suivantes soient satisfaites:

v

- L'appareil et le moteur n'afent pas étés
endommagés durant le transport.

- L'entrafnement soit installé et branché
selon nos instructions.(

- = Les donhées techniques de 1'entra1nement

(va]eurs max.) soient respectées.

Les fusibles ne doivent paersauter\si

"1'installation est nouvelle. La rupture
de fusibles est dile aux erreurs de branche-
- ment, d'ajustage et de manipulation.

Déserrement de la fixation de la carte:

T

Enfoncer la lame

et soulever la
carte en méme

temps
Garantie:

Durant la période de garantie, et sans
notre autorisation formelle aucune répara-
ration ou modification sur les appareils
de 1a part du client ou d'une tierce
personne n'est admissible.

3.3.2 Moteur tourne trop lentement

Déterminer dans quel cas: O

a) 1ndébendamment de 1a charge?

b) exclusivement sous charge?

Cas a)

Causes possibles:

\.

- Adaptation tachymetrique (RSIB) pas cor-
recte; controle suivant chapitre 2.2

- Tension .de référence trop basse, speciale-7
ment pour valeurs de référence générées
gx;egieurement. Voir chapitre 3.2.2 et

-3 -
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Zu b)

- JF502 speed loop od. JF101 {current
loop > auf CRU gesteckt; miissen im Normal-
fall offen sein!

- Zu niedrig eingeste?1ter Maximalstrom.\
Kontrolle mit Dateanatt'

- Motor iiberlastet od. zu kleiner Feld-
strom. Kontrolle! :

3.3.3 Motor dreht zu schnell

MﬁéIiche,Ursache:

- Tachoanpassung (R518) stimmt nicht;
Kontro11e‘anhand des Kapite1s 2.2.

- Zu hohe Sollwertspannung (Maxima]wert)
Siehe dazu Kapitel 3.2.2 u. 3.2.3.

3.3.4 Motor beschleunigt unkdntrolliert.

Mﬁgliche Ursachen:

I } ' ~ | . - Falsche Polaritat des Istwert-Signais
b ‘ (Tacho). Siehe 2.5, Drehrichtungskon-
trolle. ‘

-~ = Kein Istwert (Riickfiihrung unterbrochen).
Tacholeitungen kontrollieren!

3.3.5 ‘Dréhzah1rege1uh9 unstabil

Wichtig: Die Drehzahlregelung kann nur |
dann optimal arbeiten, wenn der Strom-
regler auch optimal eingestellt ist!.

Stellen Sie fest, welcher Art die Unstabi-
S litat st ‘

a) Unregelmdssige (sporadische) Schwan-
kungen? .

~ b) Schwingungen (regelmdssig) mit drehzahI-
abhangiger Frequenz?

- ¢) Schwingung mit fester Frequenz?

98 402 845y | .36 -
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COTVENBEMRE riebsiechi
Case b) Cas b)
T _ JF502 speed loop or JF101 - JF502 speed loop ou JF101

< current 1oop > plugged onto CRU;
must be open in normal case!:

- Maximum current set too low. Check
with data sheet!

- Motor overloaded or field current
too low. Check!

3.3.3 Motor turns too fast

Possible cause:

- Tacho adaptation (R518) not right;
check with subsection 2,2 :

- Reference voltage (maximum value)
too high. See subsections 3.2.2
and 3.2.3 regarding this.

3.3.4 Motor accelerates without

control

Possible causes:

- Actual value signal (tacho) has
wrong polarity. See 2.5, checking
sense of rotation.

- No actual value (feedback inter-
rupted) . Check tacho lines!

3.3.5 Unstable speed control

Important: The speed regulation can
function optimally only if the
current controller is set optimally
too!

Find out whether the instability
consists of:

a) irregular (sporadic) variations?

b) oscillations (regular) with
frequency depending on the rpm?

c) oscillation with fixed frequency?

GB 402 845-V - 37 -

< current loop > enfichés sur CRU;
normalement ouverts.

- Ajustage trop bas du courant max.
Contrdole suivant données techniques.

- Moteur surchargé ou courant d'excitation
trop petit. Contrdle!

3.3.3 Moteur tourne trop vite

Cause possible

- Adaptation tachymétrique (R518) pas cor-
recte; controle suivant chapitre 2.2

- Tension de référence trop elévée (valeur
max.). Voir chapitre 3.2.2 et 3.2.3.

3.3.4 Moteur accélére de fagon non
controllee

Causes possible:

- Fausse polarité du tachymétre (Tachy).
Voir 2.5, controle du sens de rotation.

- Absence de la valeur actuelle (retour de
boucle interrompu). Controle des lignes
tachymétriques!

3.3.5 Régulation de vitesse instable

Important: La régulation de vitesse ne peut
travailler optimalement que si le régula-
teur de courant est ajusté de maniére opti-
male.

Déterminer le genre d'instabilité:

a) Variations irréquliéres (sporadiques)?

b) Oscillations (réguligres) a fréquence
dependante de la vitesse?

c) Oscillations a fréquence constante?

Jede, unerisedte Yor dieses O

wird nerichilich verfetat
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GB 402 845-v

Mogliche Ursachen:

Zu a)

- "Einbrechen" der Sollwertspannung
(Wackelkontakt). _
Sollwertgeber (Poti), Anschlussleitungen
und K1emmen iiberpriifen!

- Wackelkontakt in der Riickfiihrung od. im
Tacho; Tachokupplung nicht i.0.
Kontrolle des Tachos (Klemmen, Biirsten),
der Anschliisse und der Kupplung.

Zu b)

- Unwucht (Exzenter) od. drehwinkelab-
hdangige Reibung in der Maschine verur-
sachen zwangslaufig Schwingungen der Re-
gelung. In diesem Fall Drehzahlregler so
abgleichen, dass Schwingung mglichst
gut ausgeregelt wird.

- Kupplung v. Motor oder Tacho nicht in
Ordnung.

- Motorwelle od. Tacho wurde bei der Mon-
tage beschadigt (Schlag).

- Tacho-Kollektor aus irgendwelchen Griin-
den verschmutzt.

Zu c)

- Schlecht eingestellte Ankerstrom-Rege-
lung (viel zu niedrige Verstdrkung).
Kontrolle anhand des Kapitels 2.10.

- Schlecht eingestellter Drehzahlregler.
Zu niedrige Verstdarkung bewirkt starkes
Ueberschwingen (normalerweise abkling-
end). Zu hohe Verstirkung bewirkt
"schnelle" Schwingung, Antrieb vibriert
od. rattert. Kontrolle anhand des Ka-
pitels 2.10; ggf. korrigieren!

- Irgendwelche elektr. Einkopplung in den

Dre?zah]rege1kreis (Sollwert, Tachosig-
nal).

- 38 -.
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Possible causes:

Case a)

Sagging reference voltage (loose
contact). '

Check reference setter (potentio-
meter), connecting leads and ter-
minals!

Loose contact in feedback or tacho;
tacho coupling not in order.

Check tacho (terminals, brushes),
connections and coupling.

Case b)

Unbalance (eccentric) or friction
depending on angle of rotation in
the machine are enforcing oscilla-
tions on the control. In this
case, adjust the speed controller
so that the oscillation is correc-
ted as well as possible. .

Motor or tacho coupling not in
order.

Motor shaft or tacho have been
damaged at assembly (impact).

- Tachd commutator fouled for some

reason.

Case ¢)

Maladjusted armature current con-
trol (far too 1ittle gain). Check
with subsection 2.10

Maladjusted speed controller. In- -

sufficient gain causes severe over-

shoot (normally dying out). Exces-
sive gain causes rapid oscillation,
vibrating or chattering drive.
Check with subsection 2.10 and cor-
rect if necessary!

Some electrical coupling into the
speed control loop (reference,
tacho signal).

GB 402 845-V
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Causes possibles:

Dans le cas a)

“Cassure” dans la tension de référence
(mauvais contact).

Vérification du générateur de référence
(potentiométre), des cables de 1iaison
et des bornes!

Mauvais contact dans la boucle de contre-
réaction ou dans le tachymétre; accouple-
ment de la tachy défectueux. Contrdle du
tachymétre (bornes, balais), des con-
nexions et de 1'accouplement.

Dans le cas b)

Balourd (excentricité) ou des frottements
dans 1a machine dépendants de 1'angle de
rotation provoquent des oscillations de 1a
régulation. Dans ce cas ajuster le régula-
teur de vitesse de maniére a compenser les
oscillations.

Accouplement du moteur ou de la tachy pas
en ordre.

L'arbre du moteur ou de la tachy a été
endommagé lors du montage (choc).

Le collecteur de la tachy peut étre

encrasseé.

Dans le cas c¢)

Mauvais ajustage de 1a régulaltion du
courant d'induit (gain beaucoup trop
faible). Contrdle a 1'aide du chap.2.10

Mauvais ajustage du régulateur de vitesse.
Un gain trop faible engendre des suroscil-
lations (en principe amorties). Un gain
trop élevé entraine des oscillations
"rapides", 1'entrainement vibre ou
"grisse". Controle & 1'aide du chap. 2.10;
au besoin adapter.

Perturbations @lectriques dans le circuit
de la requlation de vitesse (val. de ref,
signal tachymétrique).

Jede, waetiandie Vor

Greses 0

witg gerschilich verleigl
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- Mechanische Unzulanglichkeiten wie
Schlupf, Spiel od. Elastizitdten in
der mechanischen Uebertragung Kupp-
lung, Treibriemen, Getriebe); Tacho-
kupplung hat Spiel oder ist zu elas-
tisch.
Wenn mech. Abhilfe nicht moglich, Rege-
lung so langsam einstellen (kleine Ver-
starkung), dass Schwingung verschwin-
det.

Schaltgetriebe:

Mit Schaltgetrieben ist das auf die
Motorwelle bezogene Schwungmoment in je-
der Getriebestufe anders. NDemzufolge muss
beim Abgleichen des Regelverhaltens ein
fir alle Getriebestufen annehmbarer Kom-
promiss gefunden werden!

Vorgehen:

Im "schnellsten" Gang abgleichen, leich-
tes Ueberschwingen tolerieren! Kontrolle
im "kleinsten" Gang; falls hier der An-
trieb rattert. Verstarkung noch etwas
reduzieren (PIn im Gegenuhrz.).

- 40 -
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- Mechanical inadequacies like slip,
-blacklash in the mechanical trans-
mission (coupling, belts gearing);
tacho coupling has backlash or is
too elastic. If no mechanical
remedy is possible. adjust control
so slowcating (small gain) that the
oscillation disappears.

Changeover gears:

With speed change gears the torque
related to the motor shaft is dif-
ferent in every gear. When adjust-
ing the control behaviour there-
fore, an acceptable compromise must
be found for all gear ranges!

Procedure:

Adjust in "fastest" gear, accepting
slight overshoot! Check in "lowest" gear;
if the drive chatters, reduce the gain
aiIigtle by turning (PIn counterclock-
wise).

GB 402 845-V

Incompatibilités mécaniques tels glis-
sement, jeu ou @lasticité dans la trans-
mission mécanique (accouplement, cour-
roie, bofte 3 vitesse); 1'accouplement
du tachymétre a du jeu ou de 1'é@lastici-
té. Si une correction mécanique est
impossible, ralentir 1a régulation (gain
faible) de maniére 3 faire disparaitre
1'oscillation. '

Boite a vitesse:

- 41 -

Quand une boite & vitesse est utilisés le
couple d'inertie rapporté a 1'arbre du mo-
teur est différent pour chaque rapport
d'engrenage. Pour 1'ajustage du comporte-
ment de regulation, i1 faut donc trouver
un compromis acceptable pour tous les
rapports d'engrenage.

Procédure:

Ajuster au rapport le plus "rapide",
tolérer une legére suroscillation! Con-
troler au rapport le plus "lent"; si
1'entrafnement broute, réduire encore
un peu le gain (PIN dans le sens anti-
horaire). :

lede, Yo dieses §
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" schemasatz YDB (CPI Serie 200)
Set of schematics YDB (CPI 200 serfes)
Jeu de Schémas VDB (CPI Série 200)

U
~

GB 402 190

J
~N

GB 402 358

1
~N

GB 302 664

GB 302 485 AZ

GB 302 480 BZ

J
~N

GB 300 700

!
N

GB 300 719

GB 404 094 -V

Anschluss-Schema VDB
Connection diagram VDB
Schéma de cablage VDB

Prinzipschema Endstufe VDB
Power stage schematics VDB
Schéma de 1'étage de puissance VDB

Positionenplan LeistungsteiI
Power section configuration (mechanical)
Plan de positionnement partie puissance

Prinzipschema CPI/C
CPI/C schematic
Schéma CPI/C

Bestiickungsplan CPI/C
CPI/C circuit board layout
Schéma d'implantation des &1éments CPI/C

Prinzipschema CRU
CRU schematic
Schéma CRU

Bestiickungsplan CRU
CRU circuit board layout
Schéma d'implantation des &léments CRU

Einbauplan VDB
Dimensional outline drawing VDB
Croquis coté VDB

Technische Aenderungen vorbehalten!
Subject to technical alterations without prior notice!
Sous réserve de modifications!

GB 402 845 -V
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YDB - Interne Verbindungean /

AI, DI, I, J...

...act.
ref.

:n‘bm:
T <
>
(2N o] .
.

Erkldrungen

K1emme

Stecker

Drehzahl

Istwert

Sollwert
Synchronisierspannung
Ziindimpulse

G = Gate, C = Kathode
nicht angeschlossen

\DB - Internal connections

/

Karte (PI
-~ CP1 hoard
Carte CP1

lass

Fobbid ) SR e i

LB )
O

?3573:;,'354'

YDB - Connexions intermes

Endstufe
Power stage

55

: i’m‘m auN..‘] e wﬂ\m T3 NY wi ]

Explanations

Terminal

Connectors

Speed

Actual value

Reference value
Synchronization voltage
Firing pulses

G = gate, ¢ = cathode
not connected

.......

-gnws----1 Tht

A-br ----{m2

Etage de puissance -

Anker
Armpature
Induit

3 Phasen
3 Phases

- Thyristoren

Thyristors

Thyristors

Stmne.ss_{ AL
wandler “‘;‘S) o

" Current trans-

formers (actuar?

Transfos de ugkgry
de courant <Iictu§1¥

Lifter

blowers oo
ventilateurs

Thermokontakte *
Thermal contacts * -
Contacts thermfque *

Explications

Borne
Connecteurs
Vitesse

* IN >90 A

Yaleur actuelle
Valeur de référence

Tension de synchronisation

Impulsions

G = porte, ¢ = cathode

pas connecteé
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#** Fntfillt bei VDB-Geraten
*** Omitted for VDB units

#** Sypprimée pour les appareils VDB
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Einteilung des CRU-Schemas

“eld 100: Stromregiung

“elder 200 Ein/Ausschaltlogik, Ueberwachungen
und 300:

reld 400: Synchronisierung, Pulserzeugung
feld 500: Drehzahlregelung

Beschreibung der Anschlussk]emmen
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Zusatzeingang zum Drehzalregler (ohne
Rampe). Beniitzung: R511 u. C505 bestilcken

Strom-Istwertsignal- ca. + 3,2V ent-
spricht Imax

Abgriff von Poti LIN (Ausgang)

Eingang fiir Tachosignal; Standard-Werkab-
gleich fiir 60V max. Tachospannung

Drehzahlsollwert-Eingang (Rampenfunktion)
Sollwertrampe (Ausgang) 0 ... + 10V

-15¥ fiir Sollwert

OV zu Sollwertsignal K1. 5, 1

OV zu Tachosignal K1. 4

+15¥ fiir Sollwert

Eingang fiir ext. lmax-Einstellung od.

drehzahlabhingige Strombegrenzung I=f(n)

Einginge zum frei verwendbaren Verstdrker

Analogausgang frefer Verstirker
Strombegrenzungsspannung 0...+9¥ (max.)

Drehzahl-Istwert 0...- 8,5V = O... L

max. 2mA belastbar ax

Logikeingidnge fiir Option Achsumschaltung

Logikeingang Reglerfreigabe/-sperre
Logikeingang Reglersperre mit Fehlermeldung

n-Regler-Umschaltung PI-/P-Verhalten;
od. autom. Reglersperre bei Grenzstrom

Freigabe/Klemmung der Scllwertrampe von
extern, wenn $25 offen

“stillstandsmeldung”; Relaistreiberausg.

Logikausgdnge f. Option Achsumschaltung
Bereitschafts-/Storungsmeldung; Relais-
treiber

Meldung “Grenzstrom”; Relaistreiber

Betriebsmeldung (Thy-
ristoren geziindet)

Relaistreiber
Logikausgang

Relaistreiber-Ausgang frefer Yerstdrker

Bezugsnull fiir Logiksignale

CRU circuit diagram arrangement

100: Current control sectiqn

Section

On/off switching logic,
monitoring circuits

Sections 200
and 300:
Section 400: Trigger circuitry

Section 500: Speed control section

Description of terminal functions

1 Additional input to speed controller;
no ramp function. To use, fit with
R511 + C505.

2 Actual current signal: + 3.2V approx.
corresponds to max. current

3 Wiper of LIN potentiometer

4 Tachg signal input; standard factory
setting for 60V max. tacho voltage.

L,

Speed reference fnput (ramp function)

(-,

Speed reference ramp (output) O...+10V

~

-15¢¥ (for reference voltage)

8 Speed reference inputs zero
point (1 and 5)

L]

Tacho input zero point (terminal 4)

10 +15Y (for reference voltage)

11 External max. current setting /

speed-dependent current 1imitation

of additional
op amp

12
13

14
1
16

Inverting input
Non-fnverting input

Analogue output of additional op amp

v

Current 1imiting signal 0...+9V (max)

Actual speed signal
0 to -8.5Y = 0 to max. speed

l7
18

Logic inputs for “axis change-over"
application

19
20

Input for enabling/blocking the unit

Input for blocking with failure signal
output

a) Speed control behaviour P1/P (change)
b) Automatic blocking with limit current

2

—

22 Enabling/blocking of ramp stage from
outside {f S25 {s open

23

24
26

Standsti1l signal {0OC relay driver)

Logic output for “axis change-over"
application

25 Ready/fault signal (0C relay driver)
27 Current Vimit signal (OC relay driver)

28
29

30

"{n operation“, i.e.
thyristors triggered

0C retay driver
Logic signal

31 0C relay driver of additional op amp

32 Logic zero reference

Répartition du schéma de 1a carte CRU

Partie

pParties 200

et

Partie 400:

Partie 500:

100: Régulation de courant

Logique de blocage/déblocage,

300: surveillances

Synchronisatfon, génération des
impulsions

Régulation de vitesse

Fonctions des bornes, carte CRU

1

~N

o W

~

[T- T - -]

10

12
13

14
15
16

17
18

19
20

~N
—

22

2

24
26

w

25

27

28

29

30

31
32

Entrée additionnelle de référence de
vitesse; sans rampe (implanter R511 et
€505!)

Signal actuel du courant:
env. + 3,2V = lmax

Curseur du potentiométre de la rampe

Entrée tachy; ajustage standard en

usine: Pour Utachy max - 60V

Entrée de référence de vitesse;
avec rampe

Sortie rampe de référence de vitesse
0a+ 10V

-15V {pour valeur de référence)
28ro des entrées de référence (1, 5)
léro de 1'entrée tachy (Borne 4)
+15V (pour valeur de référence)

Consigne extérieure du courant limite:

p- ex. Im en fonction de la vitesse
ax

Entrée différentielle de 1'amplt

additionnel

Sortie analogique de 1'ampli additionnel

Tensfon de limitation du courant 0 & +9V

Yaleur actuelle de vitesse;
-8,5Y = Nmax’ charge admissible 2mA

Entrée numérique pour "Commutation
d‘axe" (carte en option)

Entrée numérique pour déblocage/blocage

Entrée de blocage avec signalisation
de panne

Changement de comportement P1/P de la
régulation de vitesse ou blocage auto-
matique en cas de fonctionnement avec
courant limite

Déblocage/blocage de 1a rampe de réfé-
rence de vitesse (si S25 est ouvert)

Signalisation d'arrét (sortie & c.o*.!

Sortie mmérique pour “Commutation
d'axe” (carte en option)

Signalisation "prét" / “panne”
(sortie 3 collecteur ouvert)

Signalisation “"courant limite", c.-3-d.
surcharge (sortfe 3 c.o0.*)

Signalis. "en marche"
(Thyristors allumés)

Sortie & c.o*.
Sortie numérique

Sortie 3 c.o*. de 1'ampl{ additionne!
léro de référence numérique

* c.0. = collecteur ouvert
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