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ACHTUilG

F0r fo lgende T6t lgkel ten muss das Regelger6t  vom l le tz  getrennt  se ln;

-  Das Ersetzen von Slcherungen

- F l i r  L6tarbel ten (Abgle lchkomponenten)

-  Zum Ent fernen/Elnsetzen von Elektronlkkar ten

CAUTIOT

The contro l ler  must  be d lsconnected f rom the malns ln  case of

-  replacenpnt  of  fuses

-  solder lng (adapt lng conponents)

-  rernovlng or  mount lng e lect ronlc  cords

ATTEXTtOI

Le varlafeur dolt 6tre d6connect6 du r6seau en cas de

-  remplacenpnt  de fus lb les

- travaux de soudure (cornposants dtadaptatlon)

- enlEvement ou pose de cartes 5lectronlques
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Usefu l  in fo rmt r t ion
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T s Y n u o t , s c r e l c h n u o j
I  S t r b o l . d . s t g n c t i o n"  I  s t l b o l e . d a 3 l  g n r t i o n

A n s i c h t / v i c r / v u e

r ( . r t e n  n r t  K r e r D e n  l : ! " ! k f l ' : : : , i i i - l l i ^ l l l :
; i i 1 : ; " , T i ;  i i i i i " i r '  I  P l u e - r n  P c o ' i ( r r o n t  p n n e r  )
C a r t e g  r v e €  o o r n e r  I  C l r t e r  e n f i c h a b l e s

An s  i  c  h  t /  v  i  e r l  Y  u€

S y m b o l . E e z e l c h n u n g
S y n b o l , d e s i g n . t l o n
S y o b o l e , d 6 s i g n r t l o n

a t @
+C=-o_

X o F p o n a n t e n  t u f  L i i t f a h n c n
( A b g l e i c h )
c o f i p o n e n t s  o n  t o l 0 e r l n 9
I  u g s
C o 0 p o 5 a n t s  5 u r  P o i n t s  d e

t o u d u r e

{\ \<z
t

t--( l t a  I

I

Lbch!l t-Liitbriicke
C e n t e r  t a 9  ( s o l d e r e d )
Ponts de soudure cmtlbles

' ts
+

L0tbriicke
So ldered l ink
Pontt da Soudura

t t t
-r'L-

Prlntschal ter
PC8 sri tch
Cmtat€ur  de  c i rcu l t  in tagra

g
I t

n -  |  - r t
!r-lrLLLI-rr.

I t  I  t  a  l l

3 ! 1 . . . . . 1

-T- t' r@
| +
II  S t c c k v e r b l n d e r

:;l l:: l: l.
T
I

*T ra'o
l -

P r l  n t - P o t a n t l  o r e t e
P C 0  P o t ! n t l o r r t . r
g o t . n t l o r a t r e  P .

J  
A l r c u l t  l i P r e t r 6

I

t l c i t i g s t !  H c 3 t -
g u s l t c
l r p o r t . n t  t . t t
p o l n t t
D o l n t !  d a  . ? 3 u r a
l c r  p l u s  i r P o r t r n t

l l 0

+

U . b r l 9 €  l i c : 3 P u n l t e
o t h a r  t c a t  P o l n t s
p o l n t t  d a  r t s u r .
r u p p l a i l r n t . t  r €

lGltcrt Syrbole

g lnschl u33kl.ne

Stecterstlft. auf Kqoncnten-
-ilJ 

trlte lls lhtspunkt

<....) Berclchnungen der steclbrren
BrugntPPen

I Analog-tlull

+ fieltrl-tull

ct Drehzahlrcgler'llull

+ SPelsungsnul  l

Eerrlchnungen, Abliirzungen

J . . . Steckerbezelchnung (2.8.  J59)
Potl ' AbglelchPotentlomter

* f l  .  '  K l e -
X0  .  osz l l l o s l op
LtD '  leuchtdlode
nf ,nt  .  | {ut ter l r r ten,  n l t  Anschluss- l ( l  '
thrz.  '  Uhrzel  gers l  nn

_ GGgenuhrt.'Gegenuhrzel gers l nn

l : g l c r f r c l gebc :  Reg€ lqe re t  (Scha l t t r e l se ,

Enoi tufe)  e l i t t ronlsctr  f re igeben (Star t ) .

-  
l ca l c r r ' c r r c :  Rege lge rd t  (Scha l t k re i se '

t n , i s t u fe i  e l e t t r on i sch  spe r ren  (S top ) .

_ GB 402 845-V

F:
I

( ! r r r c h l u t r ' S t 1 f t
s h o r t - c i r c u i t  P l n
c o n n € c t e u r  d c  c o u r t -
c i r c u i t

l r r  r  I

l-,@a "'" I
L___)

F r o n t p ' l  . t t e
f r o n t  p . n e l
p l a q u e  f r o n t a l €

F r o n t P l a t t e
f r o n t  p . n e l
p l r q u e  f r o n t a l e

r i  t  V e r l d n g e r u n g s k r r t e
r u g i n g l  i c h
a c c e s S r b l c  i i t h  c r t e n d c .
b o r r d
a c c e s s i b l e  a v e c  c a r t €  d e
r . l  l o n g e

C o n t r o l l e r  e n e b l l n g :  t o  e n a b l e  ( c l r c u i t s ,
poi ier  stage) the contro l  uni t  e lectronical ly
(  star t  )

C o l t r o l l e r  l r h l b l t :  t o  i n h i b i t  ( c i r c u i t s ,
power  s t age )  t he  con t ro l  un i t  e l ec t r on l cca l l y
(  stop )
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D'autres syt$oles

g Borne

Broche de connecteur;  Pour Polnt  de...il 
resure (sur cot6 des coQosrntsl

<. . , . )  06signat lon oes assedlages enf lchrbles

K u r r t c h l u 5 s -
S r i r c l a
S h o r t  c i r c u i t
I  i  n k
p o n t  d e  c o u r t -
c l r c u i t &

I

r l
t l: r
t lv )

26ro de

rEf6rence

Anal oglque

ncr6rlque

r6gulr teur de v i t€sse

a l imn ta t i on  { l 5Y l

06signat lons,  abr6vlat lons

J . . .  .  oes l gna t l on  pou r  connec teu rs  ( p .ex .  J57 )
Pot.  '  Potent lo lEtre

tED '  o iode luninescente
i lBA, l lBE = Cartes de connexlon

Tenrrs sp6ciaux

H  =  t t a t  hau t  =  I  l og i que  ( -+8V ;  va l eu r  no rn l na le  l 5V l
l ,  =  E ta t  bas  ' 0 l og ique  ( -+5V ;  va l eu r  no . t l n r l e  0Y )

D ib l oc rge  du  r i gu l e t cu r :  pou r  d6b loque r  6 l ec -
t r on iquemen t  ( c i r cu i t s ,  6 t ages  de  pu i ssance )  l e  con -
ve r t i s seu r  ( s t a r t )

S loc .ge  du  r i gu l e teu r :  pou r  b l oque r  6 l ec t r o -
n l q u e m e n t  ( c i r c u i t s , 6 t a 9 e s  d e  p u i s s a n c e l  l e
conve r t l s seu r  ( s t op )

I {z

Further syibols

6 Tenlnal

Connector  g ln,  serYes as test  Point
ru on coiponent slde

<.. . . )  ths lgnat lon of  p lug- ln assenbl lcs

I Anllog rero reference

+ Dlg{ ta l  zero reference

J Speed controller zero reference

+ Porer supply ( l5v)  rero reference

thsl  gnat lons,  Abbrevlat lons

J . . .  =  D€s lgna t l on  o f  connec to r s  ( e .g .  J57 )
Pot.  .  Potent iorEter

CRo = Cathode ray osci l lograph
t t o  =  t l gh t - en l t t l ng  d l ode
i fA; l , lBE = i to iher boards-(connect lon PC8's)
Cll = Cl ockul se
CCI{  = Counter-c l  ockwl se

Besondert  Eegr l f fe Speclal  terns

i  {H l sh } ,  l og l sche  I  ( -  +8Y ;  r { enNer t  + l 5Y }  l l  (H igh )=  Log l ca l  I  ( - +8V ;  nom ina l  va l ue  +  l 5Y }

i  i i ; i ' ,  i i i i i i r ' "  O  i -  r s v i  x i nmer t  o  v )  I  ( t o ; )  =  t os t ca l  0  (<+sY ;  nom lna l  va l ue  0Y )

, t , a  r i a r l a o t t a  Y t r l a a a o n l  a l a t ! t  0 c h n a r l l l  r l t a  t t l l c i l l l c l  r a r l l l l l



I{I T}ITI GSTE TTCHI{. OATEN

Geri i te-Typenschl  I  d

MAJOR TTCHN. SPECIFICATIONS

C o n t r o l  u n i t  r a t i n g  p l a t e

DONNEES ITCHN. IMPORTANTES

P l  a q u e  s i  g n a l  € t i q u e ( a p p a r e i  I  )
Auf  t rags  -  l { r .

cormrss ion  No.

cornande Contraves

Anpa s  sungs  - l , l r .  /App l  i  ka  t  i  on  s  -Nr .

A d a p t a t i o n  o r  a p p l  i c a t i o n  N o .
l { o .  d e  I ' a d a p t a t i o n  o u  d e  I  , a p p l  i c a t i o n

Geri te - Typ

Uni t  t ype

Type de  l 'appare i  l

Con t ra  ves

Con t rave  s

l lo. de I a

Gerh ' te  Nr .

Un i  t  No.

t l o .  d e  l ' a p p a r e j l

Au sgangs -t{ennda ten

Rated ou tpu t  da ta

Donn€es a  la  sor t ie

N e t z a n s c h l  u s s

l, , lains power supply

A l  i rnenta t ion  sCcteur

coneteE
Type
Adapt.
Mains
0utput

No.

G l e l c h r l c h t e r  f l r
Feldversorgung BU2 (Graetz)
Max. Erregerstrcrn 9 A

Netzspannungsto leranz + l0 I

Zu liiss I ge Umgebungstan-
peratur  bel  Betr leb 0. . .45oC

Max. Aufstel lungshiihe ohne
Lelstungsreduzlerung 1000m U. NN

Max .  Lu f t f euch t l gke l t
Konnbuchstabe F nach DIN 40 O4O

Drehzah I so | | rert-Spannung

F l e l d  s u p p l y
rect  i  f  ier  BU2 (Graetz)

Max.  F le ld current  9 A

l,falns voltage toleranca + lOt

funblent tanperature

Redresseur  pour  la  tens lon
d r e x c i t a t l o n  B U 2  ( G r a e t z )

Courant  d texc l ta f lon  max.  9  A

To l5rance de  fa  tens lon
du r6seau + IOX

Temp6raiure amb I ante
en marche 0 . . . 4 5 0 C

A l t l t u d e  m a x .  d '  I n s t a f  -

f  at lon sans r6duci lon de
pu lssance:  10OO m au des-
sus  du  n lveau de  la  mer

H u m l d l t 6  d e  l r a l r  m a x .
Lettre de code F selon
D t N  4 0  0 4 0

Tenslon de r6f6rence
( A p p a r e l l  s t a n d a r d )  0 . . .  - 1 5  V

P r 6 c l s l o n  d e  r 6 g u l a f  l o n
s f a t l g u e  ( C h a r g e  O . . . l O O t )
= 1 t r  n

max
Plage de r5gufat lon ( tachy_
m i t r e  i  c . c . )  = t : 1 0 0 0

Capacl t6 dra l  lmentat lon pour
cf rcul ts  externes:
+ 15 V tOO nA chaque) s lmul ta_
+ 24 V l0O ftq f n6ment

R69ul  at lon 6 lect ron lque (CRU)
s6par6e gaf van I quenent

Ordre quelconque du branche_
rnent des phases du r6seau

(Standard ) 0 . . .  -  l s  v
Stat lscho Regel genau I gkelt
( 0 . . . 1 0 0 1  L a s t )  -  l t r  n

Regelberelch (Gle lchstron-
tacho) = l :  tO00

Belastungsreserve der Sircrn_
versorgung:
+  1 5  v  J e  t 0 0  m A )
+  Zq  V  IOO mAf  O le l chze l t l g

Slgnale lekt ronlk  (CRU )
ls t  potenf la l f re l

8el leb f ge Ansch I ussrel henfol ge
der Netzphasen (R,S,T ' )

GB 402 485-V

ln  operat lon 0 . . . 4 5 0 C

Max af t l tude wl thout  per form-
ance loss: 1000m above sea
leve I

Max .  re la t l ve  humld l t y
ldenf .  le t ter  F,  accordlng fo
D t N  4 0  0 4 0

Speed reference voltage
( n o r m a l l y )  0 . . . - t 5  V

Statlc control accuracy
( 0 . . . 1 0 0 t  l o a d )  =  t t  n

Control range
(DC facho )  = l : 1000

Power supply load capacf fy
for  externof  c l rcu l ts :
+ 15 V 100 rA each ) same
+ 2 4 V  I O O m A  I t t n
S lgna l  e l ec t ron l cs  (CRU)
electr lca l  ly  lso lated f rqn
power sectlon

Any order of fhree-phase
connec t l on  (R ,S ,T )

- 4 -
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L-

I

l

I

Mechan ischer  Aufbau
Mechan ica l  des ign
Concept i  on

ADB/F:  Feldregler  FRU + Platz f t r  I  Opt ionskar te El
ADB (VDB):  Platz f i i r  2  Opt ionskar ten EI

ADB/F:  F le ld contro l ler  FRU + space for  I  opt lonal  El  pcb
ADB (VDB):  Space for  2 opt iona' l  E l  pcbs

ADB/F: Carte ppy + place pour une carte en optlon El
ADB (VDB):  Place pour deux car tes en opt ion El

Spelsungskar te  CPI
Supp ly  pcb  CPI
C a r t e  d ' a l i m e n t a t i o n  C P I

Typcnsch{l d
Ratlng plrte
Plaque s lgnal6t lque

*

Reqelkarte CRU
CRI control ler Pcb
CartE de r69ul a-
t lon CRU

Lel stungsendstufe
Power stage
Etage de pulssance

Typensch I I d
Rat lng  p la te
P laque s lgna l6 t ique

Le is tungsansch l i i sse
Potrer terminal s
Bornes  de  pu lssance

30.  .  .60A

i
(_

+

l

l

Typenschil  d
Rat ing  p la te
P laque s lgna l6 t ique

90A

laaa, rn.r l tul la Y!rranlunl f t ! r?i  0ol Io! [ l ! r  rara l . . lc i lhctr  rr , l r l l l

240A

l
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I

l

I

I

I

\

l

i

I

I

L_

I

l

L-

Versorgungskar te  CPI
Supp' ly pcb CPI
C a r t e  d ' a l i m e n t a t i o n  C P I

s E R t E  2 0 0

2 0 0  s E R r E s

I

Zii  ndstu fen
F i r i n g  s t a g e s
Etages  d '  amorqage

I

r-

TSE-Bescha l  tung
Snubber network
Ci  rcu i  t  du ld t

J 5 4

Fe l  dg l  e i  chr i  ch te r
F i e l d  r e c t i f i e r
Redresseur de champ

Steuersicherungen, tr i ig
Cont ro l  fuses ,  s low-ac t .
Fus ib les  de  cont r6 le
tempori s€s

0,4A /  380V

Ser i  e -N r .
S e r i a l  N o .
N o . d e  s 6 r i e

J 6 3

I
f-
I

S i  cherungen
Fuses
Fus i  b  l  es

1 , 6 A  /  2 5 0 V  u l t r a  r a P i d

Fel dgl ei chri chter-Si cherungen
Fie ld rect l f ler  fuses
Fusibles du redresseur de champ

I nnx.  9A:  l6A/380V ul t ra rapid

I  max.  5A:  ' l0A/380V ul t ra rapid
Typen-N r.
T y p e  N o  G B  . . .  . . .  . .
No.du  type

Spei  sung
Power supply (+15V)
A'l imentati on

I
j

J P 1 O 1

l !aa, rnlr la l l l !  f l r t ln lunl  , i ! ! !3 00lrnr0l ! l  r i ! t  l ! t rc i l l r t i  r ! r l l l l l

I
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: L-,

i

I

I
I

r-

]
I

I
I
I

I

I
I

l

I

I\
L-

j

t

i

M l . . . M 6
1 *  J F  5 0 2

2*  JF 501
3 *  J F  1 0 1

4  L I N
5  P I ^
6 nru,.

7  S h i  f t
8  n * 0

BA IR

9  S l 0
t0  s20
11 lru,.

M e s s p u n k t e  I  . . .  6
Ueberbr i i ck t  Drehzah l  -
r e g l e r - I n t e g r a l  t e i l
Bezugsnu l  I
Ueberbri ick t  Strorn-
regl er- I  nteg ral te i  I
R a m p e n s t e i  I  h e i  t  ( S o l  l w e r t )
Drehzah l  reg l  e r -Vers t 'd rkun g
l, laxirnal drehzahl

"0 f fse  t "
Drehzah l  -Nu l  I  me l  dung
IR-Kornpensat ion  be i  Anker -
span nu ng s r i ic k f  i ih ru n g
P r i n t s c h a l  t e r  ( S l l . . . S I 5 )
P r i n t s c h a l  t e r  ( S 2 1 . . . 5 2 5 )
l4aximal strorn

T e s t  p o i n t s  1  . . .  6
S h o r t e n s  s p e e d  c o n t r o l l e r
i n t e g r a l  p a r t
Zero  re fe rence (co tnmon)
S h o r t e n s  c u r r e n t  c o n t r o l l e r
i n t e g r a l  p a r t
Reference ra rnp  s lope
S p e e d  l o o p  g a i n
max.  rPrn

" 0 f f s e t "

Z e r o  s p e e d  s i g n a l
I R  c o r n p e n s a t i o n  f o r
armature  vo l  tage feedback
p c b .  s w i t c h  ( S 1 1 . . . S 1 5 ,
p c b .  s w i  t c h  (  5 2 l  .  .  .  S 2 5  )
m a x .  c u r f e n f

C u r r e n t  l o o p  g a i n

F i r i n g  o n / o f f
L i n r i t  c u r r e n t
Zero  speed
In terna l  rese t t i  ng
S u p r e s s e s  i n t e r n a l  i n h i b i t
func  t i  on
S u p r e s s e s  " i n s t a n t .  i  n h i b i t " ,
te rmina l  20  CRU
R e a d y  s i g n a l

*  F u n c t i o n  w h e n  c l o s e d

P o i n t s  d e  m e s u r e  I  . . .  6
P o n t a g e  d e  l a  p a r t i e  i n t 6 -
g r a l e  d u  1 6 9 u l a t e u r  d e  v i t e s s e
26ro  de  16 ference
P o n t a g e  d e  l a  p a r t i e  i n t 6 -
g r a l e  d u  r 6 g u l a t e u r  d e  c o u r a n t
Pente  de  la  ranrpe  (16 f6rence)
G a i n  b o u c l e  d e  l a  v i t e s s e
v i t e s s e  r n a x .

"  0 f fse t  "

S i g n a l  i s a t i o n  v i t e s s e  z 6 r o
Conrpensat ion  IR pour  r6 t ro -
a c t i o n  d e  t e n s i o n  d ' i n d u i t
C o r r r n u t a t e u r  ( S l l . . . S l 5 )
C o r r n u t a t e u r  ( 5 2 1 . . . S 2 5 )
Courant  rnax .

G a i n  b o u c l e  d u  c o u r a n t

Arnorqage En l l lo rs
C o u r a n t  I  i m i t e
V i  tesse  zero
R6armement  i  n te rne
S u p p r i m e  f o n c t i o n  d e  b l o c a g e
i  n t e r n e
S u p p r i r n e  " b l o c a g e  i n s t a n t a n 6 " ,
borne 20  CRU
I n d i c a t i o n  " p r e t "

*Fonc  t i  on  quand fe r r r re

l?  P  I  l l  
S t ro rnreg l  e r -Vers th rkung

13 LEO D20B Z i indung E in /Aus
14 LED 0107 Grenzs t ro tn
15 LED 0528 Drehzah l  Nu l  I
16r  JF  303 R i icks te l lung  in te rn
17r  JF  302 Unterdr i i ck t  in te rne

t8*  JF 301
Sper r fun  k  t i  on
Unterdr l i ck t  "Sofor tsper re" ,

Klemme 20 CRU
l9  LED D320 Berei  tschaf tsmeldung

.  Funkt ion wenn Verbinder  gesteckt

M 1 . . . M 6 1 2  3  4 6 8 l 8 A 1 1  1 2 1 3  1 4  J 5  1 6  1 7  1 8  1 9
109

7

CRU
R  5 1 7

R  5 1 8

M 1 5

Srrle-llr.
Serlol to.
llo.dc sErle

R  1 0 2

TypennufllPr
Type nurnber G8...
l{un€ro du type

l
p
+

l o v
I

"Sofor t -Sperre" (wenn of fen)
" i ns tan taneous  i nh ib i t "  ( i f  open )
"Blocage Instantan6" (quand ouvert)

Fre i  gabe/Sperre
E n a b l i n g / i n h i b i t
Odb1 ocage/b1 ocage

Tacho
Tachy

Sol lwert
Reference value
Valeur de r€fdrence

i

l a d a ,  ! n ! r l r u l t t  V ! r r ! 0 d u n l  d t t ! ! t  0 0 l u o l I t l t  t t r d  l ! r l c i l l r c i  r r r l o l l l
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B ' i l d /  F i g . 1 - 1

1.2 NUETZLICHE INFORMATIONEN

I n s t a l  I  a t i o n  A n s c h l  u s s :
"  B i t t e  I n s t a l l a t i o n s v o r s c h r i f t

GB 402 844 -V beachten
"  Ansch luss-Schema:
- Fi i r  Standardger i te im Schemasatz

-  F i . i r  Gerd te  mi t  Zusatz funk t ionen sep.
mi tge' l  i  efert  (  ersetzt  Standard-Schema !  )

Ei  nsc hal  tbedi  ngungen :
ffi

2.  f r l ihestens nach 30 ms Rege' lgerdt
f r e i g e b e n  ( B i l d  1 - 1 :  1 9  C R U  a n  3 2  C R U
scha'l ten ) .

Ausschal  tbedi  ngungen :
ff i vom Netz trennen,
sons t  r i

a )  Normal  -Ha l  t :
1 .  Kontak t  an  19  CRU d f f  nen (Reg ' le r -

s perre )

2 .  N a c h  m i n d .  2 5  m s  N e t z  a u s s c h a l t e n

b)  Ha l t  m i t  S t i i rungsme' ldung
l .  E ingang 20  CRU i j f fnen  (Ausgang

Klemme 25 melde t  S t i i rung;  s .  auch
3 . 1 . 7 )

2 .  Nach mind.  25ms Netz  ausscha l ten

Abgl eichwi derstdnde:
f f i  veruenden, damit  d ie
Temperaturdr i  f  t  ger i  ng b ' le i  bt !

Abgl ei c hpoten ti ometer :
ffin = erhbhen der
betref  fenden Gri isse.

Numerierung der Messpunkte auf den

ff ihts u.v.  oben nach unten

Fi i r  d ie Inbetr iebsetzung notwendig:

Ri  > 10 kOhm im kl  e i  nsten verwendeten
MAssbere i  ch .

-  M e s s - S h u n t ,  H i l f s m a t e r i a l  g e m .  B i l d  2 - 1

Fi . i r  d i  e 0pt imi erung notwendi g :
schrei  ber

(2 Kani i l  e vortei  t  haf t )  .

Einscha l  ten
Swi  tch-on
En

Ausschal  ten
Sw'i tch-of f
Hors

elektr .  Bremsung
E1 .  b rak ing
fre inage € lect r ique

- 8 -

Netz
ila i ns
R€seau

p 19  cRU

fr zo cau

I
o

H

L

Frei gabe
Enabl ing
D6bl ocage

n . O , l = O

GB 402 845-V
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1.2 USEFUL INFqIMATI0N

I n s t a l l  a t i o n ,  c o n n e c t i o n  :
"  P l  ease fo l  I  ow our  Ins ta l  I  a t ion

Ins t ruc t ions  GB 40? 844.
o  Connect ion  d iagram:
- for  standard equiPment annexed
- speci  a ' l  d i  agram suPPl i  ded for

equi  pment wi  th supPl ernentarY
tdnc t ions  ( rep laces  s tandard  d iagram!  )

Swi  tch i  ng-on  cond i  t ions  :

1 .  Swi tch  on  mains  vo l tage
2.  A f te r  30  ms a t  the  ear l ies t

e n a b l e  c o n t r o l l e r  ( F i g .  1 - 1 :
switch 19 CRU to 0 V)

Swi  tch i  ng-o f f  cond i t ions  :

Never  i so la te  d r ive  f rom mains  supp ly
under  

' load  
o therw ise  you r i sk  b lown

fuses
a )  Norma' l  stop:

1.  Open contact  on 19 CRU

2.  A f te r  25  ms a t  the  ear l ies t  sw i tch
off  mains pov{er

b)  S top  w i  th  fa i  I  u re  s i  gna]  I  i  ng :

1 .  Open input  20  CRU (causes  fa i lu re
s i g n a l  t o  t e r m i n a l  2 5 : ,  s e e  3 . 1 . 7 )

2 .  A f te r  25ms a t  the  ear l ies t  sw i tch
off  mains power

Res is to rs  fo r  ad ius tments :
keep tempe-

ra tu re  d r i f t  down.

Ad jus t ing  po ten t iometers :
the  var iab le

i  n  q u e s t i o n .

Number ing  o f  measur ing  po in ts

ffind from top to
bottom.

Necessary for  commi ssioning :
ffifTi me E7lyl4-,-1fr'lffTn-fErn a I re s i s t-

ance 210k0hm in  smal les t  V- range used

-  Ins t rument  shunt ;  aux i l ia ry  means ac-
c o r d i n g  t o  f i g .  2 - l

Necessary  fo r  op t im iza t ion :
-speed recor-

d e r ,  2  c h a n n e l s  p r e f e r a b l y .

1 .2  INFORMATIONS UTILES

Insta ' l  I  at i  on ,  g ib l  age
"  Tenez*vous  d  nos  i  ns t ruc t i  ons  d '  i  ns ta ' l  -

la t ion  GB 402 844.
"  Sch6ma de connex ion :
-  pour  appare ' i l s  s tandards  en  annexe.
-  pour  appaare i l s  avec  fonc t ions  add i t ion-

n e l l e s  u n  s c h 6 m a  s p 6 c i a l  e s t  i n c l u  d a n s
la  l i v ras ion  ( re rnp lace  1e  schEma s tandard)

Condit ions de mise en ci1c-t l l !

1 .  Enc lencher  le  16seau
2. Au plus tdt  apr6s 30 ms d6b' loquer

l e  v a r i a t e u r  ( f i g .  1 - 1 :  m e t t r e  a u  0  V
borne 19  CRU)

C o n d i t i o n s  d e  m i s e  h o r s  c i r c u i t :

N e  j a m a i s  c o u p e r  s o u s  c h a r g e  l ' e n t r a i n e -
ment  du  r6seau,  1es  fus ib les  pouvant  sauter .

a )  Ar r6 t  normal :
1 .  0uvr i r  le  contac t  d  borne 19

2. Au plus t6t  apr"Es 25 ms mettre
I ' e n t r a i n e m e n t  h o r s  c i  r c u i t .

b )  Ar rd t  avec  s igna ' l i sa t ion  de  panne:

1 .  0uvr i r  I ' en t r6e  borne 20  CRU (provoque
s i g n a l i s a t i o n  " p a n n e "  s u r  l a  b o r n e  2 5 ;
v o i  r  3 .  1 . 7 )

2.  Au p1 us t6t  aprEs 25ms mettre
I  'en t ra inement  hors  c i  rcu i  t

R6s i stance s pour 
' l  '  aj u stage :

che m6ta l -
1 i q u e ,  p o u r  l i m i t e r  6 t r o i t e m e n t  l a
d6r ive de temp6rature.

Potent i  omEters d '  a j  ustage:
ffiffiFETre = augmentation
de 

' la  g randeur  cor respondante .

Num6ro tage des  po in ts  de  mesure  sur  les

@ de haut  en  bas

Equ ipement  pour  la  mise  en  serv ice

REs is tance in te rne  dans  la  p ' lage  de
mesure  de  tens ion  la  p ius  basse >10k0hm

-  Shunt  de  mesure ,  au t res  accesso i res
s e l o n  l a  f i g .  2 - I

E q u i p e m e n t  p o u r ' l ' o p t i m a ' l  i s a t i o n :
i  d e ;

2  canaux avantageux.

- 9 -GB 402 845-V
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B i l d  /  F j s .  2 - 1

2 . KURZFASSUI6IIBETRIEBTAHf,EATLEI-

TUIG COIPACT YDB (CPI ,  Ser ie  200)

7 u  b e a c h t e n :

-  Antr ieb nie unter Last vom Netz t rennen!

-  Motor  im St i l ' l s tand nur  kurzze i t ig  (max '
2 0  s )  m i t  S t r o m  b e ] a s t e n  ( P u n k t e  2 . 6 ,  2 ' 7 ,
2 . 1 0 ) .

-  Motor fe ld  dar f  nur  e ingescha ' l te t
se in ,  wenn L l i f te r  d reh t !

-  l i i ihrend Vorberei tungsarbei ten f i i r  Mes-
s u n g e n  o d e r  E i n s t e l l u n g e n  i e w e i l s  N e t z
ausscha l  ten  !

-  Zu Punkt 10: Die Regelger 'dte werden im
mferweFR-standardmiissi g vorei ngestel 1 t.
Durch 0pt imieren auf die betref fende An-
wendung, kann das dynamische Verhal ten
des Antr iebes noch verbessert  werden.

-  D ie  So l lwer t -E ingabe und das  Fre i -
geben/Sper ren  des  Reg lers  i s t  gem.
B i I d  2 - L  v o r a u s g e s e t z t .

-  Bezugspunkt f i i r  Messungen:
J F 5 0 1  C R U ;  e v t l .  K l e r m e  6 8  C P I .

-  Benl i tzte Abkt i rzungen:
EMK 

't 
f i ir Ankerspannungsriick-

EMK-Ri ickf .J f l ihrung

2.1  KONTROLLE DER INSTALLATION

Kontrol  I  e:

-  0b a] le Anschl l isse an Gerl i t  und Motor
mit  Anschl  uss-Schema i iberei  nst immen
(nur  d ie  angegebenen K lemmen be leg t !  ) .

-  0b  Motor  be fes t ig t  i s t  und Kupp lung in
0rdnung.

-  0b  S icherhe i ts funk t ionen der  S teuerung
( N 0 T - A U S  e t c . )  w i r k s a m  s i n d .

-  0b Geri i tedaten mit  Netz- und Motordaten
i m  E i n k l a n g  s i n d .

Sol lwert
Reference va lue
Valeur de r€fdrence

Start/Stop
I'larche/Arr€t

- 1 0 -cB 402 845-V
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2 . SHORT-FORT SET UP PROCEDURE

U D B  ( C P I  2 0 0  s e r i e s )

i lo te :

-  Do no t  d isconnect  d r ive  f rom mains
when loaded!

-  Do no t  load  the  s ta l led  motor  fo r  a  long
t ime w i th  cur ren t  (max.  20  s ;  sec t ions
2 . 6 ,  2 . 7 ,  2 .  1 0 ) .

-  The motor f ie ld may be switched on only
i  f  the vent i  I  ator i  s runni  ng !

-  Swi tch  o f f  ma ins  when prePar ing
measurements  o r  se t t ings .

-  Concern ing  sec t ion  10 :  The cont ro l  un i ts
@tory as standard.
Performance of  the dr ive can st i l l  be
o p t i m i z e d  f o r  t h e  p a r t i c u l a r  a p p l i c a t i o n .

-  Reference va lue  input  and to  enab le  o r
i n h i b i t  t h e  c o n t r o l l e r  i s  a s s u m e d  i n
accordance w i th  f ig .  2 -L .

-  Reference point  for  measurements (0V):
JF50 1 CRU ;  possi  b ' le termi na] 68 CP I  .

-  Abbrev ia t ions  used:

EMF I for armature vol tage
EMF feedback I feedback/

2.T  CHECKING THE INSTALLATION

Check:

-  That  a l l  connect ions  to  un i t  and motor
correspond to wi  r i  ng diagram. (On' ly the
des ignaated  te rmina ls  may be  connected) .

-  That  motor  i s  f i xed  and tha t  coup ' l ing  is
i n  o r d e r .

-  That  cont ro l  sa fe ty  e lements  (e .g .
"emergency switch-of f")  funct ion
proper ly .

-  That uni t  data correspond to motor and
mai n s data (  rat i  ng p ' l  ates )  .

GB 402 845-V -  11 -

2 . COIDETSE DES ITSTNUCTIOIS POUR

LA TISE EX SERUICE YDB

( C p i  5 6 r i e  2 0 0 )

A  o b s e r v e r :

Ne jamais  d6c lencher  le  r6seau lo rsque
le  moteur  es t  sous  charge.

Lorsque le  moteur  es t  i  l ' a r r6 t  lu i  ap-
pl  iquer du courant que pendant une cour-
d u r 6 e  m a x .  2 0  s .  ( V o i r  p o i n t s  2 . 6 ,  2 . 7 ,
2 .  1 0 )  .

Ne brancher le champ du moteur,  que ' le

vent i  I  ateur tourne l

Pendant les t ravaux de pr6paraton pour
les  mesures  ou  les  1691ages,  d6c lencher'l 
e 16seau,

Concerne I  e poi  nt  10:  Les r6gu' l  ateurs
ffine. Mais grice i
op t im i  sa t ion  pour  1  'app l  i ca t ion  cor res-
pondante,  on peut encore am6l iorer le
comportement dynami que de l '  entrainement.

Le branchement de la valeur de r6f6-
rence a ins i  que le  b locage e t  d6b ' lo -
cage du  regu la teur ,  es t  supos6 su ivant
I  a  f i  g .  2 - L .

Point  de r6f6rence pour me'sures:
J F 5 0 1  C R U ,  o u  b o r n e  6 8  C P I .

Ab16vi  a t i  ons

f  . e . m .
16troact i  on

pour r6toact ion de
t e n s i o n  d ' i n d u i t

u t i  1  i  s 6 e s :

f ... *.1
2 . 1  C O N T R O L I  D E  L ' I N S T A L L A T I O N

Cont r6 l  e r :

-  S i  t o u t e s  l e s  c o n n e x i o n s  i  1 ' a p p a r e i l
et  au moteur correspondent avec le
sch6ma de cdb lage (u t i l i se r  un iquement
I  es bornes i  ndj  qu6es )  .

-  S i  le  moteur  es t  b ien  f i x6  e t
l '  accoup lement  es t  en  ordre .

-  S i  l e s  f o n c t i o n s  d e  s u r v e i l l a n c e  d e  l a
commande (arrdt  de secours etc.)  sont
e f f i  caces .

-  S i  les  donn6es du  var ia teur  cor respon-
dent  avec  ce l les  du  moteur  e t  du  r6seau.

l tar ! i . r l ,s l l t  l t r rr iar i l  , r f l t t  0alr iar l r !  r [ ,  l ! i la l l l rc l  r ! r l r l l l
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F u n k t l o n

Dreh zah I r'rick f iih ru n g

Maxlmalst rom

P r l n t s c h a l t e r auf CRU

Zusatzelngang zum
Drehzah l reg le r

Sol I wertel ngang
( u  +  1 5  V )

sol  I  max

Meldung r rDrehzahl  erre lchtr r

Drehzah labh'dng I ger

Max lma I strom

T max

R5l  8  (CRU)  =

Rl 02

2.2 KONTROLLE DER ANPASSl^/ERTE

Abq l  e i che l  emen te  kon t ro l  1  i  e ren ,
g g f .  a n D a s s e n .

Stand ardwer t

F o r m e l ,  l l n k s  u n t e n
E M K : 5 . 2 . 7

? 4 t r

Tacho / El"K
10 kOhm ,z

(60H2 )
I l r - 1  t
r-.- r -l
l r - r - - ' f

s 2 0s  2 0

- r ? -

kOhm

uF

k0hm

k0hm
k0hm

3 . 1  . 5

l .  t  . 6

'| 0 kOhm ,/

6 8 . l  k O h m

4 7 . 5  k O h m

kOhm

5 1  , 1  k o h m

/ 1 00 kohm
/ 82,5 kOhn

Tac horiickf 
'rihr 

ung
Tacho feedback
R6troact ton tachym6tr I que

Rt!,8 f'k0hrn'l "'0r?1' '.;,,,(,UT ,* {v l -10)

T a c h o s p a n n u n g  b e l  M a x l m a l d r e h z a h l

Tacho vo l tage a t  maxfmum rpm

Tens lon  tachym6t r lque i  v l tesse  max.

A n p a s s u n g  g e r n .  . . .A b o l e l c h e l e m e n i

1 1  ,  3 . - t l  l - r  ,  3 . 3

[:: -J g,, F=]:J li,
s 1 0

R51 I  (CRU) =

C505 (CRU) =

R208 (CPl  )  =

F222  (@l )  =

R224 (CPl | =

R505 (CRU) = kOhm

2.3 ALLGEMEINE KONTROLLEN

-  N e t z  e i n s c h a l t e n ;  F u n k t i o n s k o n t r o ' f  l e
de r  L i l f t e r  am Moto r  ( s t immt  Dreh r i ch -
t u n g ? )  u n d  a m  G e r e t  ( G e r b t e  . 9 0  A ) .

-  K o n t r o l l e  o b  J P 1 0 1  C P I  q e s t e c k t .

2 .4  VOREI I ISTELLUNG DER ABGLEICH.

POTENTIOMETER

W i c h t i q :  F a l l s  d i e  G e r l i t e  v o m  W e r k  o p t i -
mTerT ange l ie fe r t  werden,  d ie  mi t  * )  be-
z e i c h n e t e n  P o t i  b i t t e  n i c h t  m e h r  v e r s t e l -
l e n !
-  I  n  Mi  t te l  s te l  I  uns :

L I N . P I . n  I  * )  P I  * )b ' ' ! t  ' n t  " m a x t  ̂ m a x  , '  ^ I A  '

-  l / 4  v o m  A n s c h l a g  i m  G e g e n u h r z . :  n  *  0  * )

Bei  Ankers pannu ngsr i ick f i ihrunq :
-  I R  a n  d e n  A n s c h ' l a q  i m  G e g e n u h r z .

U
T max

P
R 5 1  8

T Y P  
t x

Type

80

120

8 0 v

120 V

t00 v

0 , 5  W

0, 75|{

2 W

M e t a l l f l l m

m e t a l  f l  l m

i  couche m6+a l  I  lque

It4eta I loxyd

metal oxyde

oxyde de m'etal

GB 402 845-V
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2 . 2  C I i E C K I N GTHE SETTING COMPONENTS

Check :  et t i  ng
r leCOSSir  f ]  !

components ,  .ed ius t  i  f

Funct  on

Fonct  on

fi--r 1 n

s  1 0

+

i

R505 (CRU) =

?.2 CONTROLE DES VALEURS D,AJUSTAGE

Cont rd l  e r  I  es  6 l  ements  d '  a ius tage,  au
beso i  n  adapter .

S t a n d a r d  s e t t l n g

V a l  e u r  s t a n d a r d

V e l o c  i t y  f e e d b a c k

R6t ro  rc t lon  de  l tesse

Maxlmum current

Courant  max.

PCB swl tches on CRU
Commutateurs sur  la

carte CRU

Add l t l ona l  l npu t  ( sPeed  con t r . )

En t r ' ee  add l t l onne l  l e
(169 .  de  v t t esse )

R 5 1  8  ( C R U )  =

R102  (CRU)  =

R51  I  (CRU)  =

C505 (CRU) =

fr1r 3-. sl

s  2 0

AdJ us tmen l  as .  .  .

A j  us tage se  I  on .  .  .

Tacho:  page 8

T a c h y :  p a g e  8

E M F / f  . e . m . :  3 . 2 . 7

3 . 2 . 1  6 O H z )

'l 
acho / El4F

l  a c h y  /  t . e . n .

1 0  k O h m  , /  l . 9 l  k O h m

depends on  I

d'ependant

E*'- l
l a  a  a  a  a l  o n

l -  
- - -  T . ; '

s  1 0

max

I
max

F-l 1 5l
I  a  .  a l  o n

l ;-.--- 
-T ;i

s  2 0

Reference Input  (Max. re f  .

Entr6e de r6f 'erenc" (rru"

1  5 V )

1 5 V  )

k0hm

1sF

kOhm

kOhm

k0hm
k0hm

kOhm/16.2  kOhm

10 kohm , /51 .1 kohm'rspeed at ta l  nedr t  s l  gnal

I  nd  l ca t l o r ' r v  l t esse  a l t e l  n te t t

Max.  current  dependlng on sPeed

Courant  max.  en fonct lon de

I  a v  l tesse

2.3 .  GENERAL CHECKS

R20B (CPl  )  =

R222 (CPll =

R224 (CPl  )  =

-  Swi tch  on  mains ,  check  b lowers  on  motor
(cor rec t  d i rec t ion  o f  ro ta t ion)  and on
u n i t  ( u n i t s  '  9 0  A ) .

68.1 k0hm/100 kohm
47.5 k0hm /82.5 kOhm

2.J CONTROLES GENERAUX

-  Brancher  le  r6seau;  cont r6 le r  le  fonc-
t ionnement  des  vent i la teurs  sur  1e  moteur
( s e n s  d e  r o t a t i o n )  e t  s u r  1 ' a p p a r e i l
( A p p a r e i l s  . 9 0  A ) .

-  Cont rd le r  s i  le  connecteur  JP l0 l  CPI
e s t  e n f i c h 6 .

2.4.  PRE.REGLAGE DES POTENTIOMETRES

D ' AJ USTAGE

Impor tan t :  S i  
' l es  

appare i  I  s  son t  I  i  v r6s
eiugtf fusine, ne pas changer 1a posi-
t ion  des  po ten t iomet res  marqu6s  d 'une * ) !

-  Pos i t ion  moyenne:
L I N ,  P I n ,  l m a x ,  I m a x * ) ,  P I J A * )

-  A  1  /4  de  la  bu t6e ,  sens  cont ra i re  des
a i g u i l l e s  d ' u n e  m o n t r e :  n  *  0 * )

P o u r  r 6 t r o a c t i o n  d e  l a  t e n s i o n  d ' i n d u i t :
-  IR  sur  bu t6e  an t i -hora i re !

-  C h e c k  t h a t  J P 1 0 1  C P I  i s  c l o s e d .

2.4 PRESETTING PCB POTENTIOMETERS

I m p o r t a n t :  I f  u n i t s  a r e  d e l i v e r e d  w i t h
opt lmr.rrn set t ing f rom factory,  do not ad-
jus t  the  po ten t iometers  ind ica ted  by  * ) !

-  S e t  t o  m i d - p o s i t i o n :
L I N ,  P I n ,  n r u r ,  I m a x * ) ,  P I I A * ) .

-  Set 1/4 f rom CCW end stop: n *  0*)

For armature
-  Set  IR  to

cB 402 845-V

vol  tage feedback:
CC|.l end stop.
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AdJust lng  component

Composant dr aj ustage
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l m a t
( C  R U I

2. 5 DREHRICHTUTIGSKONTROLLE

CRU:  Verb inder  JF502 s tecken

C R U :  I s t w e r t a n s c h l t i s s e  v o n  K l .  4  u n d  9
ent fe rnen (be i  EMK-Ri ick f i ih runq nur  K ]  .  4 )
und an  Vo l  tmeter  ansch l  i  essen.

-  So l lwer t  -1  -2  V  ,  Reg ' le r  kurz -
z e i t i g  f r e i g e b e n  ( m a x  1  s )  u n d  w i e -
der  sper ren ,  I  s twer tpo l  a r i  td t  fes ts te l  I  en .

-  Tachor i j ck f i ih rung;  Pos i t i ven  Ansch l  uss  an
@ a n  K l .  4  a n s c h l i e s s e n .

EMK-Ri ick f l ih runq:  Fa ]  1s  S igna ' l  pos i t i v  war ,
f f i .  12 und 13 CRU verTau-
schen !  K l  .  4  CRU wi  eder  ansch l  i  essen.

-  CRU:  JF502 i l f fnen .

2.6 MAXIMALER ANKERSTROM

-  A - m e t e r  i n  A n k e r k r e i s  s c h a l t e n .

-  Ansch l i i sse  an  K l  .  51  und 52  CPI  i i f fnen .

-  l ' lax.  So' l  I  wert  anl  egen. Regl  er  f  re i  geben
und Max imal  s t rom e i  ns te l  I  en :  Req l  e r
sper ren .

2.7 OPTTON "DREHZAHLABHAENGIGE STROMBE-

G R E N Z U N G "  ( B i I d  2 . 2 )

Fa l l  s  ve ruende t ,  Funk t i onskon t ro l l e !

-  S o l l w e r t p o t i  P  u n d  V 1  g e m .  B i l d  2 - 3  a n -
s c h l  i e s s e n .

I
I
I

- - - -  - -  - - L
I
I

n t x

B i l d  /  F i g .  2 - 2

B i l d  /  F i g .  2 - 3

- 1 4 -GB 402 845-V
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2 . 5 CHECKING DIRECTION OF ROTATION

CRl l :  C lose  connector  JF502

Disconnect  feedback  
' leads  f rom te r -

m i n a l 5  l t ,  9  C R U  ( f o r  E M F  f e e d b a c k  o n l y
te rmina l  4 )  and connect  to  vo l tmeter .

Speed re fe rence -1  to  -2  V
E n a b l e  c o n t r o l  u n i t  f o r  r a r -
1  second,  check  feedback  po la r i t y .

Tacho feedback :  Reconnect  pos i t i ve  lead
ToTErmTnaT-9;neqative to 4 on CRU.

2 . 6 MAXIMUM ARMATURE CURRENT

-  Connect  ammeter  in to  a rmat t t re  c i rcu i t .

D isconnect  leads  f rom te rmina ls  51
a n d  5 2  C P I .

Set  max.  re fe rence vo l tage,  ad jus t
m a x i m u m  c u r r e n t ,  i n h i b i t  c o n t r o ]  u n i t .

2 .7  OPTIONAL FUNCTI0N:  "SPEED-DEPEN-

DENT L IMIT CURRENT"  (F ig .  2 -2)

I f  u s e d  c h e c k :

-  Connect reference Potent iometer P
V l .  a c c o r d i n g  t o  f i g .  2 - 3 .

-  CRU:  Met t re  le  connecteur  JF502

-  CRU:  En ' lever  les  connex ions  de  la  r6 t ro -
ac t ion  bornes  4  e t  9  (pour  r6 t roac t ion
f . e . m .  s e u l e m e n t  b o r n e  4 ) ,  l e s  r a c c o r d e r
i  un  V-mFt re .

-  In t rodu i re  une pe t i te  va leur  de  r6 f6 -
rence de -1 a -2 V, d6bl  oquer I  'a l  1 umage
p o u r  u n  c o u r t  i n s t a n t  ( m a x  1  s )  e t

O6f i  n i  r  
' l  
a pol  ar i  t6 de I  a r6troact i  on '

-  R6t roac t ion  de  tachy :  Reconnecter  la
@ a r i t 6  P o s i t i v e  s u r
b o r n e  9  e t  p o l a r i t 6  n 6 g a t i v e  s u r
borne 4  CRU.

R 6 t r o a c t i o n  f . e . m . :  S i  1 e  s i g n a l  a  6 t 6
f f ies connexions des
bornes  12  e t  13  CRU.  Reconnecter  la
borne 4  CRU.

-  C R U :  E n l e v e r  l e  c o n n e c t e u r  J F 5 0 2 .

2 .6  COIJRANT D ' INDUIT MAXIMUM

2.5 .  CONTROLE DU SENS DE ROTATION

Brancher  un  A-mEt re  dans  le  c i rcu i t
d '  i  n d u i  t .

E n l e v e r  l e s  c o n n e x i o n s  d e s  b o r n e s  5 l
e t  5 2  C P I .

Va leur  de  r6 f6 rence max:  D6b loquer
I  '  a l  I  umage et  a i  uster I  e 'courant

m a x i m u m ;  b l o q u e r  I ' a l l u m a g e .

2 .7  OPTION ' 'L IMITATION DE COURANT EN

F 0 N C T I 0 N  D E  L A  V I T E S S E "  ( F i g .  2 - 2 )

S i  emp1oy6e,  cont rd le r  le  fonc t ionne-
ment !

-  B r a n c h e r  P  e t  V l  s e l o n  f i g .  2 - 3 .

E M F - f e e d h a c k :  I f  s i g n a l  w a s  p o s i t i v e ,
infeFcTange connect ions to terminals l2
and 13  on  CRU.  Reconnect  te rmina l  4  CRU.

-  C R U :  0 p e n  J F 5 0 2 .

and

- 1 5 -cB 402 845-V
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B i l d  /

n r x

F i g .  2 - 2

-  M i  t  P  e i  n s t e l  I  e n :

Be i  Tachor i i ck f .

l 0 v

R e g l e r  f r e i g e b e n ,
f l  i e s s e n .

M i  t  P  K n i c k p u n k t
n u n  a n z e i q e n :

Bei  Tachor i ick  f  .

I r r
1 0  .  ' ' '  ( V )

ntu*

-  Reql  er  sperren !

2 .8  MAXIMALDRTHZAHL

Be i  EMK-R i i ck f .

5 V

Strom I* . '  n so' l l

( n r * )  s u c h e n ;  V l  s o l l

Bei  EMK-Rl ick f  .

u  .  
n l K  

{ v )
nril

E,'J1,,

I R
( C R U I

" m a x

( C R U I

- 1 6 -

-  K l e m m e n  5 1  u n d  5 2  C P I  w i e d e r  a n s c h l i e s s e n .

-  V o l t m e t e r  a n  A n k e r a n s c h l l i s s e  a n s c h l i e s -
s e n  ( G e r h t :  A .  B ) .

S o l l w e r t  0 V ,  R e g l e r  f r e i q e b e n .

So l lwer t  au f  Max imum erh i ihen,  Drehzah l
m e s s e n  u n d  M a x i m a l w e r t  e i  n s t e ] ' l e n .

Ankerspannunq kont ro l  I  i  e ren .  (  dar f  n ich t
w e s e n t l i c h  z u  h o c h  s e i n ) .

2. 9 DREHZAHLREGELVTRHALTEN

-  B e s c h ' l e u n i g u n g s z e i t  e i n s t e l l e n  ( L I l l  n u r
I  a n g s a r  v e r s t e l  I  e n )  .  W i  c h t i  q :  L E D  D l 0 7
( C R U )  d a r f  n u r  b e i m  S t a r t  k u r z  a u f l e u c h t e n !

F i i r  0 p t i m i  e r u n g  m f  t  0 s z i  1 l  o s k o p ,  b e i
K a n .  2 . 1 0  f o r t f a h r e n !

Rege l  verha l  ten  e i  ns te l  I  en  (  sauberes
E i n l a u f e n ;  r u h i q e r ,  s t a b i l e r  L a u f  b e i
k o n s t a n t e r  D r e h z a h l  )  .

EMK-Ri ick f i ihrunq:
Be i  Max imaldrehzah l  Pot i  IR  sowei t  au f -
d rehen,  b i  s  Rege l  ung 1  e ich t  schwi  ng t ,
dann zur i i ckdrehen b is  Schwingung ab-
k 1  i  n g t .

GB 402 845-V
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-  S e t  P :

For tacho feedback For EMF feedback

t o 1 0 V  t o 5 V

-  Enab le !  Cur ren t  shou ld  be  equa l  to
I m i  n

-  U s i n g  P ,  f i n d  b r e a k  P o i n t  n I K ;

V l  s h o u l  d  i  n d i  c a t e :

For tacho feedback For EMF feedback

a  l 0  v  e  5  v

-  D 6 b l o q u e r  1 ' a l l u m a g e ,  I m i n  d o i t
c i  rcu l  e r .

-  R6g ler  le  P  comme

R6t roac t ion  tachy

-  Recherche du  po in t

V l  d o i t  i n d i q u e r :

R6t roac t ion  tachy

f r r u
l o  o  - -  r N -  1 y 1

n*a,

-  B1 oquer  I  '  a l  I  umage.

2 .8  V ITESSE MAXIMUM

s u i  t :

R6 t roac t ion  f . e .m.

d e  b r i s u r e  n I K  a v e c  P ;

R 6 t r o a c t i o n  f . e . m

u  .  
n t K  

t v )
nrax

n I K

1 0 . -  ( V )  5 o
ntu*

-  I  nh i  b i  t  con t ro l  un i  t  !

2 .8  MAXIMUM RPM

n I K
( v )

^tax

-  R e c o n n e c t  t e r m i n a l s  5 1  a n d  5 2  o n  C P I .

-  Connect vo] tmeter to armature connec-
t i o n s  ( u n i t :  A , B ) .

-  Set  re fe rence va lue  to  0  V ;  enab le !

-  Increase reference vol tage to maximum,
measure rpm and adiust  maximum value.

-  Check  armature  vo l tage ( i t  must  no t  be
e x c e s s i v e l y  h i g h ) .

2.9 SPEED CONTROL ACTION

-  Ad jus t  des i red  acce le ra t ion  t ime
( L I N  t o  b e  t u r n e d  s l o r l y ) .
I IP0RTAI |T :  LED D107 on  CRU may on ly
l igh t  up  fo r  shor t  t ime when dr ive
s t a r t s .

For  op t imum ad jus tment  w i th  scope
c a r r y  o n  w i t h  s u b s e c t i o n  2 . 1 0 .

Adjust  contro ' l  act ion (opt imum behav-
iour ;  smooth ,  s tab le  runn ing  a t  con-
s t a n t  s p e e d ) .

EMF feedback:
Set max. rpm. Turn IR Ct, l  unt i l  control
s t a r t s  s l i g h t l y  o s c i l l a t i n g .  T h e n  t u r n
b a c k  u n t i l  o s c i l l a t i o n  d i e s  o u t .

-  R e c o n n e c t e r  l e s  b o r n e s  5 1  e t  5 2  s u r  C P I .

-  Brancher  un  V-mEt re  au  connex ions
d ' i n d u i t  ( a p p a r e i l  :  A , B ) .

-  Va leur  de  r6 f6 rence 0  V:  D6b loquer
I  ' a l  1  u m a g e .

-  R6f6rence max imum:  Mesurer  la  v i tesse
e t  a j u s t e r  l a  v a l e u r  m a x i m u m .

-  C o n t r 6 l e r  l a  t e n s i o n  d ' i n d u i t  q u i  n e
d o i t  p a s  d 6 p a s s e r  l a r g e m e n t  l a  v a l e u r
nomi  na l  e .

2.9 COMPORTEMENT REGULATION DE VITESSE

-  A j u s t e r  l e  t e m p s  d ' a c c 6 j 6 r a t i o n
( t o u r n e r  l e  L I l l  t r b s  l e n t e r e n t ) .
I IPORTAi lT :  La  LED Dl07  (CRU)  ne
d o i t  s ' a l l u m e r  q u ' a u  d 6 p a r t .

Pour un r6q ' laqe avec
(op t imum)  con t i  nue r

l ' o s c i ' l l o s c o p e
c h a n .  2  . 1 0  .

Ajus ter  1e  compor tement  du  r6gu la teur
( t r a n s i t i o n  n e t t e ;  h  v i t e s s e  c o n s t a n t e
1 ' e n t r a i n e m e n t  n e  d o i t  p a s  v i b r e r ) .

R 6 t r o a c t i o n  f . e . m . :
A  v i tesse  max.  tourner  le  po ten t iomEt re
IR dans  

' le  
sens  hora i re  jusqu 'd  ce  que des

o s c i l l a t i o n s  a p p a r a i s s e n t .  E n s u i t e  t o u r n e r
I R  d a n s  l e  s e n s  a n t i - h o r a i r e  j u s q u ' d  c e
que ' les  

osc i  I  I  a t i  ons  d i  spara i  ssent .

- t 7 -GB 402 845-V
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B i l d  /  F j s .  2 - 4

B i l d  /  F i g .  2 - 5

Yerstir tung zu kleln Ueberschrlngen. Potl  PIn
CRU ln Uhrz. drehen,

Too lor grln, overshoot. Turn pot, PIn CI.

Anrp ' l l f { c r t lon  t rop  pe t l te ,  surosc l l la t lons .
fourner le pot. Pln CRU dans le sens horalre.

B ' i l d  /  F j g .  2 - 6

Yers te r kung  1 .o . ,  E l n l ! u f en  op t l na l ,

Correct  galn,  opt lnun response.

Anpl l f lcr t lon opt lnale,  t ransl t lon net te.

-  An t r ieb  im St i l l s tand (od .  au f  gewi insch-
n I  0 t )  t e r  " N u l l d r e h z a h l " ) ;  P o t i  v o m  M i n i m u m  a u s
( c R U l  i m  U h r z .  d r e h e n ,  b i s  L E D  D 5 2 8  l e u c h t e t .

2  . 1 0OPTIMIERUNG MIT  OSZILLOSKOP (KO)

O D E R  S C H R E I B E R  ( f a k u l t a t i v )

PI  t n
t c R u t

P l n
I C  R U I

-  A b g ' l e i c h  v o n  I R  g e m .  2 . 9  ( 3 .  A b s c h n i t t ) .

Zu  beachten :  Verb le ibendes Ueberschwingen
ifrr ttr l?nn evT;-Aurch Nachjustieren von LIN
sL l  (cRUl  hese i  t i  q t  werden !

B i l d  /  F i s .  2 - 7

Yerst i rkung eher zu gross,  Antr leb v lbr ler t  bel
k l e l ne r  D rehzah l .  P In  CRU lm  Gegenuh rz .  d rehen .

Gr l n  r l t he r  t oo  h l 9h ,  d r i ve  s ta r t s  v i b ra t l ng .
furn Pln soneihat CCll.

Ampl l f lcat ion un peu t rop grande, I 'entra lnement
vibre pour de pet i te v l tesse.  Tourner PIn CRU
dans  l e  sens  an t l - ho ra { re .

- a -

-  K 0  a n  M e s s p u n k t  @  ( C R U )  a n s c h l i e s s e n
( 1 V / T ,  s m s / T ) ;

Ansch l i i sse  an  K l  .  51  und 52  CPI  t i f fnen .

So l lwer t  an legen;  Reg ler  f re igeben und
Pot i  in  d ie  Lage unmi t te lbar  vor  dem Auf -
t reten ungleicher lStFompuTse (Bi ld 2-4)
drehen.

Reg ler  sper ren ,  Netz  aus !  K ' lemnen 51 und
5 2  C P I  w i e d e r  a n s c h l i e s s e n .

K0 an  M15 CRU QU /T ,  500ms/T) .

Ei  nschwi ngverhal  ten der Drehzahl  rege-' f  
u n g  o p t i m i e r e n  ( B i l d e r  2 - 5 . . . 2 - 7 1 '  B e i

Scha l tge t r iebe:  Im "schne l Is ten"  Gang
o p t i m i e r e n ;  i m  " k l e i n s t e n "  G a n g  k o n t r o l -
I  ie ren  und gg f .  nach ius t ie ren .

GB 402 845-V
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grn G-GrF : *

[ l '-

1:i Drlve at standstl l l  (or at deslrer l
nzero speed"): turn potentlometer fron
mlnlmum unti l  LED 0528 l tghts uP.

- L'entralnement en arret ou i la "Yllesse

i6ro' desir6e: Tourner le polentlomEtre
du mlnlmun dans le sens des aigutl les
d'une nontre Jusqu'i ce que la LED 0528
s ' a l l u m e .  )

1

2 . 1 0 OPTIN'H SETTIIIGI{iTH OSCILLOSCOPE 0PTII|ISATl0ll A L!AIDE D'Uil oselL-

l

, .
- Connect CRO to test Polnt (!J CRU

(1 u/d lv ls lon,  Sms/d lv . )  ;

- Dlseonnect leads from termlnals 5l
and 52 on CPI .

- Aoply reference voltagei 'enablel 'Turn
pbtenttmter CI _to a Positlon Just
before curr€ilt Pulses becom unF
EifriET-tas shan f n ff g. 2-41.

Inhfbtt control unlt, srltch off malns,!
Reconnsct ternmlnals 5l and 52 on CPI'

Conlect CRO to ltls CRU l?lldiv.,
5fi1 nrs/df v. )

AdJust optlrum transient response of
speeA coirtrol ler ( f lg. 2-5 .  - .2-71.
GLar box: AdJust with "fastestn 9sF,
check wlth "glowest" gear and readJust
I f necessary.

Adjust IR accordlng to 2.9
(3rd paragrraph) .

Note: A remalnlng overshoot can'pos-
:- slbly be elimlnated bY read-

Just lng Pot .  L IN,

IERO}IRECORDER(OPTIO}IAL} L0scoPE (sc0PE)OU D'UTI EI{REGISTREUR

- Brancher le scope au polnt de nresure @
(CRU) (1V/Dlv . ,  Ssts . /Div . ) -

-  Enlever les connexions des brnes 51 et
52  CPI .

- Ilonner une valeur de r€f6rence. DEblo-
srer l'3llumage et nrettre le potentlo-
nEtre dans la position juste avant que
I es lmpul si ons- dev i enneiE-I-nE!'dTET
( f l g .  ? -41 .

- Bloquer l 'al lumage. DEclencher le
r€seau. Reconnecter les bornes 5l et
52  CPI .

- Brancher le scope au pofnt & mesure
ttls CRU {ZYlDiv., 500ms/t}iv.}

- 0ptlmfser la transition dr r6gulateur
di vltesse (Fig. 2-5..,2-71. Avec bolte

..i vltesse: 0ptftniser avec le rapport
d'engrenage le plus rapfde' Fufs con-
trdler ayec le rapport le plus lent et

'aJuster au besoln.

- Rigler le potentiomEtrre IR selon chap.
2.t  {3Eme paragraphe}.

A gbsqqver: Une suroscfllqtion restante- --- ' -- peut 0tre elfinln6e'6ventuelle-
ment en aJustant le pot.  LI l l . .

2 . 1 0

-  1 9 -c8 d0? 8r[5.Y
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3 .

3 . 1

TTIIITG

VER}IEIIDUNG UND ABGLEICH DER

ZUSATZFUHKT IONEN

3.1.1 Temperaturiibefrachuhg

Bei Gerlten mit Liiftern ( r 90 A) lst der
Kiihler der Endstufe mit Ther.rnokontakten
versehen (0effner), die auf Klemen 60 und
62 CPI verdrahtet sind.

3.1.2 -15 V : Uebeqrrachung

0ffener Kol lektorausgang Kl.  55 CPI; bei
Fehler hochofrmig (Relals abgefallen bzw.
RegIer gesperrt)

3.1.3 tlelerlast-Ueberuachung

D{e bqtreffende Schaltung neldet den Be-
trleb rnl t maxlmalem Stromsol l*ert.
0araus kann abgeleitet werden:

- Antr ieb fst i iberlastet oder
- i fotor ist  blockiert  oder

' Ankerslcherung durchgesclunolzen

Interne Ver*endung:
Automatlsche Reglersperre mlt elnstell-
barer Yerztigerung belm Ansprechen:

" Klermen 21 u. 32 CRU ( 47 u. 30 ffiA >
verbl nden.

" Gwiinschte Sperrverzbgerung T m{t R309
ei nstel len !

R309 (CRU)
I roml

Tungefenr [s] 0  ,25  0 ,5

Externe Verwgndung:
t{eldung {unverzbgert} am offenen Kollektor-
ausgang Kl. 27 CRU < 31 tlBA >.

Zustend: Bei Grenzstron hochohrnlg (Relais
abgefal len) .

- 2 0 -sE {{}2 845-V
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3 . 1

iltEr

USE OF SUPPLE}G}fTARY FUI{CTIO}IS

AHD ANUSTING

3.1.1 Temperature nonitorfng

0n equlpnent with fan (= 90 AI the heat
sfnk sf the output stage ls provlded
rfth thermal contacts (normally closed)
whlch are rfred to termfnals 60 and 62
C P I .

3.1.2 - l t  YJggnltoring

0pen collector output ter-mf nal 55 CPI.
lftgh neslstance rith faul.t (relay.
released or control ler lnhfblted).

3.1.3 0vefload monltor ing

The relevant circult slgnals oireratlon
rl.th maxlmun cument reference.
Frm this it may be deduced that:

- the drlve ls overloaded, or

- the notor I s Jarmed, or

- the armaturt fuse has blorn

Internal use:
Automatlc controller lnhlbit with ad-
Justable response delay:
" Joln terurlhals'21 and 32 CRU

( 47 and 30 llBA > .
'  Set deslred inhibft  delay T wlth

R 309!

FOI{CT IONS ADDIT IOTIiIELLES

3.1.1 Survei l lance de, la tqmp6rature

Dans les apparel ls avec ventl lateurs
(=90 A), le radlateur des Etages de puls-
sance est 6quip6 de contacts thermfgues
(contact d'ouverture) qui sont crblEs aux
bornes 60 et 62 CPI.

3 .1.2 Surve i l lance -15 V

Sorotle i collecteurn ouvert borre 55 CPI;
i haute lmp6dance en cas d'emenrr {r"elafs
relich€ et r6gulateur bloqu€).

3.1 .3 Spryel I I arrce {e surcftarjie

Ce'clrcult f ndlque la rnar"che en courant
llmlte c.i.d. r6f6rence ds courant nax.
0n en d6dult gue:

- l 'entralnement est surcharg6 ou

- le moteur est bloquE ou

-  que  le  fus lb le  d ' i ndu i t  a -sau t6

Utl l isat lon lnterne:
Blocage automatique avec retard aJustable
i I 'amorgage:

o Connecter les bornes 2l et 32 CRU
( 47 et 30 l'lBA > .

' Fixer le retard de blocage T d6slr6 avec
R 309.

R309 (eRU)
Ironml

Tenvi.on [ t ] 0 ,25  0 ,5

Utl l lsatfon externe:
Slgnal lsat lon (sans r"etardl i  la sort le i
collecteur ouvert borne 27 eftU < 31 ifBA ).

Etat: i haute fmp6dance pour courant
l lml te  ( re la ls  re l ich6) .  

-

TPPETDICE

T,TILISATION ET AJUSTAGT OES

47 100 220 560

3 .

3 . 1

, '

.

L

. . :  I

n::.
External use:
Slgnal {undelqyed} at open collector
ortput termlnal 27 CRU (31 llBA >.

State: ll lth limlt current hlgh
reslstance ( relay released).'

- 2 1  -GB 402 845-Y
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3.1 .4  Srehzah l -Nu l Ime ldung

0ffener Kolfektorausgang Kl. 23 CRU 33 ilBA
Zustand: Bei  n s0 hochohmig (Retals abge-
fal  I  en) .

Ansprechschwel I e
Abqleich mlt  Pot i  n + 0 wie fo lgt :

a)  Hul lmeldung (Kl .  23 CRU) extern nicht
ver*endet

'  Netz eingeschal tet ,  Regler gesperr t .
Poti n * 0 vom Minimum ausgehend auf-
drehen, bis LED 0528 ( zero speed )
I  euchtet .

b) t'lutlmeldung (Kl. 23 CRU) exteFr Y€t^uf€tl-
de t .

" Irrehzahl, bei der i lullmeldung gewiinscht
* l rd,  e instel len.  Pdt i  n *  0 vom l{ inf  mrm
ausgehend im Uhrz. drehen, bis LED D5?8
(zero speed )leuchtet.
Regler sperren. 

.,

3.1.5 tleldung "Drehzahl ereicht!'

l{erkabgleich fiir + 10 V max. Sollrert.

Fiir einen anderen nax. Sollwert und/oder
Ankerspannunqsrtickfiihrung muss R208 CPI
betragen:

R 208 ln kOhm

Not*endf ge Verbl ndungen:
K l .  69  CPI  - -  K l .  16  CRU
Kl .  53 CPI  - -  Drehzahlso l lwer t

tleldung an Kl. 67 CPI {offener Kollektor-
ausgang) .
Zustand: l ' lenn Drehzahl erreicht lst,
nlederolrnlg {Retais angezogen).

- 2 2 -6S 402 845-Y
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3.1.4 Zero rpm s ignal l lng

0pen collector output tevmlnal 23 CRU
< 33 irBA >.
State: Hlgh reslstance when n"' 0
( re lay re leased) .

Response threshold
Adjust rlth n * 0 potentiometer as
fol I ors:

a) Zero sfgnal ( terminal 23 CRU) not
used externally

' l, lalns power switched on, controller
lnhlblted. Starrting from minimum,
turn up potentforneter n * 0 untll
LED 0528 ( zero speed ) I ights uPt

b) Zero slgnal (termlnal 23 CRU) used
external ly .

' AdJust rpr at which zero signal ls
uanted. Startlng from minimum, turR

. pot€ntloneter n r 0 clockwise untll
LED 0528(zero speed) l ights  up.
Inhfb{t control ler.

3.1.5 "Speed 
l t talned" slgnal

Factory adJustment for + 10 V max.
reference

For any other naxlmum reference and/or
armature voltage feedback, R208 CPI
nust be:

R208 ln k0hm

Connectlons necessary :
Terminal 69 CPI -- terminal t6 CRU
Termlnal 63 CPI -- rpm reference

Slgnal to terminal 67 CPI (open col-
lector output).
State: Lorr reslstqnce rhen speed ls
attalned (relay operated).

3 .1.4 Slqnal isat lon de la  v i tesse z6ro

Sortie i collecteur ouvert borne 23 CRU
< 33 t|BA >.
Etat: haute lrnp6dance quand n- 0 {relals
rel ich6)

Seull de r6ponse
AJustage avec pot. n * 0 ccEF sult:

a) Signal lsat ion externe du z6ro non ut{ l l -
s6i (borne 23 cRU)

" R€seau enclench€, r6gulategr bloqu6. En
partant du mfn. augmenter Ie- pot. n * 0.
jusqu' i  ce que la [ro D528 ( zero speed)
al I unc.

b) Signalisatlon externe du z6ro {borne
23 CRU) ut i l is6e.

"  F ixer  !a  v l tesse i  laquel le  la  s lgnal l -
satfon z6ro est d6sir6e' En partant du
min. tourner le Bot. n * 0 dans Ie seRs
horaire Jusqu' i  ce que la LE0 D528
( zero speed ) al I ume.
Bloquer le r6gulateur.

3 .1.5 S! -gnal isat ign ' ]v i tesse.  a t te in te" ,

AJustage en usine pour valeur de r6f6rence
+  l 0  Y .

Pour une autre'valeur de r€f€rence max. ou/
et pour r6troaction f.e.m. R208 CPI doit
va lo i  r :

RSlroactlon tach R6troactlon f.e.n

R 2 0 8 . 2  U . -  - t 0
r8t ofll0(.

R 2 0 8 .  4  V . -
rcf.mcx.

-to

R208 en kohn

Connexlons n6cessalres:
Borne 69 CPI -- Borne 16 CRU
Borne 63 CPI -- Valeur de r€fErence

Slgnal isat lon i  la borne 67 CPI (sort ie
col lecteur ouvert).
Etat: falble lmp6dance quand vftesse at-
telnte (relals act ionn6).

- ? 3 -

R 2 0 8 . 2  U  -  - 1 0
ngr.mO(.

R208.  4  U -10
n8f.mOD(.

c8 402 845-Y
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B i l d  /  F i g .

att inr n

3-2

3.1 .6 Orehzahl abhlngl ger l-taxlqp'!stfom
(Bild 3-2)

Vemendete Begr:lffe:
l

Ira* = ifaxlmal stron

Imin = Zul issiger Stron bei nna,

h,nix = ltlaxlmaldrehzahl

n, -  =  "Knlckdrehzahl*  ( "s t romknlcku)
l t \

' B'estlmren Sie * und B wie folgt:

\

B =  
n I X  

! F

o*a*

CPI betrdgen:
Bcl Tachoriick Bel

* = lnin
Ira*

R224 und R2?2

nez{ ou,r . ;
I  - . (

R 224*r ftr-
r  - n

l12o R 224
nzzf-R 222'.

a. R 224

, BrR 224 + 15ra

R 222 und R 22'f I n k0hm

* 0erechnete tfcrte aufrund€n!
0blge "faustforveln" ergeben di€ httefl
Resultate, rlenn folgende Eedlngungien
erf i i l l t  s ind:
- Slgml an lll5 * lOV bel ilax.-Orehr&l

. - Potl I.., & Anschlag in Uhrz;
ggf. Rl02 CRU nachJustieren.

Notwendi ge Verbl ndungen :

K l .  59  CPI  -  -  K l .  16  CRU
K l .  6 5  C P I  -  -  K l .  1 1  C R U

l

s 402 845-V - 2 4 -
L.. xtftir. l-r.area lFr.r lrlrattt,*l t.$rl&rt rdla.r
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3.1.6 Speed-dependent maxlmum

cur ren t  (F ig .3 -2 )

Abbrevlatlons used:

Irl,. = maxlmum current

lnin - adntsstble current at max. rpm

[na* 'maxlmm rpn

tt'v = "br€ak-pofnt rpm" ("current
rA break-polnt")

3.1.5 Courant max. en fonct lon dF la

v l tesse (F ig .  3-2)

l , lo t lons ut i l ls6es:

Iora* = courant max.

L = courant admissible i vitesse rnax.
m l n

nIK

I'nax

' n224 and R222 CPI

lmax

,  l  - *
paZf  .4 t .8  .

8f o R?Ztl 112.ft224

l lop€€2l + 4t.8 B. R224 + 78

R224 and R222 ln kohn

* Round up calculated valuesl
The b€gt results rltfi above 'rules of thunb'
tre obtalned under follorlng condltlons:

- rignal on lllS ' 10V at nax. rpn
ln., potentlomter set to end stop Cta;
rcrdJust R102 on CRU lf necessary.

Connectf ons necessary:

Termlnal 59 CPI -- term{*al
Temf nal 65 CPI -- teminal

: 1 .

fl24 et R222 an kOtm

* Arrondir au-dessus les valeurs co'lcul6es.
Les formrl es approximnti yes lus-teotlonn6er
donnent les neil leurs rdsultats sous leg
condl t ions suivantes:
- Signal I lt l5 . l()V en cas de vitetse nrx.
- Potentionttre I*, sur but€e-horaire;

au besoln aJuster RmZ CRU.

Connexions n6cessaires:

Borne 59 CPI -- borne 16
Borne 65 CPI -- borne 11

CRU
CRU

16 CRU
II  CRU

- 2 5 -

Rra, i vitess€ max.

= vitesse "coud6e"
du courant)

: ' b6termlnez 4 et n come suit:

fimax

ane calculated from:

For Elf foedback

t  - d t

rz2t*.  fg 1-
|  - a

'  Determine d* and B as follows:

Ia*

(polnt de brlsure

o Calcul de R224 et de R222 CPI:

Bo Fd,24 + 45,8

8{. R224
R2Z2*. #

.  BrR224 +  ?8

c8 402 845-V
lr-. |tal$lr r..rras Lrn lfra.rar r*i, s!|tfi.l 6h.l
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3.2, AllP$SqilffI,_ZUSAETZLI,qqE
INFOM.IATIO}IEN

3.2.1 Fr,eguanz-ttnschal tung (8/60, H,il

An Prlntschalter S20/1 CRU:
50 Hz: S20/l offen
60 llz: S20/1 geschlossen

l r  2  r  .  r l
!!o (oortr l=--==1.:ft-

t
!

s filz 8r[5-U - 26 -

3.1.7 ihtzliberuachung

Die serierunisslg eingebaute iletz0ber-
wachunq betrlrkt-automati sch Regl ersPerre
(LED 0320 auf CRU l6scht)bel: ' I
:-rusiiii einer Phase
- Bruch elner Netzslcherung
- Bruch efner Feldsicher:ung (F201,2021

oder elner Steuerlicherung (F203' F204,
F205) auf CPI.

- lletzspannungselnbrUchen > zfif rlhrend "
nehr als c!. 12 ms. '

l4el dung an Rel al stref ber-Ausgang
Kt. aS-CRU (offener Kol lektor);  bet Fehler' 
hochotmlg (Rel'als abgefalleR).

hl. xn|t lr-iaxa arqt fifrld ara rr.lthrl Fl.trl
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3.1.7 t{ains power monltor lng

The nalns porer monltorlng provlded
as standard causes automatlc controller
Inhlbltlon (LED 0320 goes out on CRU)
fn the event of:

- phase outage
- blorn mafns fuse
- blorn fleld fuse or control fuse

on ePI (F201-F205).
- nafns votrtage drop > ?VL lastlng

more than about 12 ns.

3.1.7 Survell lance du r6seau

La survelllancq de r€seau lncorpor6e, de
s6rle proyoque autornatiquement le blocage
ar r6sirlatedr (LED 0320 6telnte sur CRU)
pour:

- Absence d'une phase du r€seau
- Rupture d'un fuslble r€seau
- Rubture d'un fusible du chanp ou d'un

fuifule de contr6le sur CPI tF201-F205).
- Dlmlnution de la tension du r€seau sous

g0S de la valeur nonlnale durant plus de
12 ns.

Slgnal lsat lon i  la sort le i  col lecteur
ouiert borne 25 CRU; haute {rnp€dance en
cas- d'erreur (relals rel ich6).

3.2.1 Changement de la fr6qugFe (50160,l|z}

Sur le comrtateur de circult lmprlm6
S2O/I CRU:
so iti: iiof t ouvert
60 Hz: S20/l ferm6

Sfgnal at open'collector output
ternlnal 25 CRU; hlgh reslstance
xfth fault  (relqy released).

3 . 2

3 . 2 . 1

0n PCB

ADAPTATIO}ISADDITIOIIAL I IFOR}IATIOII 3.2 - ADAPTATIOIIS ET IIIFORI{ATIOTIS

, s0 lk:
60 llz:

Fre$eqsy changgov.er (50/60 Hz)

swltch S20/t CRU:

520/1 open
S20ll closed

- 2 7  -eB 402 845-V
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3.2.2 Extern erzeugtg Sol lwe[tspannung_

Sollwerteingang Kl . 5 CRU: I ' lerkabgleich
-15 V m'ax.  Sol l*ert .

Fiir andere nax. Sollrrerte muss R505 CRU be-
tragen:

Bal Tachor'rick

R 508 ln kOhm

3.2.3 Zusatzelnga4g* zltrn Drehzah!regler,

Kl. 1 qRU <.43 !-tbA >

tlann beniitzt, muss R511 CRU betragen:

R 5 l l  l n  kOhm

abhEngig von der.gewiinschten
f und betrlgt:

r lmsl  (nst t  + 1o)

17'
R i O 5 r

usol 
I no<

C505 CRU lst
Zel tkonstante

C505 [uFJ =

4r7 '

l ;T-, _ r
sol I mo(

237o U
R 5l l  .  € t  t *  - to
(cRt ) ' X,

,

2t7,5
R 5 0 5 r

usoll ma<

1 0 .  R 5 1 1

Rsl I
i n
k0hm

Zu beachten:

- Polari t i i t  umgekehrt iener an Kl.  5 CRU!
- Slgnal_an Zusatzeingang mit Reglersperre

abschal ten !

*  I f ch t l g :
Bei gleichzeltiger Yelendung von "Haupt-
elngang" und Zusatzelngang:

Bcl TachoriickfUhru

2,t7,

i # ' r "
sc,l I ma(

4740  U  -
R 5 l l  .  € t  t *  - t o
(cRU) 'l

R 5O5 und R.5 l l  In  kOhm

xo E prozentualer Anteil des betreffenden
b

Slgnals (belde zusammen 100%)

- 2 8 -08.{0?

R 5 l 1  - 2 , 3 7  
h n o - t o I R 5 t f  

' 1.71  U -10- +l mo(

845-Y
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3.2,2 Extqrnally, generated reference

Reference InPut termlnal 5 CRU.
Factory adJustnent for -15 V max.
reference.

For other nax. ref,erence value R505
rust be:

3.2.2 Tenslon de rEf6rence externe

Entr6e de valeur de r6f6rence borne 5 CRU.
I[iustage en usine pour valeur de n6f6rence
- 1 5  Y .

Pour d'autres valeurs de r6f6rence max.
R505 vaut:

Pour r6troactlon Posr r?troletlon f'a.mtacho fqodbadt F6r Elf, f€dback
17'

t -

U
Frtf oDCX

2t7,5
R505 .

u -
|.6t olf,O(c

11'
FCi05 *

uaSf 
'*ot.

2r7,t
R505 *T

9.6t.*"t.

3.2.3 Supplemntlry lnput*. t9. speed qolq,

trollgr, tglTlnals t CRU (43 l,lBA )

,,lf uaed, *5ll CRU wst be:

Fa tacln fccdbadr I for el.f tccdbsck
q; t t  r  ? - !7  

S ,  * * .  
-10  

|  
RSt r  '  1 .71  

h . r * . ' t0

R5tl tn kOhn

,C6ffi CRU ls deBendent of the deslred
tfne constant C and inpunts

[ [nsJ (nstt
c5s5 iurJ s

10 o Rsl l

llote:
- Polarlty opposlte to that on terminal

5 CRU!

- Cut off slgnal at supplementary lnput
'  nl th control ler lnhibft !

* Irportent:
*lth sfnultaneous use of naln and
$upplemntary lnButs:

R505 en kghm

3 .2 .3  En t r i e  add l t l onne t le j , , . gu  r6gu la teu r ,
de vf tesse, borne 1 ClU, (!S,,QA) 

i {
En cas d 'u t { l lsat lon,  R5l1 do i t  va}o i r :

R6troactlqr tachv I R6iroactton f.e.n
Rglt  .2,5? uet ,or.  

- t0 
|  

R5i l  -  1,11 o*,  * .  
- t0

R5t I en kohm

C505 CRU d6pend cle la constante de temps
d6si r€e f le l  vaut i

t. I ms J {nslt..+ r0}
c5o5 [urJ =

A observer:

- La polirit6
de la borne

- D6brancher
r6Eulateur

dolt  Otre inversa i  cel le
5 CRU!

le signal avec ,blocap du
i l 'entt6e addit lonnel le!

t hportent:
Pour  i 'u t l l i sat ion s imul tar6e de u l 'ent r6e
prlnclpale" et de I 'entr6e cddit lonnel le:

to:

+ t0) R511
l n

k0hm

R5l1
en

kOhm
i

t

. *

.
' 

:".

l 0  .  R5 l1

- t0 Rtir I :
(cnu)

et fftlf ea k0hm

Pour: r*tioacilon f .t.n

. 1 . 7 5
il!85 . - X,
( c R )  u  -  

F
f€?ofrCX.

,rt..&, ,",,.
RSl l  .  -  -10
(cRu) x.

, R5o5 otrd

Elf fcodrcti<
2.r75

R505 r --.r..i-.?

(cRu) u -
FtOf oGtX.

nl ''5i
RSt l  '

{CRU}
Rltl ln kOhn

1 , 7 5

fCiOA - - Xe
( c R t )  v . -  '

|.Ct rilEX.

2,57'
RiS . X.
( c R U )  U . -  '

iCl oBeXo

4 7 4 0 U
€l mo(.

x,

6fl.

Ritt  :
(cRtr)*l ^l 

Reos

')h s percentage of sfgnal In questfon
(both together l00g)

{0e 845-V - 2s -

xq = pourcentage du slgnal correspondant' (les deux ensemble 100S)

SOt ,ln kolmr

257t 
$t r*.

G8

'|&. whlL thilft.|.kllr klfirl.r rrt rr|l}fr$ rrlaht

-lo



ffi. Anr$s..hr*

l * , <90 A

I*r* > 9 0  A

* Berechneten tlert abrunden

Round off calculated
(next lorer 'valse)

Arnrondlr en des'sous
cal cul 6e

3.2.4 Drqhzahl regl gn-Verst?i$ung

Bei ungeni igendem Einstel lbereich von Pot i
PIn (CRU) (miigl ich trei extremem. Schwung-

mornent) gehen Sie wie folgt vor:

Flir gri issere Verst'drkung:

l, lerte von R53l und R533 CRU verdoppel n und
von C5t3 (und C514 fal ls best i ickt)  halble-
ren.

Ft i r  k le inere VerstHrkung:

l{er.te von R53l und R533 halbieren und von
C513 (und C514 fal ls best i ickt)  verdooneln.

3.2.5 Grenzstrom. Biirdewiderstand R102

tlerkabqleich fiir Standard-Ger?ite (R102 und
Poti lmax CRU): Auf Gerlitenennrtron, d.h.

dauernd zul 'dssi gen Grenzstrom.

Hiihere Grenzstriime sind nur mit ausdriick-
l icher  t lnwi l l igung des Herste l lers  zu l ls -
s i g !

3 . 2 ;6 Yerri lg-ern des llul I fqhl ers
(0ffset)

Falls Abgleich erwiinscht:
" R517 CRU besti icken (2.B. 50 kohm)
o Nul l fehler mit Poti  "shif t"  cRU kompen-

si eren*

* Fiir griisseren Einstellber^elch R517
kle iner  wHhlen und umgekehr t .

val ue

la  va leur

- 3 0 -GS {0e 845-V
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3.2.4 Speed contr:ol ler galn

If the adJustrnent range of potentlqreter
PIn (CRU) ls fnadequate (posslble wlth
gxtneme nonent of lnertfs), proceed as
fol I o*s:

For more galn:
0oubl,e thi values of R53l and R533 CRU
rnd halve C5l3 (rnd C5l4 lf fltted).

For less galn:
lfrlye values of R53tr and R533 CRU and
dqrble C5l3 (atso C5l4 lf fltted)' ;

3.2;4 gaf n du r6gulateur de vf tesse

Sl la plage d'aJustage du pot '  PIn (CRu)

est lhsuff.lsante (possible psur des couples
d!lnertle €lev6s) proc6der cffiE sult:

Pour Ealns plus 6lev6s:
Doublir les valeurs de R531 et R533 CRU et
dlvlser par 2 cel les de C513 {et de C514 sl
lmplant6) .

Pour  gafns p lus fa ib les:
Dfvlsir par'2 les valeurs de RS31 et R533
CRU et doubler celles de C513 (et de C514
sl  lmplantE) .

3,2.5 Cograrlt l!.mjlte, r€slstance de

charge R102

AJustage en uslne pour appare{ls standards
(R102, pot. Imax CRU): Courant nmfnal de

l 'appars l t ,  c . i .a .  courdnt  l lmt te  perma-
nent adnrl ssl bl e.

Des courants llm{te plus 6lay6s ne sorrt
rdnl s'sl bl es qu ' avec I ' autorlsatl on fotml I e
du fabrlcant!

3.2.6 0frnlnut lon de I 'erreut, f f tg
( offset)

Sl cet aJustage est d6sir6:
" Irmlanter R517 CRU (p.ex. 5{l kOtm)
' 

9glpqntefl l 'erreur z6ro avec le pot.
"sh{ ftn cRu -r,

* Cholslr  R517 plus faible pour des plages
d'aJustagp plus {mportantes et v{ce-wrsa,

3.?,9 Lfnft'current hrrden
. ,,:Fsll$,rFe F10?

Ftctory adJustnpnt for strndard equfp-
mnt (Rt(E and'potentlomter I**

CRU): to controller nm{nal anperage,
1.8, corl t l$uously r&t lsslble l lnl t
current.

ttfgh€r llntt cun€nts are adnlssible only
r|tt the express ,cpproval of the makers!

3.2.6 Reduclng the zero error
-
( offsetl

If rdJustnent ls ranted:
'  Fl t  R5l7 CRU fe.g; 50 kohm)
' Conpensate* zero error rlth shlft

potentlmter CRU.

* Choose smaller for rlder adJustmnt
rangetR$l7 and v{ce versa.

- 3 1  -cB 402 845-V

xal nrrrl|r ,*i*,rai.xr lsilfl r{l.rFcltfttl rtrld.r-



ffi ;lffirlrritil:

R5l8 [totnl a
ud,  -  211

120

3 .2.7 Ankerspannungsr0ckfiihrung

- R5l8 und R525 CRU gem. Formel bestinunen
( t i nke  Spa l te ) .

Ud = Ankernennspannung

I. = Ankernennstromr A

- 33 R. = Ankerwi derstand
A

Benbtigtes Verbindungskabel : 68 {03
(Interne Verbindung: CPI J72 5/6 --
3141.

Notwendlge Anschliisse (extern) gem.
B i l d  3 - 4 .

i lrrr r. ^. l 
Ud

R525 tkOtrd = -

I . .  R .'  A  A .

Fig. 3-4

272-E
J78

Folgende El emnte bestlicken/anpassen!
(Vom llerk angepasst, falls Gerlte fi ir An-
kerspannungs riick fiihrr ng bestel I t rerden ) .

Karte CRU:

P 505: Trlnmpot. 10 k0ldn

R 505: 16e2 kOhm. LP 505:

LP 501. LP 502: 332 k0hm

DrahtbrUcke

LP 506, LP 507: !  = 109-k0hm \Raral lel
C = 0 ,22 1tF /Seschal tet

C 504:  1  pF C 508:  2 ,?  tF

I'tetallfi lrmiderstdnde 0,25 l{ \ verrenden!
f t fKL-Kondensatoren 

|  
' - 'Es"eLrr '

Karte, CPI:

R313*, R315*: 33 kOhm *

R3l4**: 5,6 k0hm B20g**-*: 51,1 kOtm

R222***: 100 kohm R224***. 92,5 kOhm
',,' 2 td l,letal I oxyd-Typen.

lJebrige !{iderst6nde: l ' letal I f l lm

** 0,5 l {  ***  0,25 Vt

- 3 2 -cB 402 845-V
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3.2:7 Armqture vsltage feedback

- Determlne R518 and R525 on CRU
accordf ng to formulas (,left hand
page) .

U, = rated annature voltage
o

t. o rated armature current
A

R. = Armature reslstance
A

tfec€s3rrry connactlng cabl e:
GB 403 27t-E (Internal connectlon:
cPr J72 S/5--J78 3/4)

Cs*nectlons necossary ( extbrnal ly)
accsrding to flg. 3-4.

Fftladtust the follwlng cdponents!
(If'unft fs or{ered for armature
voltrge fce&rct, adJustment ls qade
rt the factory).

CRU board:

P5g5: t0 kOtfi trlmftng potentloneter

n!9{i 16.2 t0lm 1P505: l{lre llnk ,

Lq591, LPI04: 332 kohn
1P5ffi, 1P507: R=lfi) k0lm \ connected

C'0.22 uF f  ln Paral le l

990,a: I pF CfS: 2,2 1tF

Use 0,25 lf sstal fl ln resfgtors and
Ftalllzed Bolyester type capacltors.

CPI board:

R3l3*, 8.315*: 33 kOhm*

,Rll{** : 5.6
R?22s*: 100kOm R224**:

51.1 kOhs

82.5 k0h$'

3.2.7 R6troact ion de la tenslon d' lndult

- D6terminer les r6slstaRces R518 et R525
CRU selon les formules (page i ga'uche).

UO = tensi on d' i ndul t nomi'nal e

Io  = courant  d ' indui t  nonfnal

RO = REsistance d' indult

Clble de connexion n6cessalre:
GB 403 272-E (Connexlon lnterne:
cPr J72 $.16--J78 3l4l

Connexlons n6cessalres externes selon
f l g . 3 - 4 .

tmplanter/aluster les composants sulvants!
(Effectu6 par l 'usfne, sl  le varfateur
6tait comandE pour ritroactlon de la
tens lon d '  lndut t ) .  '

CartE CRU:

P505: Potentior$tre de r6glage, 10 kOtm

R505: 16,2 k0hm 1P505: Ponter

LPSgt, 1P502: 332 kOtiln

1P506, 1P507: R=100 kOhr \.connect6:- c=0,22 ltF / en panttEle

C5t)4: I pF C508: 2,2 ttF \

Types des cmposants: des rEslstances
I couche nr6talllque de 0,5,1f , des con-
densateurs au polyester ln6tallis6'

Carte CPI:

R313*, R315*: 33 k0hrn*
R3"14** : 5,6 kOhn R208***: 51 ,1 k0hm

R??2**: t00.kOhm R224**: 82,5 k0htn

* Utll lser des rEsfstances i oxyde de
n€tal de 2 t{.

Toutes les autres r€sistances i
couche n6tat l lque.

** 0,s l{ *** g,Cs u

*r 2 ll mtnl oxlde reslstors;

All sttcr rcslstors netal fllm type.

r.* 0.5,f **t 0.25 l{

cB 402 845-Y - 3 3 -
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3.3 BEHEEEN VON STOERUiIGE}I

3,3.1 Al lgenel nes

Dfeses Kapitel  ist  auf die Inbetrfebset-
zung des neuen, flerksgeprtiften Antrfebes
zugeschnitten, lst entsprechend kurz ge-
halten und'beruht auf folgenden Vorausset-
zungen:

- GerEt und lrlotor weisen keinen Transport-
schaden auf.

-  Der Antr leb ist gemEss unseren Vorschri f-
ten eingrebaut und angeschlossen.

- Die Daten des Antriebes (llaxl,malyerte)
rerden eingehalten.

Sicherungsbruch trltt bei elner neuen An-
lage n{cht auf und lst hier lediglfch irn
Zusamtenhang mlt Anschlussfehlern, falsch-
er Elnstellung und Fehlbedienung abgehan-
L6sen der Kartenbefest igung:

Kl lnke h lne in-
drticken und
gl efchzel t ig
Karte anheben

Garantie:

Ohne unsere ausdrt ickl  iche Elrmll l fgrung,
sind Reparaturen oder Aenderungen an
unseren 0bJekten durch Kunden oder Dritte
wHhrend der Garantiezeit  nicht zul 'dsslg!

3.3.2 lrlotor dretl_rg langsam

Stel len Sle fest in welchem der folgenden
FHI I  e:
al Unabhiinglg von der Belastung?

b) t{urr unter Last?

Zu  a )

- Tachoanpa$sung {R518) stimmt nicht;
Kontro l le  anhand des Kapi te ls  2 .2 .

- Zu niedrige Sol lwertspannung, besonders
bel extern erzeugtem Sollwert. Slehe
Kap i te l  3 .2 .2  und  3 .2 .3 .

- 3 4 -G8 404 845*Y
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3.3 TROUBI.E SHOOTI}IG 3.3 OEPAII}IAGE

3.3.1 GEnEral i t6s3.3.1 General remarks

Thfs sect{on {s lntended for connfs- Ce court chapitre aide i la rnlse en servlce' , slonlng nw, wor{s-tested drlves, It de l'entralnement. It suppose que les
.- ls therefsre short and fs based on' condltlons sulvantes solent satlsfaftes:
, , thc follorlng assumptlons: /

, -
,. ' - - the drlve and notor have not been - L'apparell et le motsu:r n'alent pas 6t6s
, i danagad fn transft. endommag6s durant le transport.

:  -  the drlve has been f l t ted and - L'entralnement soft  instal l6 et branch6'" connected-up. accord{ng to our selon aos instructiors. i
I  nstructfons.

- the drlve data (maxlnun values) Les donn6es technlques de l'entrafnement

Fuses do not blo* In ncr, fnstal lat lons, L€s fuslbles ne doivent pas sauter sl
r tnd are dealt  r{ th,here only lr  relat lon l ' lnstal latfon est nouvel le. La ruptut 'e
to connectlng faults, nrladJustmnt nnd de fuslbles est d0e aux ereurs de branche.

'. -r lncorrect opintlon.

To release the prlnted clrcult board D6serrenent de la flxation de la carte:

, '  PrEss ln the
:lr catch and llft

PCB at the
sane tlre

', 6uara*tee: '

Enfoncer la lame
et soulcYer la
carte En m€me
temps

Garant{e_:

*,, , llo repalrs or modlflcat{om are t0 be Durant la p6r{ode de garantie, et sans"r ' pcrfomed on our equlpent by custgrs notre'autorlsatlon fonnelle aucune r6para-

, per{od rlthout our exBness agreenent. de la part du clfent ou d'u-ne tlefce
personne n'est admlssible.

3.3.2 l{otqr turns too slw 3.3.2 l,loteur tourne trop lentennent

D6termlnerr dans guel cas:
al lnd€pendarnrent de la charge?
b) exclus'lvement sous charge? ,

Causes posslbles:

i  Ftnd out whether thls ls:

' 
" 

r) lndependent of the lord?
I'r- : b) only under lord?

__, 
' Ppgsllle, c+Pses:

-  Case a)

--' - Tacho adaptttlon (RSl8l not rlght; - Adaptatlon tachrnn6trlque (R5tgl'pds 6or-
, ' t -

Reference voltage lo*, especlally - Tenslon de r6f6rence trop basse, sp6clale-
rlth extcrnally gemrated reference. rnent pour valeurs de r6flirence g€nbr6es

-' See subsecffons 3,2.2' and 3.2.3. extErleurtgrcnt. Volr chapf tre 3.2.e et

cB 402 &{s-Y
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?u b)
-  JF502 speed loop od. JF101 (current

loop )auf CRU gesteckt; mlissen ln l{ornal-
fal l  offen sefn!

- Zu nledrlg elngestellter lrlaximalstrun..
Kontrool le mit Datenblatt !

- Motor iibertastet od. zu kteJner FeId-
stron. Kontrol le!

3 r3.3 l,lotor dreht zu schnel I

l,Sql i che Ursache:

- Tachoanpassung (R518) st imnt nicht;
Kontrol le anhand des Kapltels 2.2.

- Zu hohe Sol lwertspannung (Maximalwert) .
S iehe dazu Kapi te l  3 .2 .? t ) ,  3 .2 .3.

3,.3.4_ {otof beschleunlgt unkoqtrol l{ert

l-lfigl I che Ursachen:

- Falsche Polari t l i t  des Istwert-Sfgnals
(Tacho) .  S iehe 2.5,  Drehr lchtungikon-
trol I e.

- Keln Ist*ert (niictfi inrung unterbrochen).
Tachol el tungen kontrol I i eren !

3.3.5 :Drehzahlregelung unstab{1

ttchtlg: Die Drehzahlregelung kann nur
dann o[tlmal arbelten, wenn der Strm-
regler auch optimal eingestel l t  lst t

Stel len Sie fest,  welcher Art dfe Unstabl-
l l t i i t  f s t :

a) Unregelmf,sslge (sporadlschel Selman-
kungen?

b) Sctuingungen (regelnrHssig) 'mlt  drehzahl-
abhlingl ger Frequenz?

c) Schwingung nit fester Frequenz?

I
I

- 3 6 -G8 lm? IrtS-r
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Case b) Cas b)

-  JF502 speed loop or  JF l0 l  -  JF502 speed loop ou  JF10 l
' �  .  ( i r t " .n i  loop  )  p lugged on to  CRU;

must be open in normal case! normalement ouverts.

-  6aximum current set  too low. Check -  Aiustage trop bas du courant max.
w i th  da ta  sheet !  Cont rd le  su ivant  donnEes techn iques .

-  Motor  over loaded or  f ie ld  cur ren t  -  Moteur  surcharg6 ou  courant  d 'exc i ta t ion
too  low.  Check !  t rop  pe t i t '  Cont rd le !

Possi  b le  cause:

Poss i  b le  causes:

3.3.3 Motor  turns too fast 3.3.3 Moteur  tourne t rop v i te

Cause poss ib le

- Tacho adaptat ion (nStg) not r ight;  Adaptat ion tachym6tr ique (R518) pas cor-
check wi t i r  subsect ion 2,2 '  recte;  cont rd le  su ivant  chapi t re  2 .2

- Reference voltage (maximum value) - Tension de r6f6rence trop^el6v6e (valeur

and  3 .2 .3  regard ing  th i s .

3.3 .4  Motor  acce le ra tes  w i thout 3.3.4 Moteur  acc6lEre de fagon non

control I  6e

Causes poss ib le :

control

-  Ac tua l  va lue  s igna l  ( tacho)  has  -  Fausse po la r i t6  du  tachymEtre  (Tachy) .
u r rong po la r i t y .  See 2 .5 ,  check ing  Vo i r  2 .5 ,  con t r6 le  du  sens  de  ro ta t ion .
sense o f  ro ta t ion .

-  No ac tua l  va lue  ( feedback  in te r -  Absence de  la  va leur  ac tue i le  ( re tour  de
rup ted) .  Check  tacho l ines !  bouc le  in te r rompu) .  Cont r6 le  des  l ignes

tachym6tri ques !

3 .3 .5  Unstab le  speed cont  .  3 .3 .5  R6gu la t ion  de  v i tesse  ins tab le

Irportant,  The speed regulat ion can Important:  La r6gulat ion de vi tesse ne peut
mtief ion opt imal ly only i f  the I ' raveTTTer opt imalement que si  le r6gula-
cur ren t  con t ro l le r  i s  se t  op t ima l ly  teur  de  courant  es t  a ius t6  de  man idre  op t i -

. -  too!  male.

F i n d  o u t  w h e t h e r  t h e  i n s t a b i l i t y  D 6 t e r m i n e r  l e  g e n r e  d ' i n s t a b i l i t 6 :
c o n s i s t s  o f :

a )  i r requ la r  (sporad ic )  var ia t lons? a)  Var ia t ions  i r r6gu l iEres  (sporad iques)?

b )  o s c i l l a t i o n s  ( r e g u l a r )  w i t h  b )  0 s c i l l a t i o n s  ( r 6 g u l i E r e s )  i  f r 6 q u e n c e
frequency dependi ng on the rpm? d6pendante de I a vi tesse?

c)  osc i l la t ion  w i th  f i xed  f requency? g)  0sc i l la t ions  i  f r6quence cons tan te?

- 3 7  -GB 402 845-V
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l, lt igl iche Ursachen:

Zu  a )

- uEinbrechen" der Sol lwertspannung
( Wackel kontakt) .
Sol lwertgeber ( Poti ) , Anschl ussl ei tungen
und Kl emmen liberprtifen!

- l{ackelkontakt in der Riickfiihrung od. In
Tacho;  Tachokupplung n icht  1 .0 .
Kontrol le des Tachos (Klemnen, Bi irsten),
der Anschl i isse und der Kupplung.

Zu b)

-  Unwucht (Exzenter)  od.  drehwlnkelab-
hi ingige Reibung in der t {aschlne verur-
sachen zwangsll iufig Schwingungen der Re-
gelung. In diesem. Fal l  Drehzahlregler so
abglelchen, dass Schwingung mi ig l ichst
gu t au sge.regel t wi rd .

-  Kupp lung v .  Motor  oder  Tacho n ich t  ln
0rdnung.

- Motorwelle od. Tacho wurde bel der lr lon-
tage beschlidi gt ( Schl ag) .

-  Tacho-Kol lektor aus i rgendrelchen Gri in-
den verschmutzt.

Zu  c )

- Schlecht eingestel lte Ankerstrom.Rege-
I ung ( vi el zu ni edri ge Verst'drkung) .
Kont ro l le  anhand des  Kap l te ls  2 .10 .

-  Schlecht elngestel  l ter  Drehzahlregler.
Zu niedr ige Verst l rkung bewlrkt  starkes
Ueberschwingen (normalerweise abkl ing-
end).  Zu hohe Verstdrkung bewirkt"schne l le "  Schwingung,  Ant r ieb  v ib r le r t
od. rat ter t .  Kontrol le anhand des Ka-
p i te ls  2 .10 ;  gg f .  kor r ig ie ren !

-  I rgendwelche elektr .  Einkopplung in den
Drehzah l rege lk re is  (So l lwer t ,  Tachos ig -
n a l ) .

- 3 8 -GB 402 845-Y
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Possi ble causes:

Case a)
-  Sagging reference vol tage ( loose

c o n t a c t ) .
Check reference setter ( potenti o-
nteter) ,  connect ing leads and ter-
n l n a l s !

-  Loose contact  in feedback or tacho;
tacho coup l ing  no t  in  o rder .
Check  tacho ( te rmina ls ,  b rushes) ,
connect ions  and coup l ing .

Case b)
-  Unba lance (eccent r i c )  o r  f r i c t ion

depending on angle o. f  r 'otat ion f  n
the machi ne are enforci ng. osci I I a.-
t fons  on  the  cont ro l .  In  th is
case,  adJus t  the  speed cont ro l le r
so  tha t  the  osc i l la t ion  ls  cor rec-
ted  as  we l l  as  poss fb le .

-  Motor or tacho coupl fng not in
order.

- Motor shaft or tacho have been
damaged at assembly ( fmpact).

- Tacho comutator fouled for some
rgason.

Case c )

thlafiusted arrnature current con-
t ro l  ( far  too l i t t le  galn) .  check
wlth subsect ion 2.10

MaladJusted speed control ler.  In-
suff lc lent galn causes severe over-
shoot (normil ly dying out).  Exces-
s lve ga in causes rap id osc i l la t ion,
v lbrat lng or  chat ter lng dr ive.
Check wlth subsection 2.10 and cor-
rect l f  necessary!

Sonn electr lcal coupl ing lnto the
speed control loop (reference,
tacho signal )  .

Causes poss ib les:

Dans le  cas a)
- "Cassure" dans ' la tension de r6f6rence

(mauvais  contact ) .
V6ri f icat ion du g6n6rateur de r6f6rence
(potent iomEtre) ,  des c ib les de l la ison
et des bornes!

- Mauvais contact dans la boucle de contre-
r6act ion ou dans le tachymEtre; accouple-
ment de la tachy d6fectueux. Contr6le du
tachyrnEtre (bornes, balais),  des con-
nex ions et  de l 'accouplement .

Dans le  cas b)
- Balourd (excentr ici t6) ou des frottements

dans la  machine dEpendants  de l 'angle de
rotat ion provoquent  des osc i l la t lons de la
r6gulat ioh.  Dans ce cas aJuster  le  r69ula-
teur de vi tesse de maniEre i  compenser les
o s c i l l a t i o n s .

- Accouplement du moteur ou de la tachy pas
en ordre.

- L'arbre du moteur ou de la tachy a 6t6
endomnagE lors du montage (choc).

- Le col lecteur de la tachy peut 6tre
encrass6.

Dans  le  cas  c )

Mauvais  aJustage de la  r6gula l t ion du
courant  d ' indui t  (ga in  beaucoup t rop
fa ib le ) .  Con t r6 le  i  I ' a ide  du  chap .2 . l 0

Mauvals ajustage du r6gulateur de vi tesse.
Un gain trop faible engendre des suroscf l-
la t ions (en pr inc ipe amort ies) .  lJn qa in
t rop 6 lev6 ent ra lne des osc i l la t ions"rap ides" ,  I 'ent ra inement  v ibre ou"g r i sse " .  Con t r6 le  i  I ' a lde  du  chap .  2 .101
au besoin adapter.

Per turbat ions 6 lect r iques dans le  c f rcu i t
de la  r6gulat lon de v l tesse (va l .  de r6 f ,
signal tachym6tr ique).

- 3 9 -cB 402 845-V
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-  Mechan ische Unzu l i ing l i chke i ten  w ie
S c h l u p f ,  S p i e l  o d .  E l a s t i z i t E t e n  i n
der mechani schen Uebertragung Kupp-
lung,  Tre ib r iemen,  Get r iebe)  ;  Tacho-
kupp lung ha t  Sp ie l  oder  i s t  zu  e las-
t i  sch
Wenn mech. Abhi l fe nicht  mf ig l ich,  Rege-
l u n g  s o  l a n q s a m  e i n s t e l l e n  ( k l e i n e  V e r -
st'drkung) , dass Schwi ngung verschwi n-
d e t .

Schal  tgetr i  ebe:

l l l t  Scha l tge t r f  eben is t  das  au f  d ie
Motorwelle bezogene Schwungmoment in Je-
der Getr iebestufe anders.  Demzufolge muss
be im Abg le ichen des  Rege lverha l tens  e in
fi ir alle Getriebestufen annehrnbarer Konp
promiss gefunden werden!

Vorgehen:
Im "schne l ls ten"  Gang abg le ichen,  le ich-
tes Ueberschwingen toler ieren! Kontrol le
i m  " k l e i n s t e n "  G a n g ;  f a l I s  h i e r  d e r  A n -
tr ieb rat ter t .  Verst i rkung noch etv{as
r e d u z i e r e n  ( P I -  i m  G e g e n u h r z . ) .

n

- 4 0 -cB 402 845-V
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-  t lechanlcal fnadequacfes l lke sl lp,
blacklash ln the mechanlcal trans-
miss ion (coupl lng,  be l ts  gear lng) ;
tacho couplfng has backlash or ls
too e last lc .  I f  no mechanlca l
remdy ls possf ble. adJust control
so slowcating (srnal l  galn) that the
osci l l  at lon disappears.

Changeover gearsi

ll l th speed change gears the torque
relatffift fs dff-
ferent ln every gear. t{hen adJust-
Ing the control behaviour there-
fore, an acceptable conproml.se must
be found for all gear ranges!

Procedure:

-  Incompat lb i l l t6s  m6canfques te ls  g l ls -
sement, Jeu ou 6last ici t6 dans la trans-
mission m6canique (accouplement, cour-
ro le ,  bo l te  i  v i tesse) ;  l 'accouplement
du tachynEtre a du Jeu ou de l '6last lci-
t6. Si une correct ion mEcanlque est
lmpossfb le ,  ra lent i r  la  r6gulat ion (ga in
taiUte) de maniEre i  faire disparaitre
l ' o s c i l l a t i o n .

Bolte i  v l tesse:

Quand une bol te  i  v l tesse est  u t l l ls6s le
couple d'InEFTTE:iEffiTE i l'arbre du mo-
teur est di ff6rent pour chaque rapport
d'engrenage. Pour l 'aJustage du comporte-
ment de r6gulat ion, i l  faut donc trouver
un compromls acceptable pour tous les
rapports d'engrenage.

Proc6dure:

AJuster au rapport le plus "raplde",
tol6rer une legEre suroscl l lat lon! Con-
t rd ler  au rappor t  le  p lus " lent" ;  s l
I 'entralnement broute, r6dulre encore
In p9u le  ga in  (PIn dans le  sens ant l -
horaf re) .

AdJust fn "fastest" gear, acceptlng
slIght overshoot! Check In " loyrest" gear;
l f  the drlve chatters, reduce the galn
a l l t t le by turnlng (PIn counterclock-
wi se) .

-  4 l  -cB 402 845-V

llaq rarlr.L fx;raq axr|t l.l|frl.t rra l|r|clllral |.rl.ha



Uffi Ailri.trt.ch.*l

Scheresatz UtlB ICPI Serle 2001
iei -ot  scheret l is  l t l l  lcpr  200 ser lesl
J;u d; .  ichEres Ut lB lcPI  S6r le 20ol

cB 402 190 -Z

GB 402 358 -Z

GB 302 664 -Z

GB 302 485 AZ

Anschluss-Schema VDB
Connectlon diagram VDB
Sch6ma de ciblage YDB

Prlnzlpschema Endstufe VDB
Power stage schematics VDB
Sch6ma de-l '6tage de Puissance VDB

Posit ionenpl an Lei stungstei l  .
Power sect ion configuri t ion (mechanical)
Plan de poslt ionnement part ie puissance

Prinzipschema CPUC
CPIIC schematic
Sch6ma CPI/C

Bestlickungspl an CPI I C
cB 302 480 BZ CPIIC circuit board layout

ch6ma d'impl antation des 616ments CPI/C

GB 300 700 -7.

cB 300 719 -z

GB 404 094 -V

Prinzipschena CRU
CRU schematic
Sch6ma CRU

Bestlickungspl an CRU
CRU circuit  board layout
Sch6ma d' implantat ion des 616nents CRU

El nbaupl an VDrB
Dimensional out l ine drawing VDB
Croquis cdt6 V0g

Technl sche Aenderungen vorbehal ten !
SubJect to technicai al terat ions without pr lor not ice!
Sous r€serve de modif icat ions!
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F=l!tjil!$-q9:-9jg:!9!9

:eld 100: Stromreglung

:91dgr 200 Ein/Ausschalt loglk, uebeilachungen
rnd 300:

reld 400: Synchronlslerung, Pulserzeugung

Fe ld  500:  Drehzah l rege lung

Eeschrelbung der Anschl usskie||nen

i Zusatzelngang zum orehzalregler (ohne
Rampel. Bini i izung: R5ll  u. C505 bestOcken

2 St rom- Is tuer ts lgna l '  c ! .  +  3 .?Y ent -
sprlcht lmax

3 Abgrlf f  Yon Potl  LIt{ (Ausgang)

4 Eingang f i i r  Tachoslgnal; Standard-l lerkab-
gtelch f i i r  60Y max. Tachospannung

5 orehzah l  so l luer t -E lngang (Rampenfunk t lon)

6 Sollwertrampe (Ausgang) I  . . .  + loY

- 
lSY f0r Sol lrert

8  0V zu  So l lwer ts igna l  K l .  5 ,  I

9  0V zu  Tachos lgna l  K l .  t l

l0 +l5v f i l r  sol lxert

l l  E lngang f i i r  ex t .  l r . r -E lns te l lung  od .

drehzahlabhbnglge Strombegrenzung I ' f(n)

12 Elngenge zun frel verrendbaren Yerstlrker
t3

14 Analogausgang freler Yerst lrker

15 Strornbegrenzungsspannung 0...+9Y (nax. )

16  Orehrah l - l s t re r t  0 . . . -  8 ,5Y "  0 . . .  rn r l
max. ZmA belastbar

17 toglkelngi inge f i i r  Optlon Achsumschaltung
l8

19 Loglkelngang Reglerfrelgabe/-sperre

20 Logikelngang Reglersperre mlt Fehlenneldung

2 I n-Regler-umschal tung PI- lP-Verhalten;
od. autom. Reglersperre bel Grenz3trom

22 Frelgabe|KlenmJng der Sollrertranpe Yon
extern, rrenn 525 offen

23 's t l l l s tandsmeldung '  ;  Re la ls t re lberausg '

24 togitausg'dnge f.  0ptlon Achsumschaltung
26

?5 Eerel tschaf ts-/Sti i rungsnel dung ; Rel al s-
trel ber

27  i le ldung 'Grenzs t rom' ;  Re la ls t re lber

28 Relalstrelber Betr lebsmeldung (Thy-
29 Loglkausgang r lstoren gezi indet)

30 --

3 l  Re la ls t re lber -Ausgang f re le r  Yers t l rker

32  Bezugsnu l l  f i i r  Log lks lgna le

CRU c I rcul t dl agram-r11ang9m9g!

Sectlon lO0: Current control sectlon

Sect lons  200 0n /o f f  s r l t ch lng  log lc '
and 3OO:  mon l to r lng  c l rcu l ts

Sect lon  400:  Tr lgger  c l rcu l t rY

Sectlon 500: SPeed control sectlon

0escr lD t lon  o f  te rmlna l  func t lons

I  Add l t lona l  lnpu t  to  speed cont ro l le r ;
no  ramp func t lon .  To  use,  f l t  r l th
R 5 l l  +  c 5 0 5 .

2  Ac tur l  cur ren t  s lgna l :  +  3 .2Y approx .
corresgonds to rux. current

3 l l lper of Ll l l  potentlometer

4  Tacho.s lgna l  lnpu t ;  s t rndard  fac to ry
sett lng for 60V max. tacho voltrge.

5 Speed reference Input (ramp functl .on)

6 Speed reference ramp (outPut) 0.. .+lov

7  - l5V ( fo r  re fe rence vo l tage)

8 Speed reference lnPuts zero
p o l n t  ( l  a n d  5 l

9  Tacho lnput  zero  po ln t  ( tenn lna l  4 l

19 +lSY (for reference voltage)

l l  External max. current sett lng /
speed-dependent current I  lml t l t lon

12 Inver t lng  Input o f  rdd l t lona l
13 [on-lnvert lng Input 9P amp

14 Analogue output of addlt lonal op ary

15 Cur ren t  l lm l t lng  s lgna l  0 . . .+9V (nrx )

16 Actual speed slgnrl
0 to -8.5Y '  0 to max. sPeed

17 Loglc lnputs for 'axls change-over'
l8 appl lcat lon

19 lnput  fo r  enab l lng /b lock lng  the  un l t

20  Input  fo r  b lock lng  x l th  fa l lu re  s lgna l
output

2 l  a )  Speed cont ro l  behav lour  P I lP  (change)
b)  Automat lc  b lock lng  H l th  l lo l t  cur ren t

22 Enabllng/blocklng of ranrp stage fron
outs lde  l f  S25 ls  open

23 Stands t l l l  s lgna l  (0C re lay  d r lver )

2{ Loglc output for 'axl3 change-over'
26  app l  l ca t lon

25 Ready/ fau l t  s lgna l  (0C re lay  d r lver )

27  Cur ren t  l lm l t  s lgna l  (0C re lay  d r lver l

28  0C re lay  d r lver  ' ln  opera t lon" ,  l .e .
29 Loglc slgnal thyrlstors tr lggered

30 --

31 0C relay drlver of addlt lonal op amp

32 Loglc zero reference

R6part l t lon du schema de la carte CRU

Par t le  100:  R6gu la t lon  de  courant

Par t les  200 Log ique de  b locage/d6b locage,
et 300:  surve l l lances

Part le 400: Synchronlsatfon' g6n6ratlon des
lrnpul slons

Par t le  500:  R6gu la t lon  de  v l tesse

Fonct lons  des  bornes ,  car te  CRU

I Entr€e addlt ionnelle de r6f6rence de
y l tesse ;  sans  ranpe ( lmp lan ter  R5 l l  e t
c505 ! )

2 Slgnal actuel du courant:
e n v . + 3 , 2 V ' l m a x

3 Curseur du potentlon€tre de la rampe

4 Entrae tachy; ajustage standard en
uslne: Pour Ut""hy ,",  

'  60V

5 Entr€e de r6f6rence de vltesse;
avec rampe

6 Sort le ranpe de r6f6rence de vltesse
0 i + l o v

7  - l5Y (pour  va leur  de  r6 f6 rence)

I 26ro des entr6es de r6fErence ( l '  5)

9 Ziro de l 'entr6e tachy (8orne 4l

l0 +l5Y (pour valeur de r6f6rence)

l l  Conslgne ext€rleure du courant l f inl te:
p .  ex .  Imax en  fonc t lon  de  la  v l tesse

12 Ent r6e  d l f fEren t le l le  de  I 'ampl r
13  rdd l t lonne l

t4  Sor t le  ana log lque de  I 'ampl l  add l t lonne l

15 lenslon de l lmltat lon du courant 0 i  +9Y

16 Va leur  ac tue l le  de  v l tesse i
-8,5Y = nmax; charge rdnlsslble zmA

17 Entr6e num6rlque pour "Conmutatlon

18 d 'axe '  (car te  en  oPt lon)

19 Entr6e ntm6rlque pour d6blocage/blocage

20 Ent r6e  de  b locage avec  s lgna l l sa t lon
de panne

2l Changernent de comportement PIlP de la
r€qu ia t lon  de  v l tesse  ou  b locage au to-
rna[lque en cas de fonctlonnement avec
courant I  lml te

22 D€blocage/blocage de la rarnpe de r6f6-
rence di vl tesse (sl 525 est ouvert)

23  S lgna l l sa t lon  d 'a r r6 t  {sor t le  e  c .o r .  I

24 Sort le num6rlque pour 'Cornutatlon

26 d 'axen {car te  en  oPt lon)

25  S lgna l l sa t lon  "p rEt "  /  
"panne"

(sor t le  i  co l lec teur  ouver t )

2 7  S l q n a l l s a t l o n  " c o u r a n t  I l n l t e " ,  c . - i - d '
su icharge (sor t le  i  c .o . r l

2 8  S o r t l e  i  c . o r .  S l g n a l l s .  " e n  m a r c h e "
29 Sor t le  num6r lque (Thyr ls to rs  a l lum6s)

30 - -

3 l  S o r t l e  i  c . o r .  d e  l ' a m p l l  a d d l t l o n n e t

32 76ro de r6f6rence num6rlque

r  c .o .  =  co l lec teur  ouver t
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