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ACHTUNG
Fir folgende Tatigkeiten muss das Regelgerat vom Netz getrennt selin;

- Das Ersetzen von Sicherungen
- Fir Ldtarbelten (Abgleichkomponenten)

- Zum Entfernen/Einsetzen von Elektronlkkarten

CAUTION
The controller must be disconnected from the mains In case of

- replacement of fuses
- soldering (adapting components)

- removing or mounting electronic cards

ATTENTION
Le variateur doit &tre déconnectd du réseau en cas de

= rempl acement de fuslbles
- travaux de soudure (composants d'adaptation)

- enlévement ou pose de cartes &lectroniques
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Erklarungen, wichtigste techn. Daten
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Explications, données techn. importantes

Mechanischer Aufbau
Mechanical design
Conception

Niitzliche Informationen
Useful information
Informations utiles

KURZFASSUNG INBETRIEBNAHMEANLEITUNG ADB/F
SHORT - FORM SET UP PROCEDURE ADB/F
INSTRUCTIONS POUR LA MISE EN SERVICE

Kontrolle der Installation
Checking the installation
Controle de 1'installation

Kontrolle der Anpasswerte
Checking the setting components
Controle des valeurs d'ajustage

Maximaler Feldstrom
Maximum field current
Courant d'excitation maximum

Voreinstellung der Abgleichpotentiometer
Presetting PCB potentiometers
Pré-réglage des potentiométres d'ajustage
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Jede. unerlauble Verwendung dieses Dokumentes wird genchiiich verfolgt
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Option "drezahlabhangige Strombegrenzung"
Optional function: "Speed-dependent
1imit current"”

Option "lTimitation de curant en fonction
de la vitesse"

Max. Ankerspannung, Maximaldrehzahl
Maximum armature voltage, maximum rpm
Tension d'induit maximum, vitesse maximum

Drehzahlregelverhalten
Speed control action
Comportement de la régulation de vitesse

Optimierung mit Oszilloskop od. Schreiber
(fakultativ)

Optimum setting with scope / recorder (optional)
Optimisation a 1'aide d'un scope / enregistreur

ANHANG
ANNEX
APPENDICE

Verwendung / Abgleich der Zusatzfunktionen
Use of supplementary functions and adjusting
Utilisation et ajustage des fonctions
additionnelles

Zusatzliche Informationen, Anpassungen
Adaptations, additional information
Adaptations, informations additionnelles

Beheben von Stdorungen
Trouble shooting
Depannage

SCHEMASATZ
SET OF SCHEMATICS
JEU DE SCHEMAS

GB 402 841-V
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ERKLAERUNGEN | EXPLANATIONS /EXPLICATIONS

Symbol,Bezeichnung
Symbol,designation
Symbole,désignation

Karten mit Klemmen
PCB's with terminals
Cartes avec bornes

Ansicht/view/vue

Steckkarten mit Frontpl.
Plug-in PCB's(front panel)
Cartes enfichables

Symbol,Bezeichnung
Symbol,designation
Symbole,désignation

Ansicht/view/vue

circuit impremé

_®

Wichtigste Mess-
punkte

important test
points

points de mesure

LRI
—

Uebrige Messpunkte
other test points
points de mesure
supplémentaire

les plus importants

front panel
plaque frontale

Frontplatte
front panel
plaque frontale

R100

oo~ Ry
short circuit Komponenten auf Lgtfahnen
. 1ink P — (Abgleich)
z:z;t::;$1nder pont de court- ﬁ;;;;;LS:Sa Components on soldering
connecteur circuit / lugs
Composants sur points de
Kurzschluss-Stift soudure
short-circuit pin
connecteur de court-
circuit
o 270°
ny
) ‘\d
P00 —ngd R
Y
: 3
Print-Potentiometer E ﬂr—
PCB potentiometer —
i L
potentiométre p. a0 Frontplatte

Umschalt-Lotbriicke
Center tap (soldered)
Ponts de soudure commutables

1100
————

Lotbriicke

Soldered link
Ponts de soudure

Commutateur de circuit intégré

mit Verlingerungskarte s
zuganglich sn 2 St4
S accessible with extender I s O sti— | | [ s
o« board . 12345
accessible avec carte de Printschalter splansws
rallonge PCB switch

Weitere Symbole

Further Symbols

D'autres symboles

Q Anschlussklemme (] Terminal @ Borne
— Stgckerstift, auf Komponenten- — Connector pin, serves as test point —_— Broche de connecteur; pour point de
seite als Messpunkt on component side mesure {(sur coté des composants)
{....>  Bezeichnungen der steckbaren oo Designation of plug-in assembiies Cooed Désignation des assemblages enfichables
Baugruppen
L Analog-Null L Analog zero reference L - Analogique
J7 Digital-Null ‘17 Digital zero reference "7 Zéro de - numérique
L Drehzahlregler-Null L Speed controller zero reference 4 référence - régulateur de vitesse
(5 Speisungsnull % Power supply {15V) zero reference \l7 - alimentation (15V)

Bezeichnungen, Abkiirzungen

Designations, Abbreviations

Jous Steckerbezeichnung (z.B. J59) dees = Designation of connectors (e.g. J57)
Poti = Abgleichpotentiometer Pot. = Potentiometer

K1. = Klemme =

KO = QOszilloskop CRO = Cathode ray oscillograph

LED = Leuchtdiode ED = Llight-emitting diode

MBA,MBE = Mutterkarten, mit Anschluss-K1. MBA;MBE = Mother boards (connection PCB's)
Uhrz. = Uhrzeigersinn Cw = Clockwise
Gegenuhrz.=Gegenuhrzeigersinn CCW = Counter-clockwise

Besondere Begriffe

H (High)=
L (Low) =

Reglerfreigabe: Regelgerdt (Schaltkreise,
Endstufe) elektronisch freigeben (Start).

Reglersperre: Regelgerdt (Schaltkreise,
Endstufe) elektronisch sperren {Stop).

Logische 1 (= +8V; Nennwert +15V)
Logische O (== +5V; Nennwert O V)

Special_terms

H (High)=
L (Low) =

Logical 1 (=+8Y; nominal value + 15V)
Logical 0 (=+5Y; nominal value OV)

Controller enabling: to enable (circuits,
power stage) the control unit electronically
{start)

Controller imhibit: to irhibit (circuits,

power stage} the control unit electroniccally
(stop)

~1-

Désignations, abréviations

do.. = Designation pour connecteurs (p.ex. J57)
Pot. = Potentiométre

LED = Diode luminescente

MBA,MBE = Cartes de connexion

Termes spéciaux

tat haut

E logique (= +8V; valeur nominale 15v)
Etat bas

H =
L= logique {=+5V; valeur nominale OV)

=1
=0

Deblocage du régulateur: pour débloquer &lec-
troniquement (circuits, étages de puissance} le con-
vertisseur (start)

Blocage du régulateur: pour bloguer électro-
niquement (circuits, étages de puissance)} le
convertisseur {stop)

Jede uneriaubte Verwendung dieses Dokumentes wird gerichtiich verfoigl



Gerdte-Typenschild Control unit rating plate Plaque signalétique(appareil)

Anpassungs-Nr./Applikations=-Nr. Contraves Auftrags-Nr.

———— Adaptation or application No. Contraves commission No. —

. No. de 1'adaptation ou de 1'application No. de la commande Contraves

Gerdte Nr.
Unit No.
No. de 1'appareil

Gerdte-Typ
™ Unit type
Type de 1'appareil

conbriares
Type |
L |Adapt. [
— |Mains |
Output [

1 No. |
| Com|

LI L _JL_

Ausgangs-Nenndaten
Rated output data
Données a la sortie

Netzanschluss

Mains power supply

Alimentation sécteur

‘Gleichrichter fiir
Feldversorgung BU2 (Graetz)
Max. Erregerstrom 9 A

Netzspannungstoleranz + 10%

Zul@sslge Umgebungstem-
peratur bel Betrieb 0...45°C

Max. Aufstellungshohe ohne
Lelstungsreduzierung 1000m . NN

Max. Luftfeuchtigkelt
Kennbuchstabe F nach DIN 40 040

Drehzahlsol Ilwert=Spannung
(Standard) Oeeet 10V

Stattische Regelgenauligkeit

(0000100% Last) = 1% n
max

Regelbereich (Gleichstrom-
tacho) = 1:1000

Belastungsreserve der Strom-
versorgung:
+ 15V je 100 mA

T4y 300 mA gleichzeltig

Signalelektronik (CRU, FRU)
ist potentialfret

Beliebige Anschiussreihenfolge
der Netzphasen (R,S,T)

GB 402 841-V

Field supply
rectifier BU2 (Graetz)
Max. Flield current 9 A

Mains voltage tolerance + 10%

Ambient temperature
in operation 0ee.45°C

Max altitude without perform-
ance loss: 1000m above sea
level

Max. relative humidity
Ident. letter F, according to
DIN 40 040

Speed reference voltage
(normal iy) Oseet 10V

Static control accuracy

(Oono100% 'Oad) ﬁ'% n
max

Control range

(DC tacho) =1:1000

Power supply load capacity
for external circults:

+ 15V 100 mA each | same
+ 24V 300 mA ]>ﬂme

Signal electronics (CRU, FRU)
electrically isolated from
power section

Any order of three-phase
connection (R,S,T)

-2-

Redresseur pour la tension
d'excitation BU2 (Graetz)
Courant d'excitation max. 9 A

Tolérance de la tension
du réseau +10%

Température ambiante

en marche 0...45°C

Altitude max. d'instal-
tation sans réductlion de
puissance: 1000 m au des=-
sus du niveau de la mer

Humidite de 1'air max.
Lettre de code F selon
DIN 40 040

Tension de réference
(Apparell standard) O...+ 10 V

Préciston de régulation
statique (Charge O...100%)

=1% n
max

Plage de régulation (tachy-
metre a ce.c.) =1:1000

Capacité d'allmentation pour
circults externes:

+ 15 V 100 mA chaque) simulta-
FT24V 300 mA }némenf

Régulation électronique (CRU, FRU)
separée galvanlquement

Ordre quelconque du branche-
ment des phases du réseau



CONUALERS  nicbsechnic

Mechanischer Aufbau ADB/F: Feldregler FRU + Platz fiir 1 Optionskarte El
Mechanical design ADB (VDB): Platz fiir 2 Optionskarten E1

Conception ADB/F: Field controller FRU + space for 1 optional E1 pcb
P ADB (VDB): Space for 2 optional E1 pcbs

ADB/F: Carte FRU + place pour une carte en option El
ADB (VDB): Place pour deux cartes en option El

Typenschild
Rating plate
Plaque signalétique

| Regelkarte CRU

| CRU controller pcb
Carte de régula-
tion CRU

Leistungsendstufe
Power stage
Etage de puissance

Speisungskarte CPI
Supply pcb CPI
Carte d'alimentation CPI

Leistungsanschliisse
Power terminals
Bornes de puissance

30...60A
Typenschild
Rating plate
Plaque signalétique
Typenschild
Rating plate
Plaque signalétique
90A 240A

-3-

Jede, unerlaubte Verwendung dieses Dokumentes wird gerichilich verfoigt



CONbIAMERS  vicbstechik

Versorgungskarte CPI
Supply pcb CPI
Carte d'alimentation CPI

SERIE 200
200 SERIES

Ziindstufen
Firing stages
Etages d'amorgage

TSE-Beschaltung
Snubber network
Circuit du/dt

JP101
JP 301
J54 Sicherungen
Fuses
Fusibles
1,6A / 250V ultra rapid
Feldgleichrichter

Field rectifier
Redresseur de champ

Speisung
Power supply (+15V)
Alimentation

Steuersicherungen, trig
Control fuses, slow-act.
Fusibles de contrdle

temporisés
Feldgleichrichter-Sicherungen

0,4A / 380V Field rectifier fuses
Fusibles du redresseur de cham
I max. 9A: 16A/380V ultra-rapi
1 max. 5A: 10A/380V ultra-rapi
Serien-Nr.
Serial No.

No. de série

Typen-Nr.
J63 CPI Type No  GB ... ... ..
No.du type

-5-

lede, unertaubte Verwenduny dieses Dokumentes wird gerichtiich verfolgl
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* Funktion wenn Verbinder gesteckt

Mi.. M6 1

M1...M6
1% JF 502
2* JF 501
3* JF 101
4 LIN
5 PI
6 n "
max
7 Shift
8 n#0
9 S10
10 S20
1
max
12 PI
1A
13 LED D208
14 LED D107
15 LED D528
16* JF 303
17* JF 302
18*% JF 301
19 LED D320
20 LED D210
21 LED D211
R517 —— e
R518
M15

Serlenurme;-
Serial number
Numéro de sérle

Messpunkte 1 «es 6
Ueberbriickt Drehzahl-
regler-Integratteil
Bezugsnull

Ueberbriickt Strom-
regler—Integrattell
Rampensteilheit (Sollwert)
Drehzahlregler-Verstarkung
Maximaldrehzahl!

"Of fset"

Drehzah!-Nul Imeldung
Printschalter (S11...515)
Printschalter (S21...525)

Max imalstrom

Stromregler-Verstarkung

Zundung Ein/Aus

Grenzstrom

Drehzah! = Nul |
Ruckstellung intern
Unterdriickt interne
Sperrfunktion

Unterdriickt "Sofortsperre",
Klemme 20 CRU
Bereitschaftsmeldung
Briicke 2

Bricke 1 gewahlt

2 3

L EEETT

Tacho
Tachy

QCOOCICO

15V
+15V

Sollwert

Reference value

Test points 1 ... 6
Shortens speed controller
integral part

Zero reference (common)
Shortens current controller
integral part

Reference ramp slope

Speed loop gain

maxe rpm

"Offset"

Zero speed signal

pcbe switch (S11...515)
pcbe switch (521...525)
max. current

Current loop gain

Firing on/off

Limit current

Zero speed

Internal resetting

Supresses internal inhibl+
function

Supresses "instant.inhibit",
terminal 20 CRU

Ready signal

Bridge 2
Bridge 1

* Function when closed

selected

8 910 11 12

131415 16 17 18

Points de mesure 1 ... 6
Pontage de la partie inté-
grale du regulateur de vitesse
Zéro de réference

Pontage de la partie Inte-
grale du régulateur de courant
Pente de la rampe (réference)
Gain boucle de la vitesse
vitesse max.

"Offset"

Signalisation vitesse zéro
Commutateur (S11...515)
Commutateur (S21...525)

Courant maxe.
Gain boucle du courant

Amor¢age En/Hors

Courant limite

Vitesse zero

Réarmement Interne

Suppr ime fonction de blocage
interne

Supprime "blocage instantane",
borne 20 CRU

Indication "pret"

Pont 2
Pont 1

* Fonction quand ferme

sélectionné

19 2021

Typennummer
Type number
Numéro du type

Valeur de ratérence

-6-

*Sofort-Sperre™ (wenn offen)

#———-—— "Instantaneous Inhibit® (1f open)

mBlocage Instantana™ (quand ouvert)

Frelgabe/Sperre
Enabling/Inhibit
Dablocage/blocage

Jede, unerlauble Verwendung dieses Dokumenies wird gesschilich verfolgl
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Feldregelkarte FRU SERIE 200
Field controller pcb FRU 200 SERIES

Carte de régulation de champ

Max. Ankerspannung
—— Max. armature voltage
Tension d'induit maximum

Feldregler-Verstarkung
— Field controller gain
Gain du regulateur de champ

Max. Feldstrom
Max. field current
Courant d'excitation maximum

Leuchtet wenn Feldstrom vorhanden
M1 M2 LED I Lights up when field current is on

Allume quand le courant d'exci-
tation circule

R 106

R307
R203

c201

Serie Nr. (1...5 stellig)
Serial No., (of 1...5 figures)
No.de série (de 1...5 chiffres)

JP 101
& Drehzahl-Sollwert

Speed reference value
Valeur de référence de la vitesse

Typen-Nr.
Type No. GB ... .vv .

No du type
Aenderungsindex
Revision index

Index de modification

-7-

Jede, uneriaubte Ver g dieses Ook es wird gerichtiich verloigt
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Netz
Mains
Réseau

@ 19 CRU

@ 20 CRU

3B 402 841-V

1

i

L =—

Einschalten Ausschalten
Switch-on Switch-off
En Hors
|
I \ n=0,I=0—
o /|
= 30ms i
i
H 1
1
L { ? |

—_—

Freigabe
Enabling
Déblocage

(

elektr. Bremsung
E1. braking
freinage électrique

Bild / Fig. 1-1

1.2 NUETZLICHE INFORMATIONEN

Installation, Anschluss:

° Bitte Installationsvorschrift
GB 402 844 -V beachten

° Anschluss-Schema:
- Fiir Standardgerdte im Schemasatz

- Flir Gerate mit Zusatzfunktionen sep.
mitgeliefert (ersetzt Standard-Schema!)

Einschal tbedingungen:
I. Netz einschalten

2. friihestens nach 30 ms Regelgerat
freigeben (Bild 1-1: 19 CRU an 32 CRU
schalten).

Ausschaltbedingungen:
Antrieb nie unter Last vom Netz trennen,
sonst riskieren Sie Sicherungsbruch.

a) Normal-Halt:
1. Kontakt an 19 CRU &ffnen (Regler-
sperre), Antrieb bremst autom. ab.

2. Stillstehenden Antrieb vom Netz
trennen!

b) Not-Aus:

1. Eingang 20 CRU &ffnen ("Sofort-
sperre”, kein Abbremsen, Motor lauft
aus).

2. Nach mind. 25ms Netz ausschalten

Abgleichwiderstande:

MetallTfilmwiderstande verwenden, damit die
Temperaturdrift gering bleibt!

Abgleichpotentiometer:

Drehen im Uhrzeigersinn = erh6hen der
betreffenden Grosse.

Numerierung der Messpunkte auf den

ETektronikkarten:

Von Tinks nach rechts u.v. oben nach unten

Flir die Inbetriebsetzung notwendig:

- Universalinstrument {V,A, mV) mit
R.=10 kOhm im kleinsten verwendeten
M&ssbereich.

- Mess-Shunt, Hilfsmaterial gem. Bild 2-1

Flir die Optimierung notwendig:

- Oszilloskop (KOJ od. Schnellschreiber
(2 Kandle vorteilhaft).

- 8 -

Jede, unerlauble Verwendung dieses Dokumentes wird gertchtiich verfalgl
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1.2 USEFUL INFORMATION

Installation, connection:

° please follow our Installation
Instructions GB 402 844.

Connection diagram:

- for standard equipment annexed

- special diagram supplided for
equipment with supplementary

functions (replaces standard diagram!)

Switching-on conditions:

1. Switch on mains voltage

2. After 30 ms at the earliest
enable controller (Fig. 1-1:
switch 19 CRU to O V)

Switching-off conditions:

Never isolate drive from mains supply
under load otherwise you risk blown
fuses
a) Normal stop:
1. Open contact -on 19 CRU, causing
automatic braking to standstill.

2. Cut drive, if it is stopped

b) Emergency-off
1. Open input 20 CRU (immediate blok-
king; no braking, motor runs out)
2. After 25ms at the earliest switch
off mains power

Resistors for adjustments:
Use metal film resistors to keep tempe-
rature drift down.

Adjusting potentiometers:
Turning clockwise raises the variable
in question.

Numbering of measuring points

on electronics PCB's

From left to right and from top to
bottom.

Necessary for commissioning:
- MuTtimeter (V,A, mV); internal resist-
ance =>10kOhm in smallest V-range used

- Instrument shunt; auxiliary means ac-
cording to fig. 2-1

Necessary for optimization:
— Oscilloscope (CRO) or high-speed recor-

der, 2 channels preferably.

GR 407 841-V

1.2 INFORMATIONS UTILES

Installation, cablage

Tenez-vous a nos instructions d'instal-
lation GB 402 844.

Schéma de connexion:

- pour appareils standards en annexe.

- pour appareils avec fonctions addition-
nelles un schéma spécial est inclu dans
1a livraison (remplace le schéma standard).

Conditions de mise en circuit:

1. Enclencher le réseau

2. Au plus tdt aprés 30 ms débloquer
le variateur (fig. 1-1: mettre au OV
borne 19 CRU)

Conditions de mise hors circuit:

Ne jamais couper sous charge 1'entraine-
ment du réseau, les fusibles pouvant sauter.

a) Arrét normal:
1. Ouvrir le contact a borne 19, ce qui
provoque le freinage automatique
a 1'arrét.
2. Débrancher 1'entrainement du réseau
aprés 1'arrét
b) Hors de secours:
1. Ouvrir 1'entrée borne 20 CRU (blocage
immédiat; moteur va en s' arrétant)
2. Au plus tot aprés 25ms mettre
1'entrainement hors circuit

Résistances pour 1'ajustage:

TUtiTiser de résistances a couche métal-
1ique, pour limiter &troitement la
dérive de température.

Potentiométers d'ajustage:
Tourner dans Te sens horaire = augmentation
de la grandeur correspondante.

Numérotage des points de mesure sur les
cartes electroniques:
De gauche a droite et de haut en bas

Equipement pour la mise en service

- Instrument universal (V,A,mV)
Résistance interne dans la plage de
mesure de tension la plus basse = 10kOhm

- Shunt de mesure, autres accessoires
selon la fig. 2-1

Equipement pour 1'optimalisation:
- Oscilloscope ou enregistreur rapide;
2 canaux avantageux.

Jede, uneriauble Verwendung dieses Dokumentes wird gerichtheh verfoigt
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Bild / Fig. 2-1 2. KURZFASSUNG INBETRIEBNAHME-
ANLEITUNG COMPACT ADB/F

Beide Drehrichtungen Eine Drehrichtung (CPI FRU S . 200)
Both directions of rotation One direction of rotation ’ erie
Deux sens de rotation Un sens de rotation Zu beachten:

- Antrieb nie unter Last vom Netz
trennen!

- Motor im Stillstand nur kurzzeitig
(max. 20 s) mit Strom belasten
(Punkte 2.6, 2.7, 2.10).

47K '

- Motorfeld darf nur eingeschaltet
sein, wenn Liifter dreht!

1,2K

- Wahrend Vorbereitungsarbeiten fiir
Messungen oder Einstellungen je-
weils Netz ausschalten!

- Zu Punkt 2.10: Die Regelgerdte wer-
den im Lieferwerk standardmdssig
19 voreingestellt. Durch Optimieren

' auf die betreffende Anwendung,
32 kann das dynamische Verhalten des

Start /Stop

" p Antriebes noch verbessert werden.
arche/arrét

- Die Sollwert-Eingabe und das Frei-
geben/Sperren des Reglers ist gem.
Bild / Fig. 2-2 Bild 2-1 vorausgesetzt.

s 46 P s1s2 - Bezugspunkt fur Messungen:
— A S p—— JF501 CRU; evtl. Klemme 68 CPI.

2.1 KONTROLLE DER INSTALLATION

Kontrolle:

- 0b alle Anschliisse am Gerat und
Motor mit Anschluss-Schema iliberein-
stimmen (nur die angegebenen Klem-

Bild / F1g. 2-3 men be]egt!).
e - Ob Motor befestigt ist und Kupp-

POWER STAGE
CPi | ETAGE DE PUISSANCE '] ung -in Ordnung .

48 49 50 R S T
pd Ok P4

[ - 0b Sicherheitsfunktionen der Steue-
T °r rung (NOT-AUS etc.) wirksam sind.

- 0Ob Gerdatedaten mit Netz- und Motor-
daten im Einklang sind.

A TR - Insbesondere Verbindungen gem.
[] [] [] Bild 2-2 und Bild 2-3.

GB 402 841-v - 10 -

lede, unerlauble Verwendung dieses Dokumentes wiré genchiiich verfolgl
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2.

SHORT-FORM SET UP PROCEDURE

ADB/F
(CPI, FRU 200 series)

Note:

2.

Do not disconnect drive from mains when
loaded!

Do not load the stalled motor for a long

time with current (max. 20 s; sections
2.6, 2.7, 2.10).

The motor field may be switched on only
if the ventilator is running!

Switch off mains when preparing measure-
ments or settings.

Concerning section 2.10: The control units

are pre-adjusted in factory as standard.
Performance of the drive can still be
optimized for the particular applica-
tion.

Reference value input and to enable or
inhibit the controller is assumed in ac-
cordance with fig. 2-1.

Reference point for measurements (OV):
JF501 CRU; possible terminal 68 CPI.

1 CHECKING THE INSTALLATION

Check:

GB 402 841-V

That all connections to unit and motor
correspond to wiring diagram. (Only the
designated terminals may be connected).

That motor is fixed and that coupling
is in order.

That control safety elements (e.g.
"emergency switch-off") function proper-

ly.

That unit data correspond to motor and
mains data (rating plates).

Especially connections according to
fig. 2-2 and fig. 2-3.

-1

2. CONDENSE DES INSTRUCTIONS POUR
LA MISE EN SERVICE ADB/F
(CPI, FRU Série 200)

A observer:

- Ne jamais déclencher le réseau
lorsque le moteur est sous charge.

- Lorsque le moteur est a 1'arrét, lui
appliquer du courant que pendant une
courte durée max. 20 s. (Voir points
2.6, 2.7, 2.10).

- Ne brancher le chdmp du moteur, que le
ventilateur tourne!

- Pendant les travaux de préparation
pour les mesures ou les réglages,
déclencher le reseau.

- Concerne le point 2.10: Les régulateurs
sont préajustés d'usine. Mais grace
a une optimisation pour 1'application
correspondante, on peut encore amélio-
rer le comportement dynamique de
1'entrainement.

- Le branchement de la valeur de réfé-
rence ainsi que le blocage et déblo-
cage du regulateur, est suposé suivant
la fig. 2-1.

- Point de référence pour mesures:
JF501 CRU, ou borne 68 CPI.

2.1 CONTROLE DE L'INSTALLATION

Controler:

- Si toutes les connexions a 1'appa-
reil et au moteur correspondent avec
le schéma de cablage (utiliser uni-
quement les bornes indiquées).

- Si le moteur est bien fixé et
1'accouplement est en ordre.

- Si les fonctions de surveillance de
1a commande (arrét de secours etc.)
sont efficaces.

- Si les données du variateur corres-
pondent avec celles du moteur et du
réseau.

- Liaisons importantes d'aprés fig.
2-2 et 2-3).

Jede, unerlauble Yerwendung dieses Dokumentes wird gerichilich verfolgt
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2.2 KONTROLLE DER ANPASSWERTE

Abgleichelemente kontrollieren,
ggf. anpassen.

Funktlon Abgtelchelement Anpassung geMe eee Standardwert
Tachoruckfuhrung R518 (CRU) = e«s kOhm Formel, llnks unten 10 kOhm
Max imal strom R102 (CRU) = «e. Ohm 34245 abh. von Imax
12345 12345 12 3 45 12345
______ [ on [~ fon @ m s e 1 on [ —wmm on
Printschalter auf CRU off oft 3.2.1 (60 Hz) o] oft ) off
s10 §20 S10 S20
Regler-Adaptation; f (n) R307 (FRU) = .+« kOhm Forme! unten llnks abh. v. Feldschwachberelch
-3A 3-5A 5 -09A
Max. Feldstrom R102 (FRU) = <... Ohm se rechte Spalte
270 Ohm 180 Ohm 56 Ohm
Zus. Sollwertelngang zum R:;; :CRU; =+« kOhm 3.2.3 nlcht bestickt
Drehzahiregler c CRU) = o0 uF ' nlcht bestuckt
Sollwerteingang R203 (FRU) = «vs KOM 3.2.2 33.2 kOhm
u F10 V)
sol | max
Meldung "Drehzahi errelcht" R208 (CPI) = «es kOhm 3e147 10 kOhm
Drehzahlabhanglger R222 (CPI) = «+o kOhm 3.1.8 68.1 kOhm
Max imalstrom R224 (CPI) = ... kOhm o 47.5 KOhm

u = Tachospannung be! Maxlimaldrehzahl
T max N

Widerstandstypen:
- 8V

80 - 120V
120 - 300 V

,5 W Metalifliim 1%
,7 W Metaliflim 1%
W Metalioxyd 1%

0
0
2

* Berechneten Wert aufrunden.

* Round up calculated value.

ng = Grunddrehzah! (Feldschwachbeginn)

- Netz einschalten; Funktionskon-
trolle der Liifter am Motor (stimmt

* Arrondir au-dessus la valeur calculée. Dr‘ehrichtung?) und am Gerat

GB 402 841-V

(sofern mit Liiftern bestiickt)

- 12 -

lede, unerlaubte Yerwendung Greses Dokumentes wird gecichthich verfolgl
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2.2 CHECKING THE SETTING COMPONENTS 2.2 CONTROLE DES VALEURS D'AJUSTAGE

Check setting components, adjust if Contrdler les éléments d'ajustage,

necessary! au besoin adapter.
Functlion Adjusting component Adjustment ases. Standard setting
Fonction Composant d'ajustage Ajustage selon... Valeur standard
VfloclTy feedback R518 (CRU) = vve KOhmM Formula prev]ou§ Bage 10 KOhm
Retroactlon de vitesse Formule page precedente
d
Maximum current R102 (CRU) = +vs Ohm 3.2.5 epends on |
Courant max. dependant |
max
1.2 345 12345 12345 12 3 45
PCB switches on CRU - lon [Tl en CRCECICHEL I _meE] on
off off Bl off - oft
Commutateurs sur la 3.2.1 (60HZ)
carte CRU s10 S$20 S$10 $20
Adaptive clrcult (function Formula previous page depends on base vs.
of rpm) _ max. speed
Circult adaptatif (fonctlon R307 (FRU) = +.. kOhm Formule page précedente dependant nbase/nmax
de la vitesse)
Max. fleld h - 3A 3-5A 5-9A
ax. fleld current R102 (FRU) = «.. OhM see right column
Courant d'excltatlion maxe. volr colonne drolte 270 Ohm 180 Ohm 56 Ohm
Additional Input (speed contre) R511 (CRU) = +.. KOhM 5203 } not fltted
Entrée additlonnelie C505 (CRU) = wee uF e pas Implante
(reg. de vitesse)
Reference Input (Max.ref. # 10V)
- s 203 (FRU) = e 34242 33,2 kOh
Entree de reference (U # 10V) R FRU kOhm m
max
"Speed attalned" slgnal _
Indication "vitesse attelnte" R208 (CPI) = +.. kOOM 3e1.7 10 kOhm
Max. current depending on speed R222 (CPl) = «ee kOhm 3.1.8 68¢1 kOhm
Courant max. en fonctlon de R224 (CP1) = «.. kOhm T 47.5 kOhm
la vitesse
UT max = Tacho voltage at max rpm UT max = Tenslon tachymetrlique a vitesse max.
Types of reslistors: Types des réslstances:
- 80 V: 0.5 W metal fiim 1% - 8 V: 0,5 W a couche metallique, 1%
80 - 120 V: 0.75 W metal flim 1% 80 - 120 V: 0,75 W a couche méfalllque, 19
120 - 300 V: 2 W metal oxyde 1% 120 - 300 V: 2 W oxyde de metal, 1%
ns = Base speed (fleld weakenling beglins) n = Vitesse de base (Polnt d'engagement de
desexcitatlion)
- Switch on mains power, check blowers - Brancher le réseau; controler le
on motor (for correct direction of fonctionnement des ventilateurs sur
rotation) and on unit (if equipped le moteur (sens de rotation) et sur
with fans). 1'appareil (si munis avec des
ventilateurs).
GB 402 841-v - 13 -

Jede, unerlauble Yerwendung dieses Dokumenles wirg genichilich vertolgl
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2.3 MAXIMALER FELDSTROM

- A-meter in Feldkreis schalten; Kon-
trolle ob JP101 FRU, JP101 und JP301
CPI gesteckt.

- Max. Feldstrom gem. Motortypen-
(FRU)
(@] tre0 schild einstellen.

2.4 VOREINSTELLUNG DER ABGLEICH-
POTENTIOMETER

Wichtig: Falls die Gerdte vom Werk
optimiert angeliefert werden, die
mit *) bezeichneten Poti bitte nicht
mehr verstellen!

In Mittelstellung:
CRU: LIN, PIn, n I__.*%), PIIA*)

max? "max
FRU: UA*), PI¥)

O
'

1/4 vom Anschlag im Gegenuhrz.:
n # 0*%) (CRU)

2.5 DREHRICHTUNGSKONTROLLE

CRU: Verbinder JF502 stecken

CRU: Tachoanéch]ﬁsse von K1. 4 und
9 entfernen, an Voltmeter an-
schliessen.

- Sollwert +1 ... +2 V, Regler kurz-
zeitig freigeben (max. 1 s) und
wieder sperren, Tachopolaritat
feststellen.

CRU: Positiven Tachoanschluss an
K1. 4, negativen an K1. 9 an-
schliessen.

CRU: JF502 offnen.

~N

.6 MAXIMALER ANKERSTROM

A-meter in Ankerkreis schalten.

Verbinder: JF301 CRU stecken;
JP101 FRY 6ffnen (LED IF ge-
19scht!)

_ Max. Sollwert anlegen. Regler frei-
@ | !max geben und Maximalstrom einstellen;
' Regler sperren.

GB 402 841-V -14 -

Jede, unerlauble Ver g dieses Dok witd gerichihch verfolgl
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N

.3 MAXIMUM FIELD CURRENT

Connect ammeter into field circuit. Check

that JP101 FRU, JP101 and JP301 CPI are
closed.

Set maximum field current according to

motor rating plate (check later with
warm motor).

.4 PRESETTING PCB POTENTIOMETERS

Important: If units are delivered with

optimum setting from factory, do not ad-

just the potentiometers indicated by *)!

GB 402 841-v

Set to mid-position:

. *
CRU: LIN, PIn, Mnax® Imax
FRU: U

*), PI *).

), PIIA*).

A
Set 1/4 from CCW end stop: n # 0*) (CRU)

.5 CHECKING DIRECTION OF ROTATION

CRU: Close connector JF502

Disconnect tacho leads from terminals 4,
9 CRU and connect to voltmeter.

Speed reference + 1...2 V. Enable control
unit for max. 1 second, check tacho pola-

rity.

Reconnect tacho: Positive lead to termi-
nal 4, negative to 9 on CRU.

CRU: Open JF502.

.6 MAXIMUM ARMATURE CURRENT

Connect ammeter into armature circuit.

Open connector JP101 FRU (LED IF must
be off), close JF301 on CRU.

Set max. reference voltage, adjust maximum

current, inhibit control unit.

- 15 -

2.3 COURANT D'EXCITATION MAXIMUM

- Brancher un ampéremétre dans le
circuit d'excitation; contrdoler si
les connecteurs JP101 FRU, JP101 et
JP301 CPI sont mis.

- Ajuster la valeur max. du courant
d'excitation selon les indications
de 1a plaque signalétique du moteur.

2.4 PRE-REGLAGE DES POTENTIOMETRES
D'AJUSTAGE

Important: Si les appareils sont
[ivrés ajustés d'usine, ne pas
changer la position des potentio-
métres marqués d'une *).

- Position moyenne:
CRU: LIN, PIn, n

FRU: U,*), PI*).

* *
max’ Imax Vs PIIA ).
A

- A 1/4 de 1a butée, sens contraire
des aiguilles d'une montre: n # 0%)
(CRU)

2.5 CONTROLE DU SENS DE ROTATION

- CRU: Mettre le connecteur JF502

- CRU: Enlever les connexions du
tachymétre bornes 4 et 9, les rac-
corder a un V-métre.

Introduire une petite valeur de
référence +1...+2 V, débloquer
1'allumage pour un court instant
(max 1 s) et définir Ta polarite
de 1a tachy.

CRU: Reconnecter la tachy comme
suit: polarité positive sur borne
4 et polarité négative sur borne 9.

- CRU: Enlever le connecteur JF502.

'

2.6 COURANT D'INDUIT MAXIMUM

- Brancher un A-métre dans le circuit
d'induit.

- Mettre le pont JF301 sur CRU; ouvrir
JP101 sur FRU (LED IF éteinte!)

Valeur de référence max: Débloquer
1'allumage et ajuster le courant
maximum; bloquer 1'allumage.

jede, uneriaubte Yerwendung dieses Bokumentes wird genchtlich verfolgt
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I 2.7 OPTION "DREHZAHLABHAENGIGE
STROMBEGRENZUNG" (Bild 2-4)

Falls verwendet, Funktionskontrolle!

- P und V1 gem. Bild 2-5 anschliessen.
A-Meter in den Ankerkreis schalten.

|

|

: - CRU: Lotfahnen von R505 kurzschliessen.
nIK nmax n

- P auf 10 V einstellen,

- Reglerfreigabe! Strom I soll fliessen.

min
- Mit P Knickpunkt (n; ) suchen (A-Meter),

N1k

"max

V1 sol11 10 e

(Volt) anzeigen!

M15

- Regler sperren! Briicke R505 CRU
entfernen.

2.8 MAX. ANKERSPANNUNG, MAXIMAL-
DREHZAHL

Bild / Fig. 2-5 - Ein Voltmeter an den Anker an-

schliessen (Leistungsausgang A, B)

- JP101 FRU stecken, JF301 CRU
offnen. Sollwert OV, Regler frei-

geben.
- Drehzahl langsam erhohen, Volt-
Uy meter beobachten und Ankerspannung
(FRU) auf Nennwert begrenzen!

- Sollwert auf Maximum, Drehzahl

O "max messen (Handtacho) und Maximalwert
(CRU) einstellen.
2.9 DREHZAHLREGELVERHALTEN
- Beschleunigungszeit einstellen
o|un (wenn moglich 21,5 s; LIN nur
(CRU) langsam verstellen).

Wichtig: LED D107 (CRU) darf nur
beim Start kurz aufleuchten!

- "n#0" an Anschlag im Gegenuhrz. drehen!
Von mittlerer Drehzahl mit Reglersperre
abbremsen.

"n#0" im Uhrz. drehen, bis LED D528
Teuchtet.

GB 402 841 -V - 16 -

lede, unerlaubte Yerwend dieses Dok wird gesichined verfolgl
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2.7 OPTIONAL FUNCTION: “SPEED-DEPENDENT
LIMIT CURRENT" (Fig. 2-4)

If used check!

- Connect P and V1 according to fig. 2-5.
Connect ammeter into armature circuit.

- CRU: Short R505 soldering lugs.
-Set P tolOV

- Enable! Current should be equal to Imin

- Using P, find break point nIK(ammeter);

Mk

n
max

V1 should indicate: 10 e (volt)

- Inhibit control unit! Remove R505,
1ink on CRU.

2.8 MAXIMUM ARMATURE VOLTAGE, MAXIMUM RPM

- Connect a voltmeter to armature connec-
tions (power connections A, B)

- Close JP101 FRU, open JF301 CRU.
Set reference value to 0 V; enable!

- Slowly increase speed, observe voltmeter
and 1imit armature voltage to nominal
value (pot. UA)

- Apply max. reference voltage, measure
rpm (hand tachometer) and adjust maximum

value (pot. nmax)'

2.9 SPEED CONTROL ACTION

- Adjust desired acceleration time (if
possible =2 1.5 s. “LIN" to be turned
slowly).

Important: LED D107 on CRU
may only light up for short time
when drive starts.

- Set "n#0" to stop counterclockwise.
Brake from approx. 50% rpm to standstill
(by blocking the controller).

Turn "n#0" clockwise until LED D528
lights up.

GB 402 841-V -1 -

2.7 OPTION "LIMITATION DE COURANT EN
FONCTION DE LA VITESSE" (Fig. 2-4)

Si employée, contrdler le fonctionnement!

- Brancher P et V1 selon fig. 2-5. Bran-

cher un A-métre dans le circuit d'induit.

- CRU: ponter R505 (pattes de soudure)
- Régler le P afin d'obtenir 10 V.

- Débloquer 1'allumage, Imin doit
circuler

- Recherche du point de brisure n K
avec P (A-métre), V1 doit indiqaer:

N1k

n
max

10e en volt

- Bloquer 1'allumage, oter le pont CRU
R505.

2.8 TENSION D'INDUIT MAXIMUM,
VITESSE MAXIMUM

- Brancher un V-métre au connexions
d'induit (Raccordements A, B)

- Mettre le connecteur JP101 FRU, oter
le connecteur JF301 sur la CRU.
Valeur de référence 0V: Débloquer
1'allumage.

- Augmenter lentement la vitesse;
observer le V-métre et limiter la
tension d'induit @ sa valeur nomi-
nale (poti UA).

- Référence maximum: Mesurer la vi-
tesse (tachy manuelle) et ajuster

la valeur maximum (poti "max)'

2.9 COMPORTEMENT REGULATION DE VITESSE

- Ajuster le temps d'accélération (si
possible = 1,5 s; tourner le LIN
trés lentement)

Important: La LED D107 (CRU)
ne doit s'allumer qu'au départ.

- Tourner "n#0" sur butée anti-horaire.
Freiner (bloquer 1'allumage) depuis une
vitesse moyenne.

Tourner "n#0" dans le sens horaire
jusqu' @ ce que la LED D528 s'allume.

lede, unerlaubte Yerweadung dieses Dokumentes wird genichtlich verfolgt
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s i Al ™A Bei Optimierung mit Oszilloskop,
\ Al\ [ \ [ ! unter Kap. 2.10 fortfahren!
A 3 _ﬂ AT 'Y M@
A V‘* VIS v - Regelverhalten einstellen (saube-
1 LI i Pl, res Einlaufen; ruhiger, stabiler
Q¥ (CRU) Lauf bei konstanter Drezahl).

: - Max. Feldstrom nachkontrollieren
1y Shs ron 1 (warmer Motor), ggf. nachjustieren.

\a\AAAAANAA ﬁ\yf\/\ﬂm@ L2S e

2.10 OPTIMIERUNG MIT OSZILLOSKOP (KO)
ODER SCHREIBER (fakultativ)

o
—
e
=
—

ov

. : _ - KO an Messpunkt (5) CRU (Ankerstrom)
Ll e anschliessen (1V/T).

- JP101 FRU &ffnen (LED I- ge-
16scht!), JF301 CRU
stecken, Sollwert anlegen.

Bild / Fig. 2-7

i Regler freigeben, Poti im Uhrz.
(cno) drehen, bis Stromverlauf wie in
Ueberschwingen. Bild 2-6 a ist;

Poti PI FRU i hrz. v ’ . .
fori PILERUTR Uhre dann zuriickdrehen, bis Ungleichheit
der Strompulse annahernd verschwin-

Verstarkung zu klein, @

M@ Gain too low, overshoot.

o Turn pot. PI FRU CW. det (2-6 b).
| Amplification trop faible, .
| suroscillations. - Regler sperren, JP101 FRU schlies-
| M® Tourner le pot. PI FRU dans sen, JF301 CRU &ffnen.

le sens horaire.

- KO an FRU Messpunkte M1(1. Kanal)

und M2 (2. Kanal) anschliessen.
(2v/T, 200ms/T).

- Sollwert ca. 50%: Einschwingverhal-
Pl ten optimieren (Bild 2-8).

(FRU)
M2 E
VensitHnkunds 150 - Kontrolle mit Maximaldrehzahl, ggf.
rru Einschwingen optimal. nachjustieren
Correct gain, optimum response. :
M VEr q T
© anp1ification optimale, - KO an Messpunkt (5) CRU (Ankerstrom)
transition nette. (].V/T 5ms/T)
, .

- Von Maximaldrehzahl mit Reglersper-

o) Pla re abbremsen und Strom beobachten;

LZJ(CRV) pytse diirfen max. 20% unterschied-

lich sein; ggf. nachjustieren.

- Max. Feldstrom nachkontrollieren

M@ ron) 1F (warmer Motor), ggf. nachjustieren!
Verstirkung zu gross; L—J (FRU)

rru Regelung wird unruhig.
Poti PI FRU im Gegenuhrz.

) drehen.

Too much gain, oscillations.
Turn pot. PI FRU CCM.

Amplification excessive,
le régulateur devient instable.
GB 402 841-V Tourner le pot. PI FRU dans le - 18 -

sens anti-horaire.

Jede, uneriaubte Verwendung dieses Ookumentes wird gerichilich verfolgt



CONLIALES  oviesechic

For optimum adjustment with scope carry on Pour un réglage avec 1'oscilloscope
with subsection 2.10 (optimisation) continuer chap. 2.10.
- Adjust control action with pot. PIn - Ajuster le comportement du régula-
(optimum behaviour; smooth, stable teur avec poti PI_ (transition
running at constant speed) nette; 3 vitesse fonstante 1'entraine-

ment ne doit pas vibrer)

- Again check field current (warm motor), Recontroler le courant d'excitation

readjust if necessary (pot. IF). (moteur a chaud) au besoin ajuster.

2.10 OPTIMUM SETTING WITH OSCILLOSCOPE 2.10 OPTIMISATION A L'AIDE D'UN OSCIL-

(CRO)/RECORDER (OPTIONAL) LOSCOPE (SCOPE) OU D'UN ENREGI-
STREUR

- Connect CRO to test point (:) CRU - Brancher le scope au point de mesure
(armature current) CRU (courant d'induit)
(1v/division, 5ms/div.) 1V/Div. 5ms/Div.).

- Open JP101 FRU (LED I_ off!), close - Ouvrir le connecteur JP101 FRU (LED
JF301 on CRU. Apply rgference voltage. IF éteinte), enficher JF301 (CRU),

donner une valeur de référence.

- Enable, then turn "PI A" CW until current - Débloquer 1'allumage, tourner PI
shape appears as showh™in fig. 2-6 a. (sens horaire) jusqu'a ce que 1'}éage du
Then, turn back (CCW) until current courant correspond a la fig. 2-6 a, puis
pulse difference almost disappears retourner jusqu'a ce que 1'inégalité
(fig. 2-6b). des impulsions (2-6 a) a peu prés dispa-

raisse (fig. 2-6b).

- Inhibit control unit, close JP101 FRU, Bloquer 1'allumage, fermer JP101 (FRU),

open JF301 on CRU. ouvrir le connecteur JF301 CRU.

- Connect CRO to test points Ml(channel 1) - Brancher le scope aux points
and M2 (channel 2) FRU (2 V/div., de mesure M1 (canal 1) et M2
200ms /div.) (canal 2) FRU (2V/Div.)

- Reference value approx.50%; adjust PI (FRU) Valeur de référence env. 50%:
for optimum transient response (fig. 2-8) Ajuster PI (FRU) pour une transition
nette (fig. 2-8)

Controler avec la vitesse maxi-
mum, au besoin ajuster PI

- Check at max. rpm, readjust PI if necessary

- Connect CRO to test point(:)CRU - Brancher_le scope au point de
(armature current) mesure(5)CRU (courant d'induit)
(1v/div., 5ms/div). (1 V/Div., 5ms/Div.)

- At max. rpm initiate braking action (in- - Freiner (blocage de 1'allumage)
hibit command) and observe current. depuis la vitesse maximum et obser-
Pulses may differ by max. 20%. Read- ver le courant, les impulsions
just PIIA if necessary. doivent varier de max. 20%, au

besoin ajuster PIIA.

- Again check field current (warm motor), Recontrdler le courant d'excitation.
readjust IF if necessary. (moteur a chaud), au besoin ajuster "IF".

- 19 -
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lede, unerlaubte Verwendung dieses Dokumentes wird geischtiich verlolgt
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- KO zusdtzlich an M15 CRU (2V/T,
500ms/T).

Bild / Fig. 2-10

Pln - Einschwingverhalten der Drezahlre-
I:I(CRU) gelung optimieren (Bilder 2-10..2-
12). Bei Schaltgetriebe: Im
"schnellsten" Gang optimieren; im
"k1einsten" Gang kontrollieren und
ggf. nachjustieren.

Zu beachten: Verbleibendes Ueber-
schwingen kann evtl. durch Vergros-
Verstarkung zu klein,Ueberschwingen. Poti PIn sern von C201 FRU bese1t1 gt werden!

CRU im Uhrz. drehen,

Too low gain, overshoot. Turn pot. PIn CW:

Amplification trop petite, suroscillations.
Tourner le pot. PIn CRU dans le sens horaire.

Bild / Fig. 2-11 Bild / Fig. 2-12

CRU

M15

Verstirkung i.0.,Einlaufen optimal, Verstdrkung eher zu gross (Stromrippel). Antrieb
vibriert bei kleiner Drehzahl. PIn CRU im Gegen-

Correct gain, optimum response.
uhrz. drehen.

Amplification optimale, transition nette.
Gain rather too high, drive starts vibrating.

Turn PIn somewhat CCW.

Amplification uh peu trop grande (ondulations du
tourant), 1'entrainement vibre pour de petite vitesse.
Tourner PIn CRU dans le sens anti-horaire, :

GB 402 841-V - 20 -

lede, unerlaubte Verwendung dieses Dokumentes wird gerichtiich verfolgt
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- Connect CRO additionally to M15 CRU - Brancher le deuxiéme canal du scope
( 2 v/div., 500 ms/div.) au point de mesure M15 CRU (2 V/Div.,

500ms/Div.)

- Adjust optimum transient response of - Optimiser la transition du régula-
speed controller (fig. 2-10...2-12) teur de vitesse (fig. 2-10...2-12).
(Gear box: Adjust with "fastest" gear, Avec boite & vitesse: Optimiser avec
check with "slowest" gear and readjust le rapport d'engrenage le plus
if necessary). ' rapide, puis contrdoler avec le rap-

port le plus lent et ajuster au
besoin.
Note: A remaining overshoot can possibly A observer: Une suroscillation res-
be eTiminated by increasing the value of tante peut étre eliminée éventuelle-
C201 FRU! ment en augmentant C201 FRU.
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3. ANHANG

3.1 VERWENDUNG UND ABGLEICH DER
ZUSATZFUNKTIONEN

3.1.1 Temperaturiiberwachung

Bei Gerdten mit Liftern (> 90 A) ist der
Kiihler der Endstufe mit Thermokontakten
versehen (Oeffner), die auf Klemmen 60 und
62 CPI verdrahtet sind.

3.1.2 -15V - Ueberwachung

Offener Kollektorausgang K1. 55 CPI; bei
Fehler hochohmig (Relais abgefallen bzw.
Regler gesperrt).

3.1.3 Grenzstrom-Ueberwachung

Die betreffende Schaltung erfasst den Be-
trieb mit maximalem Stromsollwert
(Grenzstrom).

Sie spricht kurz an bei:

- Freigabe mit verpoltem Tacho
(Inbetriebnahme)

- briisker Ueberlastung des Antriebes

- Freigabe mit blockiertem Motor

Interne Verwendung:
Automatische Reglersperre beim Ansprechen,
wenn Klemmen 21 und 32 verbunden werden.

Externe Verwendung:
Meldung am Relaistreiber-Ausgang K1.27
CRU (offener Kollektor).

Zustand: Bei Grenzstrom hochohmig (Relais
" abgefallen).

3.1.4 Netziiberwachung

Die serienmdssig eingebaute Netziiber-

wachung bewirkt automatisch Reglersperre

(LED D320 auf CRU 16scht)bei:

- Ausfall einer Phase

- Bruch einer Netzsicherung

- Bruch einer Feldsicherung (F201, F202)
oder einer Steuersicherung (F203, F204,
F205) auf CPI.

- Netzspannungseinbriichen > 20% wadhrend
mehr als ca. 12 ms.

Meldung am Relaistreiber-Ausgang
K1. 25 CRU (offener Kollektor); bei Fehler
hochohmig (Relais abgefallen).
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3. ANNEX 3. APPENDICE

3.1 USE OF SUPPLEMENTARY FUNCTIONS 3.1 UTILISATION ET AJUSTAGE DES
AND ADJUSTING FONCTIONS ADDITIONNELLES

3.1.1 Temperature monitoring 3.1.1 Surveillance de la température

On equipment with fan (> 90 A) the heat
sink of the output stage is provided
with thermal contacts (normally closed)
which are wired to terminals 60 and 62
CPI.

3.1.2 - 15 V monitoring

Open collector output terminal 55 CPI.
High resistance with fault (relay
released or controller inhibited).

3.1.3 Current 1imit monitoring

The relevant circuit detects operation

with max. current reference (limit

current). It responds to the following

failures:

- wrong tacho signal polarity
(commissioning)

- abrupt overload (drive)

- enabling when motor is blocked

Internal use:

Automatic controller inhibit in case
of failure if terminal 21 (CRU) is
connected to 32 (CRU).

External use:

Signal at open coliector output
terminal 27 CRU.

State: With Timit current (failure)
high resistance (relay released).

3.1.4 Mains power monitoring

The mains power monitoring provided

as standard causes automatic controller
inhibition (LED D320 goes out on CRU)
in the event of:

phase outage

blown mains fuse

blown field fuse or control fuse
on CPI (F201-F205).

mains voltage drop > 20% lasting
more than about 12 ms.

Signal at open collector output
terminal 25 CRU; high resistance
with fault (relay released).
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Dans les appareils avec ventilateurs

(>90 A), le radiateur des étages de puis-
sance est équipé de contacts thermiques
(contact d'ouverture) qui sont cablés aux
bornes 60 et 62 CPI.

3.1.2 Surveillance -15 YV

Sortie de collecteur ouvert borne 55 CPI;
a haute résistance en cas d'erreur (relais
relaché et régulateur bloqué).

3.1.3 Surveillance du cournat limite

Ce circuit signalise momentanément
1la marche en courant 1imite (c.a.d.
référence du courant max.) en cas de:

- polarité de la tachy inversée

- surcharge brusque
- mise en marche avec moteur bloque

Utilisation interne:
Blocage automatique en cas de panne
si les bornes 21 et 32 CRU sont connectées.

Utilisation externe:

Signalisation a la sortie de collecteur
ouvert borne 27 CRU.

Etat: a@ haute résistance pour courant
limite (relais relaché).

3.1.4 Surveillance du réseau

La surveillance de réseau incorporée, de

série provoque automatiquement le blocage
du régulateur (LED D320 éteinte sur CRU)

pour:

Absence d'une phase du réseau

Rupture d'un fusible du réseau

Rupture d'un fusible du champ ou d'un
fusible de contrdle sur CPI (F201-F205).
Diminution de la tension du réseau sous
80% de la valeur nominale durant plus de
12 ms.

Signalisation a 1a sortie a collecteur
ouvert borne 25 CRU; haute impédance en cas
d'erreur (relais relaché).

lede, unerlaubte Verwendung dieses Dokumentes wird gerichtisch vertolgt
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3.1.5 Feldstrom- und Tachoiiberwachung

Standardmassig eingebaut; 10st aus wenn:

- Feldstrom unter die Ansprechschwelle
falt.
- Tachosignal (Riickfiihrung) fehlt.

Offener Kollektorausgang K1. 9¢a 16> FRU.
Zustand: Bei Fehler hochohmig (Relais abge-
fallen).

Ansprechschwelle der Feldstromuberwachung:
Abgleich mit R106 FRU mdglich.

Grosserer Widerstand = niedrigere Ansprech-
schwelle.

Ansprechschwelle der Tachouberwachung:
Identisch mit derjenigen der Stillstands-
meldung (Poti n # 0).

Siehe dazu 3.1.6

3.1.6 Drehzahl-Nullmeldung

Offener Kollektorausgang K1. 23¢< ¢ 120 > CRU.
Zustand: Bei n A0 hochohmig (Relais abge-
fallen).

Ansprechschwelle

Fiir Drehzahl-Nullmeldung und Tachoiiber-
wachung gemeinsam. Abgleich mit Poti n # 0
wie folgt:

a) Nullmeldung (K1. 23 CRU) extern nicht
verwendet

Netz eingeschaltet, Regler gesperrt.
Poti n # 0 vom Minimum ausgehend auf-
drehen, bis LED D528 ¢ zero speed >
lTeuchtet.

o

b) Nullmeldung (K1. 23 CRU) extern verwen-
det.

° Drehzahl, bei der Nullmeldung gewiinscht
wird, einstellen. Poti n # 0 vom Minimum
ausgehend im Uhrz. drehen, bis LED D528

{ zero speed > leuchtet.
Regler sperren.
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3.1.5 Field current and tacho

monitoring

Standard feature, trips if:

- field current drops below
response threshold;

- tacho signal (feedback) missing.

Open collector output terminal 9
<al6 > FRU.

State: High resistance with fault
(relay released).

Response threshold of field
current monitoring may be
adjusted with R 106 FRU.

High resistance gives lower thre-
shold.

Response threshold of tacho
monitoring is identical with
that of the standstill signalling
(n # 0 potentiometer).

See subsection 3.1.6.

3.1.6 Zero rpm signalling

Open collector output terminal 23
< ¢ 120 > CRU.

State: High resistance when n =0
(relay released).

Response threshold

For zero rpm signalling and tacho
monitoring jointly. Adjust with n # 0
potentiometer as follows:

a) Zero signal (terminal 23 CRU) not
used externally

Mains power switched on, controller
inhibited. Starting from minimum,
turn up potentiometer n # 0 until
LED D528 < zero speed > lights up.

b) Zero signal (terminal 23 CRU) used
externally.

° Adjust rpm at which zero signal is
wanted. Starting from minimum, turn
potentiometer n # 0 clockwise until
LED D528 < zero speed > lights up.
Inhibit controller.

GB 402 841-V
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3.1.5 Surveillance du courant

d'excitation et du tachymétre

Equipé de série; declenche quand:

- Courant d'excitation inférieur au seuil
de reponse.

- Manque du signal tachymétrique (boucle).

Sortie de collecteur ouvert borne 9
<al6> FRU.

Etat: haute résistance en cas d'erreur
(relais relache).

Seuil de réponse de la surveillance du
courant d"excitation:

Ajustage possible avec R 106 FRU.
Résistance plus élevée = seuil de réponse
plus faible.

Seuil de réponse de la surveillance du
tachymétre:

identique & celui de la signalisation d'ar-
rét (pot. n # 0).

Yoir 3.1.6.

3.1.6 Signalisation de la vitesse zéro

Sortie de collecteur ouvert borne 23

{c¢ 120 >CRU.

Etat: haute résistance quand n = 0 (relais
relache).

Seuil de réponse

Commun pour signalisation_de vitesse zérg
et surveillance du tachymetre. Ajustage a
pot. n # 0 comme suit:

a) Signalisation externe du zéro non utili-
sée (borne 23 CRU)

Réseau enclenché, régulateur bloqué. En
partant du min. augmenter pot n # 0
jusqu'a ce que la LED D528 < zero speed)
allume.

°

b) Signalisation externe du zéro (borne
23 CRU) utilisée.

® Fixer la vitesse & laquelle la signali-
sation zéro est désirée. En partant du
min. tourner pot n # 0 dans le sens
horaire jusqu'a ce que la LED D528
< zero speed > allume.
Bloquer Te régulateur.

Jede, uneriaubte Yerwendung dieses Dokumentes wird gerichtiich verfolgl
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I max

Imin

GB 402 841-V

Bild/Fig. 3.2
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3.1.7 Meldung "Drehzahl erreicht"

Werkabgleich fiir + 10 V max. Sollwert.

Fiir einen anderen max. Sollwert muss
R208 CPI betragen

Notwendige Verbindungen:
K1. 69 CPI -- K1. 16 CRU
K1. 63 CPI -- Drehzahlsollwert

Meldung an K1. 67 CPI (offener Kollektor-
ausgang).

Zustand: Wenn Drehzahl erreicht ist,
niederohmig (Relais angezogen).

3.1.8 Drehzahlabhdngiger Maximalstrom

Funktion s. Bild 3.2
Verwendete Begriffe:

Maximalstrom

min - Zuldssiger Strom bei Maximal-
drehzahl
Maximaldrehzahl

—
1]

max

—t
|

o 3
H

max
N = “Knickdrehzah1" ("Stromknick")
ng = Grunddrehzahl (Feldschwdachbeginn)

Notwendige Verbindungen:

Klemme 16 FRU -- Klemme 59 CPI
Klemme 11 CRU -~ Klemme 65 CPI

Jede, unerlauble Verwendung dieses Ookumentes wird gerichilich verlolgl
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3.1.7 "Speed attained" signal

Factory adjustment for + 10 V max.
reference.

For any other maximum reference,
R208 CPI must be:

Terminal 69 CPI -- terminal 16 CRU
Terminal 63 CPI -- rpm reference

Signal to terminal 67 CPI (open col-

lector output).

State: Low resistance when speed is
attained (relay operated).

3.1. 8 Speed-dependent maximum
current (Fig. 3.2)
Abbreviations used:

Imax = maximum current

Imin = admissible current at maximum rpm

Nmax = Mmaximum rpm

N = "break-point rpm" ("current
break-point")

ng = basic speed (field weakening
starts)

Connections necessary:

Terminal 16 FRU -- terminal 59 CPI
Terminal 11 CRU -- terminal 65 CPI

GB 402 841-V - 27 -

3.1.7 Signalisation "vitesse atteinte"

Ajustage en usine pour valeur de référence
+ 10 V.

Pour une autre valeur de réféerence max.
R208 CPI doit valoir:

Connexions necessaires:

Borne 69 CPI -- Borne 16 CRU
Borne 63 CPI -- Valeur de référence

Signalisation a la borne 67 CPI (sortie de

collecteur ouvert).

Etat: faible résistance quand vitesse at-
teinte (relais actionné).

3.1.8 Courant max. en fonction de 1la
vitesse (Fig. 3.2)

Notions utilisées:

Imax = courant max.

Imin = courant admissible a vitesse max.
Max = vitesse max.

nig = vitesse “coudee" (point de brisure

du courant)

n = vitesse de base (debut de 1'affaib-
Tissement de champ)

Connexions nécessaires:

Borne 16 FRU -- borne 59 CPI
Borne 11 CRU -~ borne 65 CPI

lede, unerlaubte Verwendung dieses Ookumentes wird genichtiich verfoigt
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Berechnung der Abgleichwiderstande:

° Bestimmen Sie « , /3 und ¥ wie folgt:

® R224 betragt:

® R222 betridgt:

* Berechnete Werte aufrunden!

Obige "Faustformeln" ergeben die besten
Resultate, wenn folgende Bedingungen
erfiillt sind:

- Signal an M15 = 10V bei Max.-Drehzahl
- Poti Imax am Anschlag im Uhrz;

ggf. R102 CRU nachjustieren.
- R307 FRU genau bestimmt.

GB 402 841-V - 28 -
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b) Calculation of adjustment resistors b) Calcule de résistances d'ajustage

o

Déterminez & , /3 et ‘P comme suit:

° Determine A, /3 and ‘¥ as follows:

® R224 CPI is calculated from: ° Calcul de R224 CPI:

° R222 CPI is calculated from ® Calcul de R222 CPI

* Round up calculated values! * Arrondir au-dessus les valeurs calculées.
The best results with above "rules of thumb" Les formules approximatives sus-mentionnées
are obtained under following conditions: donnent les meilleurs résultats sous
les conditions suivantes:

- signal on M15 = 10V at max. rpm - Signal a M15 = 10V en cas de vitesse max.
- Imax potentiometer set to end stop CW; - Potentiométre Imax sur butée horaire;

readjust R102 on CRU if necessary. au besoin ajuster R102 CRU.
- R307 FRU is determined precisely - R307 FRU déterminée exactement.
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) JP 101

Bild/fig. 3.4

§20 (60Hz) }—-—- — - -—— -

open

f ouvert

Bild/Fig. 3.5

GB 402 841-V

3.1.9 Sperreingang K1. 11< c12 D FRU

Verwendung:
a) Fiir zusatzliche Reglersperrbedingung
("Sofortsperre" ohne elektr. Bremsung)

und/oder

b) Zum Sperren des Feldstromes wahrend
Arbeitspausen (thermische Schonung des
Motors).

Flir die Beniitzung:
® JP 101 FRU &ffnen

K1. 11< c 12> FRU schalten (s. Bild 3.4)
"Hi" (offen) = Sperre; "Lo" (geschlossen) =
Freigabe

° Nicht beniitzte Funktion unwirksam machen!
Verwendung nach a): Diode D130 entfernen.
Verwendung nach b): Diode D100 entfernen.

3.2 ANPASSUNGEN, ZUSAETZLICHE
INFORMATIONEN

3.2.1 Frequenz-Umschaltung (50/60 Hz)

An Printschalter S20/1 CRU:
50 Hz: S20/1 offen
60 Hz: S20/1 geschlossen

3.2.2 Extern erzeugte Sollwertspannung

Sollwerteingang K1. 4 FRU < 63 CPI >,
Werkabgleich fiir + 10 V max. Sollwert.

Fiir andere Sollwerte muss R203 betragen:
M

R203 F'RU {kOhm] 3 2 ”san max

3.2.3 Zusatzeingang* zum Drehzahlregler,
K1. 1 CRU

Wenn beniitzt, muss R511 CRU betragen:

C505 CRU ist abhdangig von der gewiinschten
Zeitkonstante T und betrdgt:

* Erklarung s. folgende Seite!

- 30 -
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3.1.9 Inhibit input terminal 11<c 12>FRU 3.1.9 Entrée de blocage borne 11<c 12 >FRU

Use:

a) For additional controller inhibit
condition (immediate inhibit
without el. braking)

and / or

b) For cutting-out the field current
during idle periods (less motor
heating).
For use:
® Open JP 101 FRU

° Wire terminal 11 <c 12 > FRU (see
Fig. 3.4). "Hi" (open) = inhibit;
"Lo" (closed) = enable.

Render unused function ineffective!

Duty a): remove diode D130.
Duty b): remove diode D100.
3.2 ADAPTATIONS, ADDITIONAL INFORMATION

3.2.1 Freauency changeover (50/60 Hz)

On PCB switch S20/1 CRU:

50 Hz: S20/1 open
60 Hz: S20/1 closed

3.2.2 Externally generated reference

Reference input terminal 4 FRU
<63 CPI >.

Factory adjustment for + 10 V max.
reference. -

For other reference value R203
must be:

R203 FRU (kO] = 3.32 U

ref. max IV}V

3.2.3 Supplementary input* to speed con-
troller, terminals 1 CRU

If used, R511 CRU must be:

C505 CRU is dependent of the desired
t1me constant T’and amounts to:

1:[ms] (2511 + 10) R511
C505 [uF] — in
0. R511 ~ kOhm

* See next page for explanation!

GB 402 841-V

Utilisation:

a) Pour conditions additionnelles de bloc-
age du régulateur. ("Blocage immédiat"
sans freinage électrique)

et / ou

b) Pour le blocage du courant d'excitation
durant les arréts d'opération (ménage-
ment thermique du moteur).

Pour 1'utilisation:
® Quvrir JP 101 FRU

° Brancher la borne 11 <{c 12 > FRU
fig. 3.4). "Hi" (ouvert) = blocage;
"Lo" (fermé) = deblocage

Neutraliser la fonction non-utilisée.
Utilisation suivant a): enlever D130 FRU
Utilisation suivant b): enlever D100 FRU

(voir

3.2 ADAPTATIONS ET INFORMATIONS

3.2.1 Changement de la fréquence (50/60 Hz)

Sur le commutateur de circuit imprimé S20/1
CRU:

50 Hz: S20/1 ouvert

60 Hz: S20/1 fermé

3.2.2 Tension de référence externe

Entrée de valeur de référence borne 4 FRU
<63 CPI >.
Ajustage en usine pour valeur de référence

+10 V.

Pour d'autres valeurs de référence R203
égale:

RZOB FRU {kﬁhm]

3.2.3 Entrée additionnelle* au régulateur

de vitesse, borne 1 CRU

En cas d' ut111sat1on, R511 do1t egaler

R511 {kOhm] _ Qef. ﬁéx |

€505 CRU depend de la constante de temps
désirée T et égale:

7 Lms; (RS11 - + 10) RS11
] R e en
10 e R511 kOhm

* Explication a 1a page suivante!

-3 -
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* Berechneten Wert abrunden

* Round off calculated value
(next lower value)

* Arrondir en dessous la valeur
calculée.

GB 402 841-V

Zu beachten:
- Polaritdt umgekehrt jener an K1. 4 FRU
{ 63 CPI > fiir dieselbe Drehrichtung!

- Signal an Zusatzeingang mit Reglersperre
abschalten!

* Nichtig:

Bei gleichzeitiger Verwendung von "Haupt-
eingang" und Zusatzeingang:

Xq = prozentualer Anteil des betreffenden
Signals (beide zusammen 100%)

3.2.4 Drehzahlregler-Verstarkung

Bei ungeniigendem Einstellbereich von Poti
PIn (CRU) (mdglich bei extremem Schwung-

moment) gehen Sie wie folgt vor:

Fiir grossere Verstarkung:

Werte von R531 und R533 CRU verdoppeln und
von C513 (und C514 falls bestiickt) halbie-
ren.

Fiir kleinere Verstarkung:

Werte von R531 und R533 halhieren und von
€513 (und C514 falls bestiickt) verdoppeln.

3.2.5 Grenzstrom, Biirdewiderstand R102

Werkabgleich fiir Standard-Gerdte (R102 und

Poti Imax CRU): Auf Geratenennstrom, d.h.

dauernd zuldssigen Grenzstrom.

Hohere Grenzstrdme sind nur mit ausdriick-
licher Einwilligung des Herstellers zulds-
sig!

- 32 -
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Note:

- Polarity opposite to that on terminal
4 FRU < 63 CPI > for same sense of
rotation!

- Cut off signal at supplementary input
with controller inhibit!

* Important:
With simultaneous use of main and

supplementary inputs:

R203 FRU [KOhm] =

Xy = percentage of signal in question
(both together 100%)

3.2.4 Speed controller gain

If the adjustment range of potentiometer
PI_ (CRU) is inadequate (possible with

extreme moment of inertia), proceed as
follows:

For more gain:
Double the values of R531 and R533 CRU
and halve C513 (and C514 if fitted).

For less gain:
Halve values of R531 and R533 CRU and
double C513 (also C514 if fitted).

3.2.5 Limit current, burden

resistance R102

Factory adjustment for standard equip-
ment (R102 and potentiometer L hax

CRU): to controller nominal amperage,
i.e. continuously admissible Timit
current.

Higher 1imit currents are admissible only
with the express apnroval of the makers!

GB 402 841-V
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A observer:

- Pour le méme sens de rotation la pola-
rité est inverse a celle de 1a borne
4 FRU < 63 CPI > !

- Débrancher le signal avec blocage du
régulateur a 1'entrée additionnelle!

* Important:

Pour 1'utilisation simultanée de "1'entrée
principale" et 1'entrée additionnelle:

-8 [mhm] =Turefmax

- e ‘
511fQRU;[kGhm]j:,. .’ufjffgfw-maxl“vlg
...

Xq = pourcentage du signal correspondant
°  (les deux ensemble 100%)

3.2.4 Gain du régulateur de vitesse

Si la plage d'ajustage du pot. PI_ (CRU)

est insuffisante (possible pour des couples
d'inertie élevés) procéder comme suit:

Pour gains éleves:

Doubler les valeurs de R531 et R533 CRU et

dédoubler celle de C513 (et de C514 si im-
plantée).

Pour gains faibles:

Dedoubler les valeurs de R531 et R533 CRU

et doubler celles de C513 (et de C514 si
implante).

3.2.5 Courant limite, résistance de
charge R102

Ajustage en usine pour appareils standards

(R102, pot. I . CRU): Courant nominal de

1'appareil, c.3.d. courant limite perma-
nent admissible.

Des courants Timite plus élevés ne sont

admissibles qu'avec 1'autorisation formelle
du fabricant!

lede, uneriaubte Ver g dieses Dok
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3.2.6 Verringern des Nullfehlers
(0ffset)

Falls Abgleich erwiinscht:

® R517 CRU bestiicken (z.B. 50 kOhm)

° Nullfehler mit Poti "Shift" CRU kompen-
sieren*

* Fiir grosseren Einstellbereich R517
kleiner wahlen und umgekehrt.

3.3 BEHEBEN VON STOERUNGEN

3.3.1 Allgemeines

Dieses Kapitel ist auf die Inbetriebset-
zung des neuen, werksgepriiften Antriebes
zugeschnitten, ist entsprechend kurz ge-
halten und beruht auf folgenden Vorausset-
zungen:

- Gerat und Motor weisen keinen Transport-
schaden auf.

- Der Antrieb ist gemdss unseren Vorschrif-
ten eingebaut und angeschlossen.

- Die Daten des Antriebes (Maximalwerte)
werden eingehalten.

Sicherungsbruch tritt bei einer neuen An-
tTage nicht auf und ist hier lediglich im
Zusammenhang mit Anschlussfehlern, falsch-
er Einstellung und Fehlbedienung abgehan-
delt.

Losen der Kartenbefestigung:
K1inke hinein-
driicken und

gleichzeitig
Karte anheben

ﬁérantié.-‘

Ghne unsere aus

sind Reparatu
unseren Objekte .
wihrend der Garantiezeit n1chu.§7
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3.2.6 Reducing the zero error
(offset)

If adjustment is wanted:
° Fit R517 CRU (e.g. 50 kOhm)

° Compensate* zero error with'shift"
potentiometer CRU.

* Choose smaller for wider adjustment
range R517 and vice versa.

3.3 TROUBLE SHOOTING

3.3.1 General remarks

This section is intended for commis-
sioning new, works-tested drives. It
is therefore short and is based on
the following assumptions:

- the drive and motor have not been
damaged in transit.

- the drive has been fitted and
connected-up according to our
instructions.

- the drive data (maximum values)
have been observed.

Fuses do not blow in new installations,

and are dealt with here only in relation
to connecting faults, maladjustment and

incorrect operation.

To release the printed circuit board
fastening:

Press in the
catch and 1ift
PCB at the
same time

cations are to be

ment by customers
a s during the guarantee

1thout our express aqreement.

GB 402 841-V

Garantie:

,Eﬂ?ént ?a'pej’

3.2.6 Diminution de 1'erreur zéro
(offset)

Si cet ajustage est désireé:
® Implanter R517 CRU (p.ex. 50 kOhm)

° Compenser* 1'erreur zéro avec le pot.
"Shift" CRU

* Choisir R517 plus faible pour des plages
d'ajustage plus importantes et vice-versa.

3.3 DEPANNAGE
3.3.1 Géneralités

Ce court chapitre aide a la mise en service
de 1'entrainement. I1 suppose que les
conditions suivantes soient satisfaites:

- L'appareil et le moteur n'a pas été
endommagé durant le transport.

- L'entrainement est installé et branché
selon nos instructions.

- Les données techniques de 1'entrainement
(valeurs max.) sont respectées.

Les fusibles ne doivent pas nécessairement
sauter si 1'installation est nouvelle. La
rupture de fusibles est diie aux erreurs

de branchement, d'ajustage et de manipu-
Tation.

Déserrement de 1a fixation de la carte:

Enfoncer 1a lame
et soulever la
carte en méme
temps

notre auto a1 ne répara-
ration ou mod1f1cation sur Tes appareils
de 1a part du client ou d'une personne
tterce n'est admissible.

- 35 -
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3.3.2 Motor dreht zu langsam

Stellen Sie fest in welchem der folgenden
Falle:

a) Unabhdangig von der Belastung?
b) Nur unter Last?

Mogliche Ursachen:

Zu a)

- Tachoanpassung (R518) stimmt nicht;
Kontrolle anhand des Kapitels 2.2.

- Zu niedrige Sollwertspannung, besonders
hei extern erzeugtem Sollwert. Siehe
Kapitel 3.2.2 und 3.2.3.

Zu b)

- JF502 {speed loop> od. JF101 <current
loop) auf CRU gesteckt; miissen im Normal-
fall offen sein!

- Zu niedrig eingestellter Maximalstrom.
Kontrolle mit Datenblatt!

- Motor iiberlastet od. zu kleiner Feld-
strom. Kontrolle!

3.3.3 Motor dreht zu schnell

Mogliche Ursache:

- Tachoanpassung (R518) stimmt nicht;
Kontrolle anhand des Kapitels 2.2.

- Zu hohe Sollwertspannung (Maximalwert).
Siehe dazu Kapitel 3.2.2 u. 3.2.3.

3.3.4 Motor beschleunigt unkontrolliert

Mogliche Ursachen:

- Falsche Polaritdat des Istwert-Signals
(Tacho). Siehe 2.5, Drehrichtungs-
kontr.

- Kein Istwert (Riickfiihrung unterbrochen).
Tacholeitungen kontrollieren!

GB 402 841-V
- 36 -
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3.3.2 Motor turns too slow

Find out whether this is:
a) independent of the load?
b) only under load?

Possible causes:

Case a)

- Tacho adaptation (R518) not right;
check with subsection 2.2.

- Reference voltage low, especially

with externally generated reference.
See subsections 3.2.2 and 3.2.3.

Case b)

JF502 < speed 1oop > or JF101
{current loop > plugged onto CRU;
must be open in normal case!

Maximum current set too low. Check
with data sheet!

Motor overloaded or field current
too low. Check!

3.3.3 Motor turns too fast

Possible cause:

- Tacho adaptation (R518) not right;
check with subsection 2.2.

- Reference voltage (maximum value) .
too high. See subsections 3.2.2
and 3.2.3 regarding this.

3.3.4 Motor accelerates withouf
control

Possible causes:

- Actual value signal (tacho) has
wrong polarity. See 2.5, checking
sense of rotation.

- No actual value (feedback inter-
rupted). Check tacho lines!

GB 402 841-V - 37 -

3.3.2 Moteur tourne trop lentement

Déterminer dans quel cas:
a) indépendamment de la charge?
b) exclusivement sous charge?

Causes possibles:

Cas a)

- Adaptation tachymétrique (R518) pas cor-
recte; controle suivant chapitre 2.2.

- Tension de référence trop basse, spéciale-
ment pour valeurs de reference generees
extérieurement. Voir chapitre 3.2.2 et
3.2.3.

Cas b)
- JF502 <{speed loop > ou JF101
{ current loop > enfichés sur CRU;

normalement ouverts.

- Ajustage trop bas du courant max.
Controle suivant données techniques.

- Moteur surchargé ou courant d'excitation
trop petit. Contrdle!

3.3.3 Moteur tourne trop vite

Cause possible

- Adaptation tachymétrique (R518) pas cor-
recte; controle suivant chapitre 2.2.

- Tension de référence trop elévee (valeur
max.). Voir chapitre 3.2.2 et 3.2.3.

3.3.4 Moteur accélére de fagon non
controllée

Causes possible:

- Fausse polarité du signal actuel (Tachy).
Voir 2.5, contrdole du sens de rotation.

- Absence de la valeur actuelle (retour de
boucle interrompu). Controler les lignes
tachymétriques!

<
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3.3.5 Drehzahlregelung unstabil

Wichtig: Die Drehzahlregelung kann nur
dann optimal arbeiten, wenn der Strom-
regler auch optimal eingestellt ist!

Stellen Sie fest, welcher Art die Unstabi-
1itat ist:

a) Unregelmissige (sporadische) Schwan-
kungen?

b) Schwingungen (regelmadssig) mit drehzahl-
abhédngiger Frequenz?

¢) Schwingung mit fester Frequenz?

Mogliche Ursachen:

Zu a)

- "Einbrechen" der Sollwertspannung

(Wackelkontakt).
Sollwertgeber (Poti), Anschlussleitungen
und Klemmen iiberprifen!

- Wackelkontakt in der Riickfiihrung od. im
Tacho; Tachokupplung nicht 1i.0.
Kontrolle des Tachos (Klemmen, Biirsten),
der Anschliisse und der Kupplung.

Zu b)

- Unwucht (Exzenter) od. drehwinkelab-
hangige Reibung in der Maschine verur-
sachen zwangslaufig Schwingungen der Re-
gelung. In diesem Fall Drehzahlregler so
abgleichen, dass Schwingung moglichst
gut ausgeregelt wird.

- Kupplung v. Motor oder Tacho nicht in
Ordnung.

- Motorwelle od. Tacho wurde bei der Mon-
tage beschadigt (Schlag).

- Tacho-Kollektor aus irgendwelchen Griin-
den verschmutzt.

Zu ¢)

- Schlecht eingestellte Ankerstrom-Rege-
lung (viel zu niedrige Verstdrkung).
Kontrolle anhand des Kapitels 2.10.

- Schlecht eingestellte Feldstromregelung.
Kontrolle anhand des Kapitels 2.10.

Jede, unerlaubte Ver

dieses Dok

tes wird genchthch vertolgi
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3.3.5 Unstable speed control

Important: The speed regulation can
function optimally only if the
current controller is set optimally
too!

Find out whether the instability
consists of:

a) irregular (sporadic) variations?

b) oscillations (regular) with
frequency depending on the rpm?

c) oscillation with fixed frequency?

Possible causes:

Case a)

- Sagging reference voltage (loose
contact).
Check reference setter (potentio-
meter), connecting leads and ter-
minals!

- Loose contact in feedback or tacho;
tacho coupling not in order.
Check tacho (terminals, brushes),
connections and coupling.

Case b)

- Unbalance (eccentric) or friction
depending on angle of rotation in
the machine are enforcing oscilla-
tions on the control. In this
case, adjust the speed controller
so that the oscillation is correc-
ted as well as possible.

- Motor or tacho coupling not in
order.

- Motor shaft or tacho have been
damaged at assembly (impact).

- Tacho commutator fouled for some
reason.
Case c¢)

- Maladjusted armature current con-
trol (far too little gain). Check
with subsection 2.10.

- Maladjusted field current control.
Check with subsection 2.10.

GB 402 841-V

3.3.5 Reégulation de vitesse instable

Important: La régulation de vitesse ne peut

Travailler optimalement que si le régula-
teur de courant est ajusté de maniére opti-
male.

Déterminer le genre d'instabilité:

a) Variations irréguliéres (sporadiques)?

b) Oscillations (réguliéres) a fréquence
dépendante de la vitesse?

¢) Oscillations a@ fréquence constante?

Causes possibles:

Dans le cas a)

- "Cassure" dans la tension de référence
(mauvais contact).
Vérification du générateur de référence
(potentiométre), des cables de liaison
et des bornes!

- Mauvais contact dans la boucle de contre-
réaction ou dans le tachymétre; accouple-
ment de la tachy défectueux. Controle du
tachymétre (bornes, balais), des con-
nexions et de 1'accouplement.

Dans le cas b)

- Balourd (excentricité) ou des frottements
dans 1a machine dépendants de 1'angle de
rotation provoquent des oscillations de 1a
régulation. Dans ce cas ajuster le régula-
teur de vitesse de maniére a compenser les
oscillations.

- Accouplement du moteur ou de la tachy pas
en ordre.

- L'arbre du moteur ou de la tachy a éte
endommagé lors du montage (choc).

- Le collecteur de la tachy peut étre
encrasse.

Dans le cas c)

- Mauvais ajustage de la régulaltion du
courant d'induit (gain beaucoup trop
faible). Controle a 1'aide du chap.2.10.

- Mauvais ajustage de 1a régulation du
courant d'excitation. Contrdole a 1'aide
du chap. 2.10.

Jede, unerlaubte Yerwendung dieses Bokumentes wird gerichtiich verfolgl
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- Schlecht eingestellter Drehzahlregler.
Zu niedrige Verstarkung bewirkt starkes
Ueberschwingen (normalerweise abkling-
end). Zu hohe Verstdarkung bewirkt
"schnelle" Schwingung, Antrieb vibriert
od. rattert. Kontrolle anhand des Ka-
pitels 2.9; ggf. korrigieren!

- Irgendwelche elektr. Einkopplung in den
Drehzahlregelkreis (Sollwert, Tachosig-
nal).

- Mechanische Unzulanglichkeiten wie
Schlupf, Spiel od. Elastizitdten in der
mechanischen Uebertragung (Kupplung,
Treibriemen, Getriebe); Tachokupplung
hat Spiel oder ist zu elastisch.

Wenn mech. Abhilfe nicht moglich, Rege-
lung so langsam einstellen (kleine Ver-
stdrkung), dass Schwingung verschwindet.

Zu beachten:

Die sehr guten dynamischen Eigenschaften

des Antriebes konnen nur dann voll ausge-
niitzt werden, wenn die mechanische Ueber-
tragung Motor-Maschine geniigend starr ist!

Schaltgetriebe:

Siehe dazu Anmerkung unter Kap. 2.10.

- 40 -
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- Maladjusted speed controller. In-
sufficient gain causes severe over-
shoot (normally dying out). Exces-
sive gain causes rapid oscillation,
vibrating or chattering drive.
Check with subsection 2.9 and cor-
rect if necessary!

- Some electrical coupling into the
speed control loop (reference,
tacho signal).

- Mechanical inadequacies 1ike slip,
backlash in the mechanical trans-
mission (coupling, belts gearing);
tacho coupling has backlash or is
too elastic. If no mechanical
remedy is possible, adjust control
so slowacting (small gain) that the
oscillation disappears.

Note:

The very good dynamic properties of
the drive can be fully exploited only
if the mechanical transmission bet-
ween motor and machine is suffi-
ciently rigid!

Changeover gears:

See also remark in subsection 2.10.

- Mauvais ajustage du régulateur de vitesse.
Un gain trop faible engendre des suroscil-
lations (en principe amorties). Un gain
trop élevé entraine des oscillations
“rapides", 1'entrainement vibre ou
"grisse". Contrdole a 1'aide du chap. 2.9;
au besoin adapter.

- Perturbations électriques dans le circuit
de la régulation de vitesse (val. de réf,
signal tachymétrique).

- Incompatibilités mécaniques tels glis-
sement, jeu ou @lasticité dans la trans-
mission mécanique (accoupiement, cour-
roie, boite a vitesse); 1'accouplement
du tachymétre a du jeu ou de 1'élastici-
té. Si une correction mécanique est
impossible, ralentir la régulation (gain
faible) de maniére a faire disparaitre
1'oscillation.

A observer:

Les excellentes propriétés dynamiques de
1'entrainement ne peuvent étre utilisées
pleinement que si la transmission mécanique
moteur-machine est suffisamment rigide!

Boite a vitesse

Voir remarque sous chap. 2.10.

GB 402 841-V _a -
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Schemasatz ADB/F (CPI, FRU Serie 200)
Set of schematics ADB/F (CPI, FRU 200 series)
Jeu de Schémas ADB/F (CPI, FRU Série 200)
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484

480

287

713
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GB 404 094

Technische

1
N

BZ

BZ
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Anschluss-Schema ADB/F CD-629
Connection diagram ADB/F CD-629
Schéma de cablage ADB/F CD-629

Prinzipschema Endstufe ADB
Power stage schematics ADB
Schéma de 1'étage de puissance ADB

Positionenplan Leistungsteil
Power section configuration (mechanical)
Plan de positionnement partie puissance

Prinzipschema CPI/C (Serie 200)
CPI/C schematic (200 series)
Schéma CPI/C (Série 200)

Bestiickungsplan CPI/C
CPI/C circuit board layout
Schéma d'implantation des éléments CPI/C

Prinzipschema CRU 116...119
CRU-116...119 schematic
Schéma CRU-116...119

Bestiickungsplan CRU
CRU circuit board layout
Schéma d'implantation des éléments CRU

Prinzipschema FRU-200
FRU-200 schematic
Schéma FRU-200

Bestiickungsplan FRU/B
FRU/B circuit board layout
Schéma d'implantation des @léments FRU/B

Einbauplan ADB
Dimensional outline drawing ADB
Croquis coté ADB

Aenderungen vorbehalten!
Subject to technical alterations without prior notice!
Sous réserve de modifications!

GB 402 841-V
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Al, DI, I, J...

...act,
«o.ref.
Ig
Syn.
acc.
Rampe

G, C
n. c.

Erkladrungen

K1emme
Stecker
Drehzahl

Istwert

Sollwert
Feldstrom-Istwert
Synchronisierspannung
Ankerspannungssignal
Ausgang Beschl.-Regler
Anlauframpe
Ziindimpulse (Feld)

G = Gate, C = Kathode
nicht angeschlossen

CRU/AI3

ADB/F - Interne Verbindungen / ADB/F - Internal connections / ADB/F - Connexions internes

A

Explanations
Terminal
Connectors
Speed

Actual value

Reference value

Field current feedb.
Synchronization voltage
Armature voltage signal

Acceleration controller output

Speed ramp signal
Firing pulses (field)

G = gate, ¢ = cathode
not connected

Explications
Borne
Connecteurs
Vitesse

Valeur actuelle

Valeur de référence

valeur actuelle d'excitation
Tension de synchronisation

Signal "tension d'induit"

Signal sortie, rég. d'accélération
Rampe de démarrage

Impulsions (excitation)

G = porte, c = cathode
pas connecté
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Einteilung des CRU-Schemas

Feld 100: Stromregelung

Feld 200: Briickenwahllogik

Feld 300: Ein/Ausschaltlogik, Ueberwachungen
Feld 400: Synchronisierung, Pulserzeugung
Feld 500: Drehzahlregelung

Beschreibung der Anschlussklemmen

—

n

&~ w

(2]

~N o

10
1

o

12
13

14
15

16

17
18

19
20
21

2

~nN

2

w

24
26

2

o

27

28
29

30
31
32

Zusatzeingang zum Drehzahlregler (ohne
Rampe). Beniitzung: R511 u. C505 bestiicken

Strom-Istwertsignal: + ca. 3,2V ent-
spricht + I

Abgriff von Poti LIN (Ausgang)

Eingang flr Tachosignal; Standard-Werkab-
gleich fiir 60V max. Tachospannung

Drehzahlsollwert-Eingang (Rampenfunktion;
Signal von FRU)

Sollwertrampe (Ausgang) 0 ... + 10V

-15Y fiir Sollwert

OV zu Sollwertsignal K1. 5, 1

0V zu Tachosignal K1. 4

+15V fiir Sollwert

Eingang fiir ext. Imax-Einste11ung od.
drehzahlabhingige Strombegrenzung I=f(n)
Eingange zum frei verwendbaren Verstdrker
Analogausgang freier Verstdrker

Strombegrenzungsspannung 0...+9V,
fiir Sollwert-Kalibrierung auf FRU

Drehzahl-Istwert 0...* 8,5V = 0...+ n

max. 2mA belastbar max

Logikeingdnge fiir Option Achsumschaltung
Logikeingang Reglerfreigabe/-sperre
Logikeingang "Sofortsperre" (Not-Aus)

n-Regler-Umschaltung PI-/P-Verhalten;
od. autom. Reglersperre bei Grenzstrom

Freigabe/K1emmung der Sollwertrampe von
extern, wenn S25 offen

"Stitlstandsmeldung"; Relaistreiberausg.

Logikausgange f. Option Achsumschaltung

Bereitschafts-/Storungsmeldung; Relais-
treiber

Meldung "Grenzstrom"; Relaistreiber

Betriebsmeldung (Thy-

Relaistreiber
ristoren geziindet)

Logikausgang
Relaistreiber-Ausgang freier Verstdrker

Bezugsnull fiir Logiksignale

CRU circuit diagram arrangement

Section 100: Current control section

Section 200: Bridge selection logic

On/off switching logic,
monitoring circuits

Section 300:

Section 400: Trigger circuitry

Section 500: Speed control section

Description of terminal functions

1 Additional input to speed controller;
no ramp function. To use, fit with
R511 + C505.

2 Actual current signal: + 3.2V approx.
corresponds to + max. current

3 Wiper of LIN potentiometer

4 Tacho signal input; standard factory
setting for 60V max. tacho voltage.

o

Speed reference input (ramp function,
i.e. signal from FRU pcb)

6 Speed reference ramp (output) 0...+10V

-15V (for reference voltage)

~J

8 Speed reference inputs zero
point (1 and 5)

(Xe]

Tacho input zero point (terminal 4)

10 +15V (for reference voltage)

11 External max. current setting /

speed-dependent current limitation

|

Analogue output of additional op amp

of additional
op amp

12
13

14

Inverting input
Non-inverting input

15 Current limiting signal 0...+9V; for

balancing the reference signal on FRU
16 Actual speed signal
0 to + 8.5V £0 to + max. speed

17
18

Logic inputs for "axis change-over"
application

19 Input for enabling/blocking the unit

20 Instantaneous blocking (emergency off)

2

—

a) Speed control behaviour PI/P (change)
b) Automatic blocking with 1imit current]
22 Enabling/blocking of ramp stage from
outside if S25 is open

23 Stand still signal (OC relay driver)
24
26

Logic output for "axis change-over"
application

25 Ready/fault signal (0OC relay driver)
27 Current 1imit signal (OC relay driver)

28
29

"in operation", i.e.

thyristors triggered

0C relay driver
Logic signal

30
31 0C relay driver of additional op amp

32 Logic zero reference

Répartition du schéma de 1a carte CRU

Partie 100: Régulation de courant

Partie 200: Logique de sélection de sens
de courant

Partie 300: Logique de blocage/déblocage,
surveillances

Partie 400: Synchronisation, génération des
impulsions

Partie 500: Régulation de vitesse

Fonctions des bornes, carte CRU

1 Entrée additionnelle de référence de
vitesse; sans rampe (implanter R511 et
€505!)

2 Signal actuel du courant:
env. + 3,2V = Imax

3 Curseur du potentiométre de la rampe

4 Entrée tachy; ajustage standard en
usine: Pour Utachy max - 60V

5 Entrée de référence de vitesse;
avec rampe (signal de la carte FRU)

6 Sortie rampe de référence de vitesse
0a+ 10V

7 -15V (pour valeur de référence)
8 Zéro des entrées de référence (1, 5)
9 Zéro de 1'entrée tachy (Borne 4)

10 +15V (pour valeur de référence)

11 Consigne extérieure du courant limite:
p. ex. I en fonction de la vitesse
max

Entrée différentielle de 1'ampli
additionnel

12
13

14 Sortie analogique de 1'ampli additionnel
Tension de limitation du courant 0 & +9V
{(pour calibrer le signal de réf. sur
FRU}

15

actuelle de vitesse;
=+n charge admissible 2mA

16 Valeur

+ 8,5V

Entrée
d'axe"

max
numérique pour "Commutation
(carte en option)

17
18
numérique pour déblocage/blocage

19 Entrée

20 Blocage immédiat (arrét d'urgence)

21 Changement de comportement PI/P de la
régulation de vitesse ou blocage auto-
matique en cas de fonctionnement avec
courant limite

22 Déblocage/blocage de la rampe
de référence de vitesse

(si S25 est ouvert)

2

w

Signalisation d'arrét (sortie & c.o*.)

24
26

Sortie numérique pour "Commutation
d'axe" (carte en option)

25 Signalisation “prét" / “panne”

(sortie a collecteur ouvert)

2

~

Signalisation “courant limite", c.-a-d.
surcharge (sortie a c.o.*)

Signalis.
"en marche" ;
(Thyristors allumés)

Sortie & c.o*.

28
Sortie numérique

29
30 --
31 Sortie 3 c.o*. de 1'ampli additionnel

32

* c.0. =

Zéro de référence numérique

collecteur ouvert
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