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Beschreibung und technrsche Daten

Kurzbeschreibung

Die vol ldigi tal is ierten Stromrichter "digi  DRIVE. der Se-
r ie DDA (Vierquadrantenbetr ieb) sind fur die Speisung
und Regelung von Gleichstrommotoren bis 500 kW aus-
gelegt.

Ein 16-Bit-Mikroprozessor,  in Verbindung mit  einem
Echtzeit-Betriebssystem und Appl ikations-Software,
ubernimmt al le Regel-  und Steuerfunkt ionen.

Der .digi DRIVE. kann uber verschiedene Schnittstel-
len mit  ubergeordneten Systemen verknUpft  werden
und ist  dank seiner Kommunikat ionsfahigkeit  fur Rat io-
nal is ierungs- und Automatis ierungsaufgaben die opt i-
ma le  Ldsung.

Die Gerdte lassen sich durch Hardware und/oder Soft-
ware-Erweiterungen an die meisten Anwendungen an-
passen, wie zB: Wickler,  Indexieren, Zuguberwachung,
Spindel-Posit ionierung, elektr ische Getr iebe oder elek-
t r i sche Wel len .

Besondere Eigenschaften

.  Einfaches Optimieren al ler Regel-Parameter mit  digi-
taler Eingabe- und Anzeigeeinheit

.  Alphanumerische Betr iebsdaten- und Fehleranzeigen

. EEPROM-Kundenmodul garant iert  absolute Repro-
duzierbarkeit  der Einstel lungen.

.  Al le eingegebenen Parameter und Fehler bleiben im'
spannungslosen Zustand gespeichert  (EEPROM).

.  Kurze Anregelzei ten dank digl taler,  adapt iver Anker-
stromregelung

. Umfan greiches Betr iebs-U berwachungssystem

. Feldregelung fur Betr ieb im Feldschwachbereich oder
Stabi l is ierung des Feldstromes

. Freie Wahl des Reglerbezugspotent ials dank der
vom Netz galvanisch getrennten Regel-  und Zund-
elektronik

.  11 digi tale,  galvanisch getrennte Eingdnge und
1 2 Ausgdnge

. 4 analoge Dif ferenzial-Eingange

. Drehzahl oder Drehmomentregelung

. Lageregelung in Basis-Software enthalten

. Fernubertragung von Daten uber Modem

. Analoger Trace-Kanal zur Darstel lung al ler MeBwerte
auf dem Oszi l loskoo

. Automatischer Abgleich von Feld und Ankerstrom

Optionen

Software

- "digi Control" zur Kommunikation mit dem PC

- "digi Apply"-Qsnpiler zur Erstellung von Anwender-
software in Pascal

Hardware

- AnschluB und Auswerteelektronik fur einen oder
zwei I  nkremental-Encoder

- G64-Schnit tstel le

- Schnel le ser iel le Schnit tstel le in Echtzeit  (SDLC),
AnschluB fur Licht lei ter oder RS 422

- Test- und MeBkarte mit zwei D/A-Wandlern zur analo-
gen Ausgabe von zwei unabhangigen Regler-
var iablen

- B-Bit-Statusanzeige Uber LED's und Stecker

- Appl ikat ions-Zusatzkarte mit  16 tndustr iel len Ein-
gangen und B indus t r ie l len  AusgAngen

Technische Daten

-  Netzspannun gstoleranz
- Netzfrequenz
- Ankerspannung
- Feldspannung
- minimaler Feldstrom
- Umgebungstemperatur
- Regelbereich mit  DC-Tacho
- Regelgenauigkeit
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Der "digi DRIVE" ist modular aufgebaut, Deckel und
Ansteuerungs-Elektronik lassen sich durch Knopfdruck nach
beiden Seiten ausschwenken oder entfernen.

Die einzelnen Baugruppen sind uber Steckverbindungen mit-
einander verbunden

Tvp Nennstrom

AnschluBspannung
3 x 3 8 0 . . . 4 1 5 V  ;  3  x 4 4 0 . . . 5 0 0 V
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DDA 400.30
DDA 400.60
DDA 400.90
DDA 400.145
DDA 4OO.1BO
DDA 400.240
DDA 400.375
DDA 400.500
DDA 400.700
DDA 400.950
DDA 400 .1100

DDA 500.30
DDA 500.60
DDA 500.90
DDA 500.145
DDA 500.180
DDA 500.240
DDA 500.375
DDA 500.500
DDA 500.700
DDA 500.950
DDA 500.1 1 00
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Anzeigen und Parametilsierung

Anzeige und Eingabeeinheit

Mit einem steckbaren Modul,  bestehend aus Tastatur
und 16-stel l iger FlUssigkr istal l -Anzeige, werden aktuel le
Betrrebsdaten oder Fehler angezeigt und die Parameter
fUr die digi talen Regelkreise eingegeben.

Anzeige der aktuellen Betriebsdaten

Fehler-Anzeige

Bei sp i el : D re h zah | - I stwertge be r d efekt

Wdhrend des Betr iebes auftretende Fehler werden
unmittelbar angezeigt und in einer Fehler l iste gespet-
chert ,  von wo sie jederzeit  abrufbar sind.

Anzeige und Eingabe der Parameter

Beispiel: Parameter Nr.1 01 = eingestellte Maximaldrehzahl

Die Parameter konnen wahrend des Betr iebes aufgeru-
fen, zur Optimierung der Regelkreise gedndert  und im
Arbeitsspeicher abgelegt werden. Bis zum def ini t iven
Spe ichern  der  Anderungen b le iben d ie  u rsprung l ichen
Werte im EEPROM erhalten.

N AcT 1 4 0 0

E 2 3 a

t NA cT FA I L

P 1 0 1 I

I 4 5 0 0

Tastatur

S = Shift
E = Enter
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PC-Kommunikation

Die speziel l  fur diese Gerdte-Serie entwickelte Software
. d i g i Control. erlau bt:
- Ubersichtl iche Darstel lungen der Parameter auf dem

Bi ldschi rm,
- einfache Modif izierunq von Parametern durch den

Benutzer,
- zeit l iche Darstel lung von Strom- und Drehzahlverldufen

auf  dem Bi ldschi rm (s iehe Bi ld) .

Uberwachungen

Das Uberwachungssystem erkennt und reagiert  auf
Fehler,  die wdhrend des Ini t ia l is ierungs-Tests beim Ein-
schalten oder wdhrend des Betr iebes auftreten konnen.

Uberwacht werden zum Beispiel :

-  Netzphasen-Spannungen

- interne Speisespannungen

- Feldstrom

- Drehzahl- lstwertgeber

- Encoder (bei Lageregelung)

- Gerdtetemperatur

- Uberlastung von Motor und Gerdt

- blockierter Motor

- Uberdrehzahl

-  Kurzsch luB ohne S icherungsbruch



Abmessungen
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Minimaler Abstand
wahlweise links oder rechts
Leitungsanschltisse

Masse in mm

Baugr6Be (Nennstrom) Gewicht (kg)
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375,500
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